Zatacznik nr 3

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka - studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowiacego zatacznik do Uchwaty Nr 37/000/2023 Senatu AJP

z dnia 27 czerwca 2023 1.

Wydziat TECHNICZNY
Kierunek Automatyka i robotyka
Poziom studiéw pierwszego stopnia
Forma studiow stacjonarna/niestacjonarna
Profil studiow praktyczny

Pozycja w planie studiow (lub kod przedmiotu) ‘ A1l

KARTA ZAJEC
1. Informacje ogdlne

Nazwa zajec Jezyk obcy
Punkty ECTS 6
Rodzaj zajeé obowiazkowe/obieralne
Modut/specjalizacja Przedmioty podstawowe
Jezyk, w ktérym prowadzone s3 zajecia angielski, niemiecki
Rok studiow 1,2
Imie i nazwisko koordynatora zaje¢ oraz . .

, L. Wydzial Humanistyczny
0s0b prowadzacych zajecia

2. Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

Liczba godzin Punkty ECTS (zgodnie z

Forma zaje¢ . ) . Rok studiéw/semestr .,
stacjonarne/niestacjonarne programem studiow)

¢éwiczenia 90/64 1/1,2;2/3 6

3. Wymagania wstepne, z uwzglednieniem sekwencyjnosci zajec

Student posiada podstawowa wiedze, umiejetnosci i kompetencje spoteczne z jezyka obcego odpowiadajace
standardom egzaminacyjnym odkreslonym dla szk6t ponadgimnazjalnych.

4. Cele ksztalcenia

C1 - przekazanie wiedzy w zakresie wiedzy technicznej obejmujacej terminologie, pojecia, teorie, zasady, metody,
techniki, narzedzia i materiaty stosowane przy rozwigzywaniu zadan inzynierskich zwigzanych

z automatyka i robotyka, procesami planowania i realizacji eksperymentéw, tak w procesie przygotowania z
udziatem metod symulacji komputerowych, jak i w rzeczywistym $rodowisku,

C2 - wyrobienie umiejetnosci w zakresie doskonalenia wiedzy, pozyskiwania i integrowanie informacji

z literatury, baz danych i innych Zrédet, opracowywania dokumentacji, prezentowania ich

i podnoszenia kompetencji zawodowych,

C3 - przygotowanie do uczenia sie przez cate Zycie, podnoszenie kompetencji zawodowych, osobistych i
spotecznych w zmieniajacej sie rzeczywisto$ci, podjecia pracy zwiazanej z projektowani, realizacja proceséow
wytwarzania, montazu i eksploatacji maszyn

5. Efekty uczenia sie dla zaje¢ wraz z odniesieniem do efektow kierunkowych

Symbol Odniesienie do
efektu Opis efektu uczenia sie efektu
uczenia sie kierunkowego
WIEDZA
ma wiedze og6lng obejmujaca kluczowe zagadnienia z zakresu konstruke;ji i
Ww_01 eksploatacji maszyn z elementami stownictwa technicznego w jezyku K_ W04
obcym,
UMIEJETNOSCI

1
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potrafi porozumiewac¢ sie w jezyku obcym stosujac specjalistyczng
. . . ‘. ; . . . K_U22,K _U23

U_01 terminologie, przy uzyciu roéznych technik, zaréwno w S$rodowisku

zawodowym jak i innych $rodowiskach,

postuguje sie jezykiem obcym w stopniu wystarczajagcym do
U_02 prezentowania, a takze czytania ze zrozumieniem réwniez informacji ze K_U24

stownictwem Technicznym,

KOMPETENCJE SPOLECZNE

K 01 ‘ rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie K K01

6. Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegdlnych formach zaje¢ (zgodnie z programem

studiow):
s e ., Liczba godzin na studiach
Lp. Tresci ¢éwiczen p p - .
stacjonarnych | niestacjonarnie
C1 Autoprezentacja z uwzglednieniem wtasnych zainteresowan i form ) 1
spedzania czasu wolnego
c2 Czas przeszty perfekt - powtoérzenie 2 2
C3 Opis osoby z uwzglednieniem informacji dot. jej wygladu
zewnetrznego oraz cech charakteru. Stopniowanie przymiotnikow i 2 1
przystowkow
C4 Ogtoszenia, wywiady i teksty z zakresu poradnictwa i relacji p 1
miedzyludzkich
C5 Uczucia i emocje; sktadanie, przyjecie i odrzucenie ) 1
zaproszenia/propozycji
C6 Czasowniki modalne 2 1
c7 Przebieg réznych uroczystosci 2 1
C8 Opis danych przedstawionych za pomoca grafiki / zestawien ) 1
statystycznych
Cc9 Styl zycia / Czas wolny 2 1
C10 | Opis, ocena i poréwnanie warunkow zycia 1
C11 | List formalny zawierajgcy oferte, wymagania lub skarge dot. kwestii 5 1
bytowych; akceptacja lub dezaprobata
C12 | Warunki najmu lokalu/$wiadczenia ustug ) )
Czas przeszly prosty
C13 | Zjawiska przyrodnicze i katastrofy naturalne 2
C14 | Formy organizacji czasu wolnego; przebieg wydarzenia kulturalnego 2 1
C15 | Kolokwium zaliczeniowe 2
Rekomendowanie wybranego miejsca i sposobu wypoczynku;
C16 | atrakcje turystyczne; podstawowe zasady bezpieczenstwa w czasie 2 1
podroézy.
C17 | Zdania przydawkowe 2 1
C18 | Srodki masowego przekazu (rodzaje, rola, zalety i wady); 2 1
C19 | Audycje radiowe i programy telewizyjne. 2 1
C20 | Towary i ustugi 2 1
C21 | Nowoczesne technologie 2 2
C22 | Rozmowa w wybranym punkcie ustugowym, 2 1
23 Uzyskiwanie informacji na temat wybranego produktu/wybranej ) 1
ustugi;
C24 | Opis Techniczny przedmiotéw i urzadzen. 2 2
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Opis danego produktu z wykorzystaniem stownictwa technicznego
C25 | (cechy i funkcje); zadowolenie i rozczarowanie z ustugi lub z 2 1
zakupionego produktu.
26 Usterka lub wada wybranego produktu; reklamacja w formie ustne;j ) 1
i pisemnej
C27 | Nowoczesne technologie-wady i zalety. Zdania okolicznikowe celu 2 1
C28 | Zasady dziatania wybranych urzadzen 2 1
C29 | Instrukcja obstugi. 2 1
C30 | Kolokwium zaliczeniowe 2 1
C31 | Wokdt firmy i pienigdza 2 1
32 Struktura oraz zadania podstawowych dziatéw p 1
firmy/przedsiebiorstwa
C33 | Zakres obowigzkéw na danym stanowisku pracy 2 1
C34 | Korespondencja (m.in. oferty, zamoéwienia, upomnienia) 2 1
C35 | Tryb rozkazujacy 2 1
C36 | Formutowanie komunikatéw, udzielanie informacji 2 1
C37 | Negocjacje, wyrazanie opinii na temat warunkéw ptacowych 2 1
C38 | Rdzne formy zarobkowania 2 1
C39 | Tekst zaproszenia i odpowiedzi na zaproszenie 2 1
C40 | Tryb przypuszczajacy 2 1
C41 | Zycie zawodowe 2 1
c42 Sciezka edukacyjna, plany zwigzane z dalszym doskonaleniem i praca ) 1
zawodowsg;
C43 | CV 2
C44 | Podanie o prace. 2
C45 | Kolokwium zaliczeniowe 2 2
Razem liczba godzin ¢wiczen 90 54

7. Metody oraz srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdélnych form zajec

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne Srodki dydaktyczne
Cwiczenia M3 - Metoda eksponujaca - tablica,
Pokaz materiatu audiowizualnego, pokaz prezentacji | - odtwarzacz CD,
multimedialne;. - projektor,
M5 - Metoda praktyczna - sprzet multimedialny,
2. Cwiczenia przedmiotowe: - laptop

1. czytanie i analiza tekstu Zrédtowego,
4, Cwiczenia kreacyjne:
a) przygotowanie prezentacji
5. Cwiczenia translatorskie i inne:
a) ¢wiczenia stuchania, méwienia, pisania i czytania,
b) éwiczenia gramatyczne i leksykalne,
c) uzycie okres$lonych struktur w mowie i pi$mie,
d) ¢wiczenia ze stownictwa,
e) dialogi

8. Sposoby (metody) weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie osiagnietych przez studenta
8.1. Sposoby (metody) oceniania osiggniecia efektéw uczenia sie na poszczegdlnych formach zaje¢

Forma zaje¢

Ocena formujaca (F)
- wskazuje studentowi na potrzebe uzupetniania

Ocena podsumowujaca (P) -
podsumowuje osiggniete efekty
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wiedzy lub stosowania okreslonych metod i narzedzi,
stymulujace do doskonalenia efektéw pracy (wybér z

listy)

uczenia sie (wybor z listy)

Cwiczenia

F1 - sprawdzian (ustny, pisemny, ,wejsciowka”,
sprawdzian praktyczny umiejetnosci, kolokwium
czastkowe, testy pojedynczego lub wielokrotnego
wyboru, testy z pytaniami otwartymi),

F2 - obserwacja/aktywnos$¢ (przygotowanie do zajec,
ocena ¢wiczen wykonywanych podczas zaje¢ i jako
pracy wlasnej, prace domowe itd.),

F5 - c¢wiczenia praktyczne (¢wiczenia sprawdzajace
umiejetnosci, rozwigzywanie zadan, C¢wiczenia z
wykorzystaniem sprzetu  fachowego, projekty

indywidualne i grupowe),

P1 - egzamin (ustny, pisemny, test
sprawdzajacy wiedze z calego
przedmiotu itd.),

8.2. Sposoby (metody) weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektéw uczenia sie (wstawi¢ ,x”)

Cwiczenia
Symbol efektu
F1 F2 F5 P1
W_01 X X X
U_01 X X
U_02 X X
K 01 X X

9. Opis sposobu ustalania oceny koncowej (zasady i kryteria przyznawania oceny, a takze sposob obliczania
oceny w przypadku zaje¢, w sktad ktdrych wchodzi wiecej niz jedna forma prowadzenia zaje¢, z uwzglednieniem
wszystkich form prowadzenia zajeé oraz wszystkich terminéw egzaminéw i zaliczen, w tym takze
poprawkowych):

Z kazdej formy prowadzonych zaje¢ uzyskang ilo$¢ punktéw przelicza sie na warto$¢ procentowa. Ocena
koncowa jest zgoda w progami oceniania zamieszczonymi w tabeli 1.

Tab. 1. Progi ocenia procentowego

Wynik procentowy Ocena
0-50 % niedostateczny (2.0)
51-60 %. dostateczny (3.0)
61-70 % dostateczny plus (3.5)
71-80 % dobry (4.0)
81-90 % dobry plus (4.5)
91-100 % bardzo dobry (5.0)

10. Forma zaliczenia zaje¢

- forma zaliczenia / egzaminu: egzamin z oceng

11. Obciazenie praca studenta (sposéb wyznaczenia punktéw ECTS):

Liczba godzin

Forma aktywnosci studenta na studiach na studiach

stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny kontaktowe studenta (w ramach zajec):

liczba godzin pracy studenta z bezposrednim udziatem nauczycieli ‘

90 \ 54

4
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akademickich lub innych oséb prowadzacych zajecia |
Praca wlasna studenta (indywidualna praca studenta zwiazana z zajeciami):
Konsultacje 10 10
Czytanie literatury 10 16
Przygotowanie do zaje¢ 10 22
Przygotowanie prezentacji/referatu 5 10
Przygotowanie do zaliczenia przedmiotu 20 25
Przygotowanie do egzaminu 5 13
suma godzin: 150 150
liczba pkt ECTS przypisana do zaje¢: 6 6
(1 pkt ECTS odpowiada od 25 do 30 godzin aktywnosci studenta)

12. Literatura zaje¢

Literatura obowiazkowa:
1. Glending E., McEwan ]., oxford English for Information Technology - Student’s Book, Oxford University Press,
2006.
2. D. Niebisch, S. Penning-Hiemstra, F. Specht, M. Bovermann, M. Reimann, Schritte International, Hueber
Varlag, Ismaning 2007.
3. Braun-Podeschwa ]., Habersack Ch., Pude A., Menschen B1.1 / B 1.2 Kursbuch + Arbeitsbuch, Hueber Verlag
2014

Literatura zalecana / fakultatywna:
1. Braunert]., Schlenker W., Unternehmen Deutsch. Aufbaukurs, LektorKlett Poznan 2009.
2. Gerngrofd G., Krenn W,, Puchta H., Grammtik kreativ Langenscheidt, Berlin/Miinchen/Wien/Ziirich/New
York 2001.

3. Dreke M,, Lind W.,, Wechselspiel. Sprechsnldsse fiir die Partnerarbeit im kommunikativen Deutschunterricht,

4. Langenscheidt, Berlin/Miinchen/Wien/Ziirich/New York 1986.

5. R.Dittrich, E. Frey, Training Zertifikat Deutsch, Max Hueber Verlag, Rea, Ismaning 2002.

6. Ch. Fandrych., U. Tallowitz, Klipp und Klar. Gramatyka jezyka niemieckiego z ¢wiczeniami, LektorKlett,
Poznan 2008

7. Glendinning E., Pohl A, Oxford English for Careers: Technology 2 - Student’s Book, Oxford University Press
2010

8. Boeckner K, Brown P., Oxford English for Computing, Oxford University Press, London 2003.

9. Glendinning H., Glendenningn., Oxford English for Electrical and Mechanical Engineering, Oxford University
Press, 2002

10. Ponadto: obcojezyczne czasopisma, fragmenty tekstow specjalistycznych, artykuty prasowe, strony
internetowe, stowniki polsko-niemieckie i niemiecko-polskie oraz materialy wtasne prowadzacego.

13. Informacje dodatkowe

imie i nazwisko sporzadzajacego Mgr Piotr Kotek
data sporzadzenia / aktualizacji 10.06.2023

dane kontaktowe (e-mail) pkotek@ajp.edu.pl
Podpis



mailto:pkotek@ajp.edu.pl
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Wydziat TECHNICZNY
Kierunek Automatyka i robotyka
Poziom studiéw pierwszego stopnia
Forma studiow stacjonarna/niestacjonarna
Profil studiow praktyczny

Pozycja w planie studiow (lub kod przedmiotu) ‘ A2

KARTA ZAJEC

1. Informacje ogolne

Nazwa zaje¢ Wychowanie fizyczne
Punkty ECTS 0
Rodzaj zajeé obowiazkowe/obieralne
Modut/specjalizacja Przedmioty podstawowe
Jezyk, w ktérym prowadzone s3 zajecia Polski
Rok studiow 1
Imie i nazwisko koordynatora zaje¢ oraz . .

, . Wydzial Nauk o Zdrowiu
0s0b prowadzacych zajecia

2. Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

Liczba godzin Punkty ECTS (zgodnie

Forma zajec . i . Rok studidow/semestr .,
stacjonarne/niestacjonarne z programem studiow)

¢wiczenia 60/- 1/1,2; 0

3. Wymagania wstepne, z uwzglednieniem sekwencyjnosci zajec

4. Cele ksztalcenia

C1 - Przekazanie ogdlnej wiedzy dotyczacej zasad ,, fair play” oraz bezpieczenstwa podczas zaje¢ sportowych.

C2 - Wyrobienie umiejetno$ci w zakresie doskonalenia poznanych form aktywnosci ruchowej dla dbatosci o
zdrowie.

C3 - Przygotowanie do catozyciowej dbatosci o zdrowie poprzez aktywno$¢ ruchowa.

5. Efekty uczenia sie dla zaje¢ wraz z odniesieniem do efektow kierunkowych

Symbol Odniesienie do
efektu Opis efektu uczenia sie efektu
uczenia sie kierunkowego
WIEDZA
Ww_01 Ma wiedze z zakresu BHP podczas zaje¢ sportowych K W14
UMIEJETNOSCI
U 01 Potrafi samodzielnie doskonali¢ poznane formy aktywnosci ruchowej dla K U14, K U17,
- dbatosci o zdrowie. K_U23
KOMPETENCJE SPOLECZNE
K 01 Rozumie potrzebe catozyciowej dbatosci o zdrowie poprzez aktywno$¢ K_KO01
- ruchowa
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6. Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegdlnych formach zaje¢ (zgodnie z programem
studiow):

Lp.

Tresci cwiczen

Liczba godzi

n na studiach

stacjonarnych

Niestacjonarnych

C1

Gry zespotowe ( siatkéwka, pitka nozna, koszykdwka): gry i zabawy
oswajajace z elementami techniki, nauka podstawowych elementow
techniki i taktyki oraz przepis6w gry; doskonalenie; gra szkolna, gra
wiadciwa

20

C2

Fitness ( aerobik, callanetiks, stretching, spinning, joga, zumba, UPB
- Uda, posladki, brzuch): teoria treningu fitness, doskonalenie
sprawnosci ruchowej poprzez ¢wiczenia wzmacniajace
poszczegolne partie ciata, ¢wiczenia ksztattujace wytrzymatosé i
site, cwiczenia rozciagajace, ¢wiczenia relaksujace. Zajecia przy
muzyce

10

C3

Trening sitowy : teoria treningu sitowego, doskonalenie sity i
wytrzymatos$ci ruchowej poprzez ¢wiczenia wzmacniajace
poszczegolne partie mie$niowe z pomocg maszyn ¢wiczebnych;
nauka obstugi poszczegélnych maszyn, zaznajomienie z zasadami
BHP obowigzujacymi na sitowni, nauka doboru ¢wiczen zgodnych z
oczekiwaniami; trening ogélnorozwojowy - obwodowy, trening
ukierunkowany na poszczegélne partie miesniowe np. mie$nie
ramion, mie$nie klatki piersiowej, mie$nie koriczyn dolnych lub
mie$nie brzucha

20

Cc4

Tenis stotowy, badminton: gry i zabawy oswajajace z elementami
techniki, nauka elementéw techniki, taktyki i przepisow gry;
doskonalenie; gra szkolna; gra wtasciwa pojedyncza i deblowa ;
turniej.

10

Razem liczba godzin ¢wiczen

60

7. Metody oraz srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegolnych form zaje¢

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybor z listy)

Srodki dydaktycz

ne

Cwiczenia Praktyczna M5 - pokaz

Podajaca M1 - objasnienie

Sprzet sportowy
przybory

- przyrzady,

8. Sposoby (metody) weryfikacji i oceny efektow uczenia sie osiagnietych przez studenta
8.1. Sposoby (metody) oceniania osiagniecia efektéw uczenia sie na poszczegélnych formach zaje¢

Ocena formujaca (F)
- wskazuje studentowi na potrzebe

Forma zaje¢ uzupelniania wiedzy lub stosowania Ocena podsumowujaca (P) - podsumowuje
okreslonych metod i narzedzi, stymulujace osiagniete efekty uczenia sie (wybor z listy)
do doskonalenia efektéw pracy (wybor z
listy)
Cwiczenia Np. obserwacja podczas zaje¢ / aktywno$¢ | Np. praca pisemna

8.2. Sposoby (metody) weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektéw uczenia sie (wstawi¢ ,x”)

Cwiczenia
Symbol efektu
F2 | ...
W_01 X
U_01 X
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K01 [ x [ 1 [ |

9. Opis sposobu ustalania oceny koncowej (zasady i Kkryteria przyznawania oceny, a takze sposob
obliczania oceny w przypadku zaje¢, w sktad ktérych wchodzi wiecej niz jedna forma prowadzenia zaje¢,
z uwzglednieniem wszystkich form prowadzenia zaje¢ oraz wszystkich terminéw egzaminéw i zaliczen,
w tym takze poprawkowych):

Z kazdej formy prowadzonych zaje¢ uzyskana ilo§¢ punktéw przelicza sie na warto$¢ procentowa. Ocena
koncowa jest zgoda w progami oceniania zamieszczonymi w tabeli 1.
Tab. 1. Progi ocenia procentowego

Wynik procentowy Ocena
0-50 % niedostateczny (2.0)
51-60 %. dostateczny (3.0)
61-70 % dostateczny plus (3.5)
71-80 % dobry (4.0)
81-90 % dobry plus (4.5)
91-100 % bardzo dobry (5.0)

10. Forma zaliczenia zaje¢

- forma zaliczenia / egzaminu: zaliczenie bez oceny

11. Obciazenie praca studenta (sposéb wyznaczenia punktéw ECTS):

Liczba godzin

Forma aktywnosci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny kontaktowe studenta (w ramach zajec):

liczba godzin pracy studenta z bezposrednim udziatlem nauczycieli

60 0
akademickich lub innych os6b prowadzacych zajecia

Praca wlasna studenta (indywidualna praca studenta zwiazana z zajeciami):

przygotowanie do kolokwium zaliczeniowych 0 0

przygotowanie do egzaminu 0 0

przygotowanie do realizacji zaje¢ laboratoryjnych, wykonanie 0 0
¢wiczen,

zapoznanie z literaturg 0 0

suma godzin: 60 0

liczba pkt ECTS przypisana do zajec: 0 0

(1 pkt ECTS odpowiada od 25 do 30 godzin aktywnoSci studenta)

12. Literatura zaje¢

Literatura obowigzkowa:

Literatura zalecana / fakultatywna:

1. przepisy PZKOSZ, PZPN, PZPS, PZTS, PZB 2., Swiatto jogi” B.K.S. Iyengar, Akademia hata - joga 1976 3., Aerobik
fitness” Elzbieta Grodzka - Kubiak, AWF Poznan 2002 4., Kulturystyka dla kazdego” Kruszewski Marek, Lucien
Demeills, Siedmiordg 2015




Zatacznik nr 3

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka - studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,

13. Informacje dodatkowe

stanowiacego zatacznik do Uchwaty Nr 37/000/2023 Senatu AJP
z dnia 27 czerwca 2023 r.

imie i nazwisko sporzadzajacego

Dr Joanna Kurianska-Wotoszyn

data sporzadzenia / aktualizacji

10.06.2023

dane kontaktowe (e-mail)

Jkurianska-woloszyn@ajp.edu.pl

podpis
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Zatacznik nr 3

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka - studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowiacego zatacznik do Uchwaty Nr 37/000/2023 Senatu AJP

z dnia 27 czerwca 2023 1.

Wydziat TECHNICZNY
Kierunek Automatyka i robotyka
Poziom studiéw pierwszego stopnia
Forma studiow stacjonarna/niestacjonarna
Profil studiow praktyczny

Pozycja w planie studiow (lub kod przedmiotu) ‘ A3

KARTA ZAJEC

1. Informacje ogolne

Nazwa zajec Technologie informacyjne
Punkty ECTS 2
Rodzaj zajeé obowiazkowe/obieralne
Modut/specjalizacja Przedmioty podstawowe
Jezyk, w ktérym prowadzone s3 zajecia Polski
Rok studiow 1
Imie i nazwisko koordynatora zaje¢ oraz .

J . Mgr Elzbieta Blaszczak
0s0b prowadzacych zajecia

2. Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

Liczba godzin Punkty ECTS (zgodnie

Forma zajec . . . Rok studidow/semestr .,
stacjonarne/niestacjonarne z programem studiow)

laboratoria 30/18 1/1; 2

3. Wymagania wstepne, z uwzglednieniem sekwencyjnosci zajec

Znajomo$¢ podstawy obstugi komputera, podstawy pracy w pakiecie biurowym Office.

4. Cele ksztalcenia

C1 - Przekazanie i uporzadkowanie wiedzy obejmujacej podstawy obstugi komputera i jego podstawowego
oprogramowania uzytkowego.

C2 - Wyrobienie umiejetno$ci postugiwania sie technikami komputerowymi stosowanymi do dokumentowania,
przetwarzania i prezentowania wynikéw rozwigzywania zadan inzynierskich.

C3 - Uswiadomienie potrzeby uczenia sie przez cate Zycie oraz podnoszenia kompetencji zawodowych w
zmieniajacej sie rzeczywistos$ci technologiczne;j.

5. Efekty uczenia sie dla zaje¢ wraz z odniesieniem do efektow kierunkowych

Symbol Odniesienie do

efektu Opis efektu uczenia sie efektu
uczenia sie kierunkowego

WIEDZA
W 01 Student ma elementarng wiedze z zakresu podstaw informatyki K_W03
- obejmujaca przetwarzanie informacji.
UMIEJETNOSCI
Student potrafi pozyskiwac informacje z r6znych Zrédetl, a nastepnie K _U01

wykorzystujac narzedzia informatyczne do gromadzenia, analizowania,
porzadkowania danych potrafi integrowac uzyskane informacje,
przetwarzac dane i prezentowac.

U_01
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Zatacznik nr 3

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka - studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowiacego zatacznik do Uchwaty Nr 37/000/2023 Senatu AJP

z dnia 27 czerwca 2023 r.

U_02 Student przygotowuje dokumentacje zadania inzynierskiego K_U03
U 03 Student potrafi przygotowac i przedstawi¢ prezentacje z wynikami K _U23
- realizacji zadania.
KOMPETENCJE SPOLECZNE
K 01 Student dobiera narzedzia informatyczne do rozwigzywania zadan z K_K01
- uwzglednieniem dynamiki zmian w rozwoju technologii.

6. Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegoélnych formach zaje¢ (zgodnie z programem

studiow):
L . .. Liczba godzin na studiach
Lp. Tresci laboratoriéow - - -
stacjonarnych | niestacjonarnych

L1 Edytorskie techniki przekazywania informacji. Tworzenie
réznorodnych dokumentéw wykorzystujacych zaawansowane 3 1
funkcje edytora (tworzenie szablonéw, formularzy, pism
urzedowych).

L2 Praca z dtugim tekstem (tworzenie automatycznych spiséw tresci, ) 1
wstawianie przypiséw, konspekty, recenzje, sekcje, kolumny).

L3 Praca z dtugim tekstem (tworzenie automatycznych spiséw tresci, ) 1
wstawianie przypiséw, konspekty, recenzje, sekcje, kolumny).

L4 Kolokwium zaliczeniowe 1 1

L5 Projektowanie arkusza kalkulacyjnego, projektowanie formut z
wykorzystaniem funkcji wbudowanych (funkcje finansowe, logiczne, 2 2
wyszukujace)

L6 Projektowanie arkusza kalkulacyjnego - graficzna prezentacja ) 1
danych.

L7 Zaawansowane funkcje arkusza kalkulacyjnego do podsumowan 5 1
statystycznych (sumy czesciowe, tabele przestawne).

L8 Zaawansowane funkcje arkusza kalkulacyjnego do podsumowan ) 1
diagnozowania i prognozowania (scenariusze, szukanie wyniku)

L9 Zaawansowane funkcje arkusza kalkulacyjnego do podsumowan 5 1
diagnozowania i prognozowania (analiza co-je$li, trend).

L10 | Wykorzystanie arkusza kalkulacyjnego do projektowania ) 1
jednotabelarycznej bazy danych.

L11 | Wykorzystanie narzedzi arkusza do porzadkowania, filtrowania i 5 1
wyszukiwania informacji. Analiza danych.

L12 | Zasady pozyskiwania i wykorzystania informacji pozyskanych przez ) 1
Internet.

L13 | Kolokwium zaliczeniowe 2 2

L14 | Grafika prezentacyjna. Przygotowanie prezentacji na dowolny temat
zwigzany z kierunkiem studiéw z wykorzystaniem dostepnych 2 1
zrédet informacji oraz Internetu.

L15 | Prezentacja przygotowanego materiatu potaczona z wystgpieniem ) )
publicznym.
Razem liczba godzin laboratoriéw 30 18

7. Metody oraz $rodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdlnych form zaje¢

Forma zaje¢

Metody dydaktyczne (wybor z listy) Srodki dydaktyczne

Laboratoria

MS5 - ¢wiczenia doskonalgce obstuge komputerdéw,

M1 - objasnienie, wyjas$nienie Projektor, komputer

11




Zatacznik nr 3

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka - studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowiacego zatacznik do Uchwaty Nr 37/000/2023 Senatu AJP

z dnia 27 czerwca 2023 1.

¢wiczenia doskonalgce obstuge oprogramowania
komputerowego, ¢wiczenia doskonalgce umiejetnosc¢
selekcjonowania, grupowania i przedstawiania
zgromadzonych informacji.

8. Sposoby (metody) weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie osiagnietych przez studenta
8.1. Sposoby (metody) oceniania osiagniecia efektéw uczenia sie na poszczegdlnych formach zajec

Ocena formujaca (F)
- wskazuje studentowi na potrzebe

Forma zaje¢ uzupeiniania wiedzy lub stosowania Ocena podsumowujaca (P) - podsumowuje
okreslonych metod i narzedzi, stymulujace osiggniete efekty uczenia sie (wybdr z listy)
do doskonalenia efektéw pracy (wybor z
listy)
Laboratoria F2 - ocena ¢wiczen wykonywanych P3 - ocena podsumowujgca powstata na
podczas zajec podstawie ocen formujgcych, uzyskanych w

F5 - ¢wiczenia sprawdzajace umiejetnosci, | semestrze
rozwigzywanie zadan, ¢wiczenia z
wykorzystaniem sprzetu fachowego
(ocena zgodna z punktacja)

8.2. Sposoby (metody) weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektow uczenia sie (wstawic ,x”)

Laboratoria
Symbol efektu

F2 | F5 P3
W_01 X X
U_01 X X X
U_02 X X X
U_03 X X X
K_ 01 X X X

9. Opis sposobu ustalania oceny koncowej (zasady i Kryteria przyznawania oceny, a takze sposob
obliczania oceny w przypadku zaje¢, w sktad ktorych wchodzi wiecej niz jedna forma prowadzenia zaje¢,
z uwzglednieniem wszystkich form prowadzenia zaje¢ oraz wszystkich terminéw egzaminéw i zaliczen,
w tym takze poprawkowych):

Z kazdej formy prowadzonych zaje¢ uzyskang ilo$¢ punktéw przelicza sie na warto$¢ procentowa. Ocena
koncowa jest zgoda w progami oceniania zamieszczonymi w tabeli 1.
Tab. 1. Progi ocenia procentowego

Wynik procentowy Ocena
0-50 % niedostateczny (2.0)
51-60 %. dostateczny (3.0)
61-70 % dostateczny plus (3.5)
71-80 % dobry (4.0)
81-90 % dobry plus (4.5)
91-100 % bardzo dobry (5.0)

10. Forma zaliczenia zaje¢

- forma zaliczenia / egzaminu: zaliczenie z oceng

11. Obcigzenie praca studenta (sposéb wyznaczenia punktéw ECTS):

.. Liczba godzin
Forma aktywnoSci studenta

na studiach na studiach

12




Zatacznik nr 3

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka - studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowiacego zatacznik do Uchwaty Nr 37/000/2023 Senatu AJP

z dnia 27 czerwca 2023 r.

‘ stacjonarnych | niestacjonarnych
Godziny kontaktowe studenta (w ramach zaje¢):
liczba godzin pracy studenta z bezposrednim udziatem nauczycieli 30 18

akademickich lub innych os6b prowadzacych zajecia

Praca wlasna studenta (indywidualna praca studenta zwiazana z zajeciami):

przygotowanie do kolokwium zaliczeniowych 5 7
[,)rzlygot'owanie do realizacji zaje¢ laboratoryjnych, wykonanie 10 15
¢wiczen,
zapoznanie z literaturg 5 10
suma godzin: 50 50
liczba pkt ECTS przypisana do zajec¢: 2 2

(1 pkt ECTS odpowiada od 25 do 30 godzin aktywnosci studenta)

12. Literatura zaje¢

Literatura obowigzkowa:
1. Kopertowska M., Przetwarzanie tekstéw, PWN, Warszawa 2007.
2. Kopertowska M., Arkusze kalkulacyjne, PWN, Warszawa 2007.

3. Kopertowska M., Grafika menedzerska i prezentacyjna, PWN, Warszawa 2007.
4. Czuczwara J., Blaszczak E., Arkusz kalkulacyjny od podstaw. Przewodnik do ¢wiczen, Gorzéw Wielkopolski 2009.

Literatura zalecana / fakultatywna:
1. Nowakowski Z., Uzytkowanie komputeréw, PWN, Warszawa 2007.

13. Informacje dodatkowe

imie i nazwisko sporzadzajacego Mgr Elzbieta Btaszczak
data sporzadzenia / aktualizacji 10.06.2023

dane kontaktowe (e-mail) eblaszczak@ajp.edu.pl
podpis
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Zatacznik nr 3

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka - studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowiacego zatacznik do Uchwaty Nr 37/000/2023 Senatu AJP

z dnia 27 czerwca 2023 1.

Wydziat TECHNICZNY
Kierunek Automatyka i robotyka
Poziom studiéw pierwszego stopnia
Forma studiow stacjonarna/niestacjonarna
Profil studiow praktyczny

Pozycja w planie studiow (lub kod przedmiotu) ‘ A4

KARTA ZAJEC
1. Informacje ogdlne

Nazwa zajec BHP

Punkty ECTS 0

Rodzaj zajeé obowiazkowe/obieralne
Modut/specjalizacja Przedmioty podstawowe

Jezyk, w ktérym prowadzone s3 zajecia Polski

Rok studiow 1

Im}q i nazwisko koord)‘rnaftora Zajec oraz Jolanta Muniak starszy specjalista ds. bhp
os0b prowadzacych zajecia

2. Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

Liczba godzin Punkty ECTS (zgodnie

Forma zajec . . . Rok studidow/semestr .,
stacjonarne/niestacjonarne z programem studiéw)

wyklad 4/4 1/1; 0

3. Wymagania wstepne, z uwzglednieniem sekwencyjnosci zajec

4. Cele ksztalcenia

C1 - Przekazanie wiedzy dotyczacej bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony ppoz., postepowania
w razie wypadku.

C2 - Wyrobienie umiejetnosci kontrolowania przestrzegania przepiséw i zasad bezpieczenstwa, kontrolowania
warunkow pracy i standardéw bezpieczenstwa

C3 - Wyrobienie umiejetnosci uczenia sie przez cate zycie i podnoszenia kompetencji zawodowych w zakresie
bezpieczenstwa i higieny pracy

5. Efekty uczenia sie dla zaje¢ wraz z odniesieniem do efektow kierunkowych

Symbol Odniesienie do
efektu Opis efektu uczenia sie efektu
uczenia sie kierunkowego
WIEDZA
Ww_01 ‘ Ma wiedze w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy . ’ K W13
UMIEJETNOSCI
U_01 ‘ Potrafi stosowa¢ zasady BHP ‘ K_U02
KOMPETENCJE SPOLECZNE

Ma $wiadomo$¢ konieczno$ci uczenia sie przez cate zycie i podnoszenia

K 01 K K01

kompetencji zawodowych w zakresie bezpieczenistwa i higieny pracy

6. Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegdlnych formach zaje¢ (zgodnie z programem
studiow):
14




Zatacznik nr 3

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka - studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowiacego zatacznik do Uchwaty Nr 37/000/2023 Senatu AJP

z dnia 27 czerwca 2023 r.

Lp. Tresci wykladow

Liczba godzin na studiach

stacjonarnych | niestacjonarnych

w1 Regulacje prawne z zakresu bezpieczenstwa i higieny pracy, z
uwzglednieniem przepiséw zwigzanych z wykonywang pracg. Tryb 1 1

dochodzenia roszczen powypadkowych.

w2 Ochrona przeciwpozarowa i ogélne zasady postugiwania sie

pozaru, awarii i ewakuacji ludzi i mienia.

sprzetem podrecznym gasniczym. Zasady postepowania w razie 2 2

w3 Zasady udzielania pierwszej pomocy przedlekarskiej osobie

uczelni i poza jej terenem organizowanych przez uczelnie.

poszkodowanej w wypadku podczas zajeé, ¢wiczen na terenie 1 1

Razem liczba godzin wyktadéw

4 4

7. Metody oraz srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegolnych form zaje¢

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybor z listy)

Srodki dydaktyczne

Wyktad M1 - Wyktad informacyjny

Projektor, laptop

8. Sposoby (metody) weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie osiagnietych przez studenta
8.1. Sposoby (metody) oceniania osiagniecia efektéw uczenia sie na poszczegdlnych formach zaje¢

Ocena formujaca (F)
- wskazuje studentowi na potrzebe

Forma zaje¢ uzupeiniania wiedzy lub stosowania Ocena podsumowujaca (P) - podsumowuje
okreslonych metod i narzedzi, stymulujace osiggniete efekty uczenia sie (wybor z listy)
do doskonalenia efektéw pracy (wybér z
listy)
Wyktad P2 rozmowa podsumowujgca przedmiot i wiedze,
8.2. Sposoby (metody) weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektéw uczenia sie (wstawi¢ ,x”)
Wyktad
Symbol efektu Metoda
oceny P2
Ww_01 X
U_01 X
K 01 X

9. Opis sposobu ustalania oceny koncowej (zasady i kryteria przyznawania oceny, a takze sposéb obliczania

oceny w przypadku zaje¢, w sktad ktérych wchodzi wiecej niz jedna

forma prowadzenia zaje¢, z uwzglednieniem

wszystkich form prowadzenia zaje¢ oraz wszystkich terminéw egzaminéw i zaliczen, w tym takze

poprawkowych):

Z kazdej formy prowadzonych zaje¢ uzyskang ilo§¢ punktéw przelicza sie na warto$¢ procentowa. Ocena

koncowa jest zgoda w progami oceniania zamieszczonymi w tabeli 1.
Tab. 1. Progi ocenia procentowego

Wynik procentowy Ocena
0-50 % niedostateczny (2.0)
51-60 %. dostateczny (3.0)
61-70 % dostateczny plus (3.5)
71-80 % dobry (4.0)
81-90 % dobry plus (4.5)
91-100 % bardzo dobry (5.0)

10. Forma zaliczenia zaje¢
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- forma zaliczenia / egzaminu: zaliczenie bez oceny

11. Obcigzenie pracg studenta (sposéb wyznaczenia punktéw ECTS):

Liczba godzin
Forma aktywnoSci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny kontaktowe studenta (w ramach zaje¢):

liczba godzin pracy studenta z bezposrednim udziatem nauczycieli 4 4

akademickich lub innych os6b prowadzacych zajecia

Praca wlasna studenta (indywidualna praca studenta zwiazana z zajeciami):

przygotowanie do kolokwium zaliczeniowych 0 0

przygotowanie do egzaminu 0 0

przygotowanie do realizacji zaje¢ laboratoryjnych, wykonanie 0 0
¢éwiczen,

zapoznanie z literaturg 0 0

suma godzin: 4 4

liczba pkt ECTS przypisana do zajec¢: 0 0

(1 pkt ECTS odpowiada od 25 do 30 godzin aktywno$ci studenta)

12. Literatura zaje¢

Literatura obowiazkowa:

1. W.]Jurczyk, A. Lakomy, Pierwsza pomoc w stanach zagrozenia zycia.

2. Wytyczne Krajowej Rady Resuscytacji

3. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. o ochronie przeciwpozarowej /jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. nr 147 poz.
1229; zm.: Dz. U. z 2003r. Nr 52, poz. 452; Dz. U. z 2004 r. Nr 96, poz. 959 oraz z 2005 r. Nr 100, poz. 835 i
836,Dz.U.z 2006 r. Nr 191, poz. 1410; Dz. U.z 2007 r. Nr 89, poz. 590, z 2008 r. Nr 163, poz. 1015, z 2009
r.Nr 11, poz. 59/.

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkdéw Technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie /Dz. U. nr 75, poz. 690; zm.: Dz. U. z 2003 r. Nr 33,
poz. 270,z 2004 r. Nr 109, poz. 1156, z 2008 r. Nr 201, poz. 1238 z 2009 r. Nr 56, poz. 46, z dnia 17 lipca
2015r. (Dz.U.z 2015 r. poz. 1422) zm. Dz.U.z 2017 r. poz. 2285/.

5. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07 czerwca 2010 r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw /Dz. U. nr 109, poz. 719/.

6. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24 lipca 2009 r. w sprawie
przeciwpozarowego zaopatrzenia w wode oraz drég pozarowych / Dz. U. nr 124, poz. 1030/.

7. Rozporzadzenie Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 5 lipca 2007 roku w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy w uczelniach (Dz. U. 128, poz.897).

Kodeks pracy.

Literatura zalecana / fakultatywna:

13. Informacje dodatkowe

imie i nazwisko sporzadzajacego Jolanta Muniak
data sporzadzenia / aktualizacji 10.06.2023

dane kontaktowe (e-mail) jmuniak@ajp.edu.pl
podpis
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Zatacznik nr 3

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka - studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowiacego zatacznik do Uchwaty Nr 37/000/2023 Senatu AJP

z dnia 27 czerwca 2023 r.

Wydziat

TECHNICZNY

Kierunek

Automatyka i robotyka

Poziom studiow

pierwszego stopnia

Forma studiow

stacjonarna/niestacjonarna

Profil studiow

praktyczny

Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu)

| A5

1. Informacje ogolne

KARTA ZAJEC

Nazwa zajec

Wprowadzenie do matematyki

Punkty ECTS

2

Rodzaj zajec

obowigzkowe/obieralne

Modul/specjalizacja Przedmioty podstawowe
Jezyk, w ktérym prowadzone s3 zajecia polski

Rok studiow 1

Imie i nazwisko koordynatora zajec oraz dr Rafal Rézanski

0s6b prowadzacych zajecia

2. Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

L, Liczba godzin ., Punkty ECTS (zgodnie
Forma zaje¢ . . . Rok studiow/semestr .,
stacjonarne/niestacjonarne z programem studiéw)
wyktad 15/10 1/1 2
¢wiczenia 15/10 1/1

3. Wymagania wstepne, z uwzglednieniem sekwencyjnosci zaje¢

4. Cele ksztalcenia

C1 - przypomnienie i uzupeinienie wiedzy z matematyki z zakresu narzedzi wykorzystywanych w algebrze,

geometrii analitycznej oraz analizy matematycznej

C2 - Wykorzystanie metod matematycznych do rozwigzywaniea zadan
C3 - przygotowanie do uczenia sie przez cate zycie
C4 - wyrobienie umiejetnosci logicznego i kreatywnego mys$lenia

5. Efekty uczenia sie dla zaje¢ wraz z odniesieniem do efektow kierunkowych

Symbol Odniesienie do
efektu Opis efektu uczenia sie efektu
uczenia sie kierunkowego
WIEDZA
W 01 ma podstawowg wiedze z zakresu narzedzi wykorzystywanych w algebrze, K. W01
- geometrii analitycznej oraz analizy matematycznej
UMIEJETNOSCI
U_01 analizuje dane, interpretuje je i wycigga wnioski K_U01
U_02 operuje i wykorzystuje poznane pojecia i metody metematyki K_U06
KOMPETENCJE SPOLECZNE
K 01 rozumie potrzebe uczenia sie i doskonalenia umiejetnosci przez cate zycie K_KO01

17




Zatacznik nr 3

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka - studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowiacego zatacznik do Uchwaty Nr 37/000/2023 Senatu AJP

z dnia 27 czerwca 2023 1.

poprzez analizowanie i wnioskowanie ¢wiczy umiejetno$¢ kreatywnego K_K04

K_02 P
mys$lenia

6. Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegodlnych formach zaje¢ (zgodnie z programem
studiow):

L. 3 Liczba godzin na studiach
Lp. Tresci wykladow
stacjonarnych | niestacjonarnych

w1 Zapoznanie z efektami uczenia sie, metodami oceniania i karta 1 1
przedmiotu.

w2 Potega o wyktadniku rzeczywistym i jej wtasno$ci. Wyrazenia ) )
algebraiczne.

W3 Pojecie funkcji i jej wtasnosci. Funkcja liniowa i kwadratowa. 2 1

w4 Funkcja wielomianowa i homograficzna. Rownania i nieréwnosci ) 1
wielomianowe i homograficzne.

W5 Funkcja wyktadnicza i logarytmiczna. Réwnania i nieréwnosci ) 1
wyktadnicze i logarytmiczne.

we Funkcje trygonometryczne. Réwnania i nier6wnosci ) )
trygonometryczne

w7 Ciagi, Cigg arytmetyczny i geometryczny. 2

w8 Granice ciagéw. 2 1
Razem liczba godzin wyktadéw 15 10

P , Liczba godzin na studiach
Lp. Tresci ¢wiczen
stacjonarnych | niestacjonarnych

C1 Zastosowanie wtasnosci poteg. Dzialania na wyrazeniach 5 5
algebraicznych.

C2 OkreS$lanie i badanie wlasnos$ci funkcji, w tym funkcji liniowej i ) )
kwadratowe;j.

C3 Rozwigzywanie réwnan i nieréwnos$ci wielomianowych i ) )
wymiernych.

C4 Rozwigzywanie réwnan i nieréwnosci wyktadniczych i ) i
logarytmicznych.

C5 Badanie wtasnosci funkcji trygonometrycznych. 1 1

Cé6 Rozwigzywanie réwnan i nieréwnosci trygonometrycznych. 2 -

c7 Rozwigzywanie zadan dotyczacych ciggéw arytmetycznych i 5 1
geometrycznych

C8 Zaliczenie 2 2
Razem liczba godzin ¢wiczen 15 10

7. Metody oraz $rodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdln78ych form zajeé

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybor z listy) Srodki dydaktyczne

Wyktad wyktad z wykorzystaniem komputera, materiatow komputer, projektor, tablica, pisak,
multimedialnych notatnik, dtugopis

Cwiczenia ¢wiczenia audytoryjne tablica, pisak, notatnik, dtugopis

8. Sposoby (metody) weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie osiagnietych przez studenta
8.1. Sposoby (metody) oceniania osiagniecia efektéw uczenia sie na poszczegélnych formach zajec

Forma zaje¢ | Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe | Ocena podsumowujaca (P) -
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(wybor z listy)

uzupetniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i
narzedzi, stymulujgce do doskonalenia efektéw pracy

podsumowuje osiggniete efekty
uczenia sie (wybor z listy)

Wyktad F1 - sprawdzian ustny;
F2 - obserwacja/aktywnos¢;

P3 - ocena podsumowuj3aca
powstala na podstawie ocen
formujacych uzyskanych w
semestrze i zaliczenia ¢wiczen,

Cwiczenia F1 - sprawdzian ustny;
F2 - obserwacja/aktywnos¢;
F5 - ¢wiczenia praktyczne;

P2 -

kolokwium

8.2. Sposoby (metody) weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektow uczenia sie (wstawi¢ ,x”)

Wyktad

Cwiczenia

1 efek
Symbol efektu F1 F2 P3

F1

F2

F5

p2

W_01

U_01

U_02

K 01

SRR

K 02 X

RN R R

SRR R

9. Opis sposobu ustalania oceny koncowej (zasady i kryteria przyznawania oceny, a takze sposdb obliczania
oceny w przypadku zaje¢, w sktad ktérych wchodzi wiecej niz jedna forma prowadzenia zaje¢, z uwzglednieniem
wszystkich form prowadzenia zaje¢ oraz wszystkich terminéw egzaminéw i zaliczen, w tym takze

poprawkowych):

Z kazdej formy prowadzonych zaje¢ uzyskang ilo$¢ punktéw przelicza sie na warto$¢ procentowa. Ocena

koncowa jest zgoda w progami oceniania zamieszczonymi w tabeli 1.
Tab. 1. Progi ocenia procentowego

Wynik procentowy Ocena
0-50 % niedostateczny (2.0)
51-60 %. dostateczny (3.0)
61-70 % dostateczny plus (3.5)
71-80 % dobry (4.0)
81-90 % dobry plus (4.5)
91-100 % bardzo dobry (5.0)

10. Forma zaliczenia zaje¢

- forma zaliczenia / egzaminu: zaliczenie z oceng

11. Obciazenie praca studenta (sposob wyznaczenia punktéw ECTS)

Liczba godzin

Forma aktywnosci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych
Godziny kontaktowe studenta (w ramach zajec):
liczba godzin pracy studenta z bezpo$rednim udziatem nauczycieli
. . , o 30 20
akademickich lub innych oséb prowadzacych zajecia

Praca wlasna studenta (indywidualna praca studenta zwiazana z zajeciami):
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przygotowanie do kolokwium zaliczeniowych 5 10
przygotowanie do realizacji zaje¢ laboratoryjnych, wykonanie 10 15
¢éwiczen,
zapoznanie z literaturg 5 5
suma godzin: 50 50
liczba pkt ECTS przypisana do zajec: 2 2
(1 pkt ECTS odpowiada od 25 do 30 godzin aktywnosci studenta)

12. Literatura zajec

Literatura obowiazkowa:
1. H. Lubowicz, B. Wieprzkowicz, Zbiér zadan z matematyki dla kandydatéw na studia techniczne, Oficyna
Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa 2003

Literatura zalecana / fakultatywna:
1. R. Kowalczyk, K. Niedziatomski, C. Obczynski Matematyka dla studentéw i kandydatéw na wyzsze uczelnie
Repetytorium z ptytq CD, PWN, Warszawa 2023

13. Informacje dodatkowe

imie i nazwisko sporzadzajacego Dr Rafat R6zanski
data sporzadzenia / aktualizacji 10.06.2023

dane kontaktowe (e-mail) rrozanski@ajp.edu.pl
podpis
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Wydziat TECHNICZNY
Kierunek Automatyka i robotyka
Poziom studiéw pierwszego stopnia
Forma studiow stacjonarna/niestacjonarna
Profil studiow praktyczny

Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu) ‘ A6

KARTA ZAJEC

1. Informacje ogdlne

Nazwa zajec Podstawy kreatywnosci

Punkty ECTS 1

Rodzaj zajeé obowiazkowe/obieralne
Modul/specjalizacja Przedmioty podstawowe

Jezyk, w ktorym prowadzone s3 zajecia polski

Rok studiow 1

Im}q i nazwisko koord)‘rnaftora Zajec oraz Prof. dr hab. inz. Wojciech Kacalak
os0b prowadzacych zajecia

2. Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

Liczba godzin Punkty ECTS (zgodnie

Forma zajec . ) . Rok studiow/semestr .,
stacjonarne/niestacjonarne z programem studiow)

wyklad 15/10 1/1; 1

3. Wymagania wstepne, z uwzglednieniem sekwencyjnosci zaje¢

4. Cele ksztalcenia

C1 - Student potrafi definiowa¢ cechy twdérczego wyrobu, zna metody i techniki twdrczego rozwigzywania
problemoéw, takie jak burza mézgdw, chwyty wynalazcze, metod map mysli.

C2 - Student zna metodyke rozwigzywania probleméw trudnych i zlozonych, potrafi przeprowadzié
dekompozycje problemoéw, wie jak zapewnié ochrone patentowa, jak zarzadza¢ wiedza i jak korzysta¢ z zasobow
wiedzy.

C3 - Student potrafi zastosowaé rézne metody twérczego rozwigzywania probleméw w zadaniach Technicznych.
C4 - Student potrafi tworzy¢ nowe rozwigzania w zakresie koncepcji cech i wtasciwosci uzytkowych réznych
obiektéw Technicznych.

C5 - Student potrafi wykorzystywa¢ poznane metody doskonalenia wtasnej kreatywnosci do rozwoju wiasnych
mozliwosci tworczych, a takze w zadaniach realizowaniach zespotowo i potrafi upowszechnia¢ te wiedze w
Srodowisku zawodowym.

5. Efekty uczenia sie dla zaje¢ wraz z odniesieniem do efektow kierunkowych

Symbol Odniesienie do
efektu Opis efektu uczenia sie efektu
uczenia sie kierunkowego
WIEDZA
Ww_01 Student posiada wiedze w zakresie technik tworczego rozwigzywania K_WO05
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problemoéw oraz ich zastosowan. Student zna chwyty wynalazcze i
metodyke stosowania poszczegdlnych metod tworzenia nowych rozwigzan.
W 02 Student posiada wiedze o zasadach ochrony wtasnosci intelektualnej oraz K W16
- znaczeniu i zasadach ochrony patentowe;j.
UMIEJETNOSCI
Student potrafi pozyskiwac¢ informacje i zastosowa¢ metody tworczego K U04, K U10,
U 01 rozwigzywania probleméw do tworzenia nowych koncepcji wyrobéw lub K_U18, K_U19,
- ich sktadnikéw i dostrzegaé aspekty pozatechniczne proponowanych K U21
rozwigzan
KOMPETENCJE SPOLECZNE
K 01 Student posiada kompetencje do oceny znaczenia kreatywnosci, jako cechy K_K01, K_ K06
N tworczego pracownika i wie jak rozwija¢ wlasng kreatywnos¢.

6. Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegdélnych formach zaje¢ (zgodnie z programem

studiow):

Lp. Tresci wyktadow

Liczba godzin na studiach

stacjonarnych

Niestacjonarnych

w1 Skutki powszechnej konkurencji i kierunki rozwoju techniki. 2

Oczekiwania dotyczace efektywnos$ci produktéw. Tworczos¢. Cechy
tworczego wyrobu. Kreatywno$¢. Czynniki decydujace o
kreatywnosci.

1

w2 Propagacja i rozw6j nowych technologii. Podwyzszanie sprawnosci 2

mys$lenia. Czynniki utrudniajace procesy twoércze. Podstawy technik
twdrczego rozwigzywania probleméw- relacje miedzy celami,
metodami i rozwigzaniami. Burza mézgow i jej metodyka.

w3 Chwyty wynalazcze. Metoda map mysli. Fazy proceséw twoérczego 2

rozwigzywania probleméw. Osigganie sukcesu. Rozwijanie cech
kreatywnego mys$lenia.

w4 Metodyka rozwigzywania probleméw trudnych i ztoZonych. 2

Dekompozycja probleméw. Przyktady zastosowan metod
twdrczego rozwigzywania probleméw w projektowaniu.

W5 Zastosowanie wybranych metod do ¢wiczen i ilustracji poznanych 2

technik w monitorowaniu proceséw.

we Przyktady zastosowan metod tworczego rozwigzywania probleméw 2

w projektowaniu. Zastosowanie wybranych metod do ¢wiczen i
ilustracji poznanych technik w monitorowaniu proceséw.

w7 Utwor. Prawo autorskie. Ochrona wtasnosci intelektualne;j. 2

Nieoczywisto$¢ rozwigzan - wynalazki. Patenty i procedury
ochrony patentowej.

w8 Zarzadzanie wiedza. Systemy ochrony danych. 1

Razem liczba godzin wykladow 15

10

7. Metody oraz $rodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegé6lnych form zajec

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybor z listy) Srodki dydaktyczne
Wyktad M1 - Wyktad multimedialny oraz prezentacja dziatania Wyktad multimedialny oraz
aplikacji komputerowych do poszczegélnych tematow. prezentacja dziatania aplikacji
Prezentacje przyktadowych rozwigzan probleméw komputerowych do
Technicznych. poszczeg6lnych tematow.
Prezentacje przyktadowych
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rozwigzan problemow
Technicznych.

8. Sposoby (metody) weryfikacji i oceny efektow uczenia sie osiagnietych przez studenta
8.1. Sposoby (metody) oceniania osiagniecia efektéw uczenia sie na poszczegélnych formach zajec

Forma zaje¢

Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe
uzupelniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i
narzedzi, stymulujgce do doskonalenia efektéw pracy

(wybor z listy)

Ocena podsumowujaca (P) -
podsumowuje osiagniete Efekty
uczenia sie (wybor z listy)

Wyktad

P4 - Ocena aktywnosci oraz wynikéw realizacji
indywidualnych zadan tworzenia nowych koncepcji
wyrobéw Technicznych.

P5 - Ocena opracowania zestawu
nowych rozwigzan wybranego
obiektu z zastosowaniem chwytéw
wynalazczych. - sprawdzian ustny;

8.2. Sposoby (metody) weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektéw uczenia sie (wstawi¢ ,x”)

Wyktad
Symbol efektu
P4 P5
Ww_01 X
W_02 X
U_01 X
K 01 X

9. Opis sposobu ustalania oceny koncowej (zasady i kryteria przyznawania oceny, a takze sposob obliczania
oceny w przypadku zaje¢, w sktad ktérych wchodzi wiecej niz jedna forma prowadzenia zaje¢, z uwzglednieniem

wszystkich form prowadzenia zaje¢ oraz wszystkich terminéw egzaminéw i zaliczen, w tym takze

poprawkowych):

Z kazdej formy prowadzonych zaje¢ uzyskang ilo$¢ punktéw przelicza sie na warto$¢ procentowa. Ocena

koncowa jest zgoda w progami oceniania zamieszczonymi w tabeli 1.
Tab. 1. Progi ocenia procentowego

Wynik procentowy Ocena
0-50 % niedostateczny (2.0)
51-60 %. dostateczny (3.0)
61-70 % dostateczny plus (3.5)
71-80 % dobry (4.0)
81-90 % dobry plus (4.5)
91-100 % bardzo dobry (5.0)

10. Forma zaliczenia zaje¢

- forma zaliczenia / egzaminu: zaliczenie z oceng

11. Obciazenie pracg studenta (sposob wyznaczenia punktéw ECTS):

Liczba godzin

Forma aktywnosci studenta na studiach na studiach

stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny kontaktowe studenta (w ramach zajec):

liczba godzin pracy studenta z bezposrednim udziatem nauczycieli
akademickich lub innych os6b prowadzacych zajecia

15 10
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Praca wlasna studenta (indywidualna praca studenta zwiazana z zajeciami):

przygotowanie do kolokwium zaliczeniowych 5 5
r’)rzygo‘fowanie do realizacji zaje¢ laboratoryjnych, wykonanie ) s
¢wiczen,
zapoznanie z literaturg 3 5
suma godzin: 25 25
liczba pkt ECTS przypisana do zajec: 1 1

(1 pkt ECTS odpowiada od 25 do 30 godzin aktywnoSci studenta)

12. Literatura zaje¢

Literatura obowiazkowa:

1. Cempel C.: Inzynieria kreatywnosci w projektowaniu innowacji. Politechnika Poznanska, Instytut Technologii

Eksploatacji, 2013.
2. Wust P.: Niepewnos¢ i ryzyko. PWN. Warszawa 1995.

3. Michalewicz Z., Fogel D.: Jak to rozwigzac czyli nowoczesna heurystyka. WNT, Warszawa, 2006. 5. Goéralski A.

(red): Zadanie, metoda, rozwigzanie. WNT, Warszawa, 1982.

Literatura zalecana / fakultatywna:

Okon-Horodynska E., Zachorowska -Mazurkiewicz A. (red.): Innowacje w rozwoju gospodarki i przedsiebiorstw:

sity motoryczne i bariery, Instytut Wiedzy i Innowacji, Warszawa 2007.

13. Informacje dodatkowe

imie i nazwisko sporzadzajacego Prof. dr hab. inz. Wojciech Kacalak
data sporzadzenia / aktualizacji 10.06.2023

dane kontaktowe (e-mail) wkacalak@ajp.edu.pl

podpis

24




Zatacznik nr 3

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka - studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowiacego zatacznik do Uchwaty Nr 37/000/2023 Senatu AJP

z dnia 27 czerwca 2023 1.

Wydziat TECHNICZNY
Kierunek Automatyka i robotyka
Poziom studiéw pierwszego stopnia
Forma studiow stacjonarna/niestacjonarna
Profil studiow praktyczny

Pozycja w planie studiow (lub kod przedmiotu) ‘ A7

KARTA ZAJEC
1. Informacje ogdlne

Nazwa zaje¢ Fizyka
Punkty ECTS 5
Rodzaj zajeé obowiazkowe/obieralne
Modut/specjalizacja Przedmioty podstawowe
Jezyk, w ktorym prowadzone s3 zajecia polski
Rok studiow 1
Imie i nazwisko koordynatora zaje¢ oraz .. .

, . Dr inz. Grzegorz Krzywoszyja
0s0b prowadzacych zajecia

2. Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

L, Liczba godzin ., Punkty ECTS (zgodnie
Forma zajec . X . Rok studiow/semestr .,
stacjonarne/niestacjonarne z programem studiow)
wyklad 30/20 1/1,2;
¢wiczenia 30/20 1/1,2; 5
laboratoria 15/10 1/1,2;

3. Wymagania wstepne, z uwzglednieniem sekwencyjnosci zaje¢

4. Cele ksztalcenia

C1 - przekazanie wiedzy w zakresie wiedzy technicznej obejmujacej terminologie, pojecia, teorie, zasady, metody,
techniki, narzedzia i materialy stosowane przy rozwigzywaniu zadan inzynierskich zwigzanych z energetyka,
procesami planowania i realizacji eksperymentéw, tak w procesie przygotowania z udziatem metod symulacji
komputerowych, jak i w rzeczywistym $rodowisku

C2 - przekazanie wiedzy niezbednej dla rozumienia i tworzenia spotecznych, ekonomicznych, prawnych i
pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnos$ci inzynierskiej dla rozwoju form indywidualnej przedsiebiorczosci i
dziatalnosci gospodarczej.

C3 - wyrobienie umiejetno$ci w zakresie doskonalenia wiedzy, pozyskiwania i integrowanie informacji z
literatury, baz danych i innych Zrédel, opracowywania dokumentacji, prezentowania ich i podnoszenia
kompetencji zawodowych

C4 - wyrobienie umiejetnosci nadzoru i monitorowania stanu i warunkéw pracy urzadzen i systemow
automatyki i robotyki, kontrolowanie przestrzegania przepiséw i zasad bezpieczenstwa, prowadzenie

szkolen, prowadzenie dokumentacji zwigzanej z realizowanymi zadaniami

C5 - wyrobienie umiejetnosci projektowania, wdrazania i konstruowania, elementéw i uktadéw automatyki i
robotyki, rozwigzywania praktycznych zadan inzynierskich

C6 - przygotowanie do uczenia sie przez cate Zycie, podnoszenie kompetencji zawodowych, osobistych i
spotecznych w zmieniajacej sie rzeczywistosci

C7 - uSéwiadomienie wazno$ci i rozumienia spotecznych skutkéw dziatalno$ci inzynierskiej, w tym jej wptywu na
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srodowisko i zwigzanej z tym odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje, wspotdziatanie w grupie i
przyjmowanie odpowiedzialno$ci za wspolne realizacje
5. Efekty uczenia sie dla zaje¢ wraz z odniesieniem do efektow kierunkowych
Symbol Odniesienie do
efektu Opis efektu uczenia sie efektu
uczenia sie kierunkowego
WIEDZA
W 01 definiuj.e, f01.‘mu{uje w jezyku matematyki problemy inzynierskie z K W01
dyscypliny fizyka
definiuje, formutuje, objasnia zjawiska i obserwacje z zakresu
podstawowych zagadnien fizyki zwigzanych z automatyka i robotyka,
W_02 o o , . K W02
wskazuje i identyfikuje istotne cechy zjawisk i do§wiadczen, majacych
znaczenie dla uktadéw mechanicznych
do scharakteryzowania cyklu zycia urzadzen i systeméw Technicznych
Ww_03 wykorzystuje wiedze z podstaw nauk $cistych, w szczegdlnosci z mechaniki K_ W05
i termodynamiki
UMIEJETNOSCI
U 01 wykorzystujac nabyta wiedze z przedmiotu podstawowego fizyki, K U06
- formutuje spo6jny opis urzadzen, ich dziatania i proceséw z ich udziatem -
rozwigzuje pokrewne zagadnienia, wykorzystujac metody modelowania
U_02 rzeczywistosci do opisu i oceny dziatania elementéw i uktadéw K_U07
mechanicznych
potrafi postuzyc¢ sie wtasciwie dobranymi metodami i urzadzeniami
U_03 umozliwiajacymi pomiar podstawowych wielko$ci charakteryzujacych K_U09
elementy i uktady mechaniczne
KOMPETENCJE SPOLECZNE
Postrzega relacje miedzy zdobyta wiedzg i umiejetnoSciami a dziatalnoscia
K 01 inzynierska w obszarze zagadnien mechaniki oraz Srodowiska w ktérym K_K02
Zyje i pracuje, rozumiejac potrzebe dalszego ksztatcenia
K_02 jest Swiadomy spotecznej roli przedstawiciela nauk technicznych K_KO05

6. Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegdélnych formach zaje¢ (zgodnie z programem

studidéw):
Liczba godzin na studiach
Lp. Tres$ci wykltadow stacjonarn | niestacjonarn
ych ych

W1 Przedmiot badan fizyki. Modelowanie rzeczywistos$ci. Fizyka jako sposéb ) 1
ogladania $wiata.

w2 Oddzialywania podstawowe, ich cechy. Pomiar, jednostki uktadu SI. 2 1

w3 Rachunek wektorowy w opisie wielkoSci fizycznych i praw fizyki. Przyktady 5 5
zastosowan.

w4 Kinematyka, opis ruchu. Ruch jednostajny, zmienny, harmoniczny. 2 1

WS Zasady dynamiki Newtona. Prawo powszechnego cigzenia. Ped ciata. Zasada 5 1
zachowania pedu. Pojecie sSrodka masy.

w6 Rozwigzanie rownan ruchu dla szczegoélnych przypadkéw. Sity oporu. 2 1

w7 Energia potencjalna i kinetyczna, zasada zachowania energii mechaniczne;j. 9 1
Zderzenia.
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ws Statyka i dynamika ptyndéw: cieczy i gazéw. Prawo Archimedesa, prawo ) 1
Bernoulliego.
W9 Zasady termodynamik. Opis czterech podstawowych przemian ) )
termodynamicznych. Informacja ma nature fizyczna.
W10 Cykle termodynamiczne, ich sprawnosci. Wybrane realizacje cykli, ich P 1
zastosowania.
W11 Pole elektryczne i magnetyczne. Wtasnosci elektryczne i magnetyczne ) )
materii.
W1z Prawo Gaussa, prawo Faradaya, prawo Ampera. R6wnania Maxwella. Prad i ) )
pole magnetyczne, podstawy dziatania urzadzen elektrycznych.
W13 Fale elektromagnetyczne, ich widmo. Oddziatywanie fal ) 1
elektromagnetycznych z materia.
W14 Stara i nowa teoria kwantéw. Promieniowanie ciata doskonale czarnego, p 1
efekt fotoelektryczny, budowa atomu, dualizm korpuskularno - falowy.
W15 | Zagadnienia fizyki wspoétczesnej. Teoria wzglednoSci, laser, holografia. 2 2
Razem liczba godzin wykladéow 30 20
Lo, Liczba godzin na studiach
Lp. | TresSci ¢wiczen
stacjonarnych | niestacjonarnych
C1 | Elementy rachunku wektorowego w zastosowaniu do rozwigzywania ) )
probleméw z fizyki
C2 | Elementy rachunku wektorowego w zastosowaniu do rozwigzywania ) 1
probleméw z fizyki
C3 | Kinematyka jako opis ruchu, rozwigzywania zagadnien opisu ruchu p 5
wokot nas
C4 | Kinematyka jako opis ruchu, rozwigzywania zagadnien opisu ruchu p 1
wokot nas
cs Zagadnienia dynamiki, sita jako przyczyna ruchu, rozwigzywanie ) )
réwnan ruchu dla szczegoélnych przypadkéw
6 Zagadnienia dynamiki, sita jako przyczyna ruchu, rozwigzywanie ) 1
réwnan ruchu dla szczegélnych przypadkow
c7 Zasady zachowania: pedu i energii mechanicznej w opisie ruchu ciat. p 5
Statyka i dynamika ptynéw
cs Zasady zachowania: pedu i energii mechanicznej w opisie ruchu ciat. ) 1
Statyka i dynamika ptynéw
Termodynamika w opisie przemian energii z udziatem pracy i wymiany
C9 | ciepta. Cykle termodynamiczne w opisie uktadéw pracujacych w 2 2
otoczeniu cztowieka
Termodynamika w opisie przemian energii z udziatem pracy i wymiany
C10 | ciepta. Cykle termodynamiczne w opisie uktadéw pracujacych w 2 1
otoczeniu cztowieka
Pole elektryczne i magnetyczne, sita dziatajaca na poruszajacy sie
C11 , i ) 2 1
tadunek: sita Lorentza, sita elektrodynamiczna
c12 Pole elektryczne i magnetyczne, sita dziatajaca na poruszajacy sie ) 1

tadunek: sita Lorentza, sita elektrodynamiczna
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13 Problemy fizyki wspétczesnej: efekt fotoelektryczny, dualizm p 1
korpuskularno-falowy, pesel atomu
C14 Problemy fizyki wspoéiczesnej: efekt fotoelektryczny, dualizm p 1
korpuskularno-falowy, pesel atomu
C15 Kolokwium zaliczenie 2 1
Razem liczba godzin ¢wiczen 30 20
Liczba godzin na studiach
Lp. | Trescilaboratoriow stacjonarn | niestacjonarn
ych ych
L1 | Pomiar przyspieszenia ziemskiego metodg wahadta matematycznego 2 1
L2 | Badanie wtasnosci sprezystych ciat statych. Prawo Hooke’a 2 1
L3 | Bloczek staty, bloczek ruchomy, przyktad maszyny prostej 2 1
L4 | Pomiar wspdtczynnika zatamania $wiatta, wyznaczanie kata granicznego 2 1
L5 | Pomiar ogniskowej soczewki metoda Bessela 2 2
L6 Pomiar ogniskowej soczewki metodg wyznaczania biegu promienia p 2
Swietlnego
L7 | Sposoby wymiany energii, modelowanie efektu cieplarnianego 3 2
Razem liczba godzin laboratoriéw 15 10

7. Metody oraz srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegolnych form zajec

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybor z listy) Srodki dydaktyczne
Wyktad M2, Wyktad problemowy Projektor, tablica
Cwiczenia MS5, 2. Cwiczenia audytoryjne Tablica
M5, 3. ¢éwiczenia laboratoryjne - wykonanie Zestawy laboratoryjne w pracowni fizyki
Laboratoria eksperymentoéw z wykorzystaniem zestawow
laboratoryjnych

8. Sposoby (metody) weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie osiagnietych przez studenta
8.1. Sposoby (metody) oceniania osiagniecia efektéw uczenia sie na poszczegdlnych formach zajeé

Forma Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na Ocena podsumowujaca (P) - podsumowuje
zajec potrzebe uzupeiniania wiedzy lub stosowania osiagniete Efekty uczenia sie (wybor z listy)
okreslonych metod i narzedzi, stymulujace do
doskonalenia efektéw pracy (wybor z listy)
F2, aktywno$¢ podczas wyktadéw - rozwigzywanie P1, egzarTnn plser.nny B d,wa sprawd,zmny
Wyktad , P1, rozwigzywanie zadan, probleméw w
probleméw .
trakcie wyktadu
P2, kolokwium podsumowujace
Cwiczenia F2, obserwacja/aktywno$¢, przygotowanie do zajec P3, ocena podsumowujaca z ocen
formujacych, uzyskanych w semestrze
F1, ocena przygotowania do realizacji eksperymentu
Laboratoria F2, ocena realizacji eksperymentu P3, ocena $rednia z realizacji eksperymentow
F3, ocena sprawozdania podsumowujacego i sprawozdan z ¢wiczen
wykonany eksperyment
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8.2. Sposoby (metody) weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektow uczenia sie (wstawi¢ ,x”)

Wyktad Cwiczenia Laboratoria
Symbol efektu

F2 P1 F2 p2 F1 | F2 F3 P3
W_01 X X
W_02 X X X
W_03 X X X
U_01 X X X
U_02 X X X
U_03 X X X
K_01 X X
K_02 X

9. Opis sposobu ustalania oceny koncowej (zasady i kryteria przyznawania oceny, a takze sposéb obliczania
oceny w przypadku zaje¢, w sktad ktérych wchodzi wiecej niz jedna forma prowadzenia zaje¢, z uwzglednieniem
wszystkich form prowadzenia zaje¢ oraz wszystkich terminéw egzaminéw i zaliczen, w tym takze
poprawkowych):

Z kazdej formy prowadzonych zaje¢ uzyskang ilo$¢ punktéw przelicza sie na warto$¢ procentowa. Ocena
koncowa jest zgoda w progami oceniania zamieszczonymi w tabeli 1.
Tab. 1. Progi ocenia procentowego

Wynik procentowy Ocena
0-50 % niedostateczny (2.0)
51-60 %. dostateczny (3.0)
61-70 % dostateczny plus (3.5)
71-80 % dobry (4.0)
81-90 % dobry plus (4.5)
91-100 % bardzo dobry (5.0)

10. Forma zaliczenia zaje¢

- forma zaliczenia / egzaminu: egzamin z oceng

11. Obcigzenie praca studenta (spos6b wyznaczenia punktéw ECTS):

Liczba godzin

Forma aktywnosci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny kontaktowe studenta (w ramach zajec):

liczba godzin pracy studenta z bezposrednim udziatem nauczycieli

75 50
akademickich lub innych os6b prowadzacych zajecia

Praca wlasna studenta (indywidualna praca studenta zwiazana z zajeciami):

przygotowanie do kolokwium zaliczeniowych 10 15
przygotowanie do egzaminu 5 10
przygotowanie do realizacji zaje¢ laboratoryjnych, wykonanie 95 30
¢wiczen,
zapoznanie z literaturg 10 20
suma godzin: 125 125
liczba pkt ECTS przypisana do zajec: 5 5

(1 pkt ECTS odpowiada od 25 do 30 godzin aktywno$ci studenta)
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12. Literatura zaje¢

Literatura obowiazkowa:
1. 1.D. Halliday, R. Resnick, J. Walker, Podstawy Fizyki, 5 toméw, PWN, Warszawa 2003

1. ].Orear, Fizyka, 2 tomy, WNT, Warszawa 1998

2. R.P.Feynman, R. B. Leighton, M. Sands, Feynmana wyktady z fizyki, 3 tomy, Warszawa 1972
3.

4. H. Szydtowski, Pracownia fizyczna wspomagana komputerem, PWN, Warszawa 2003

5.

J. Walker, Podstawy Fizyki. Zbiér zadan, PWN, Warszawa 2005

A. K. Wréblewski, Historia fizyki, PWN, Warszawa 2009

Literatura zalecana / fakultatywna:

A. K. Wréblewski, J. A. Zakrzewski, Wstep do fizyki, 2 tomy, PWN, Warszawa 1984.

K. Ernst, Einstein na hustawce czyli fizyka zabaw, gier i zabawek, Proszynski i S-ka, Warszawa 2003.
S. Szuba, Cwiczenia laboratoryjne z fizyki, Wyd. Politechniki Poznanskiej, Poznan 2007.

13. Informacje dodatkowe

imie i nazwisko sporzadzajacego Dr inz. Grzegorz Krzywoszyja
data sporzadzenia / aktualizacji 10.06.2023

dane kontaktowe (e-mail) gkrzywoszyja@ajp.edu.pl
podpis
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Wydziat TECHNICZNY
Kierunek Automatyka i robotyka
Poziom studiéw pierwszego stopnia
Forma studiow stacjonarna/niestacjonarna
Profil studiow Praktyczny

Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu) ‘ A8

KARTA ZAJEC

1. Informacje ogélne

Nazwa zaje¢ Metodyka obliczen inZynierskich
Punkty ECTS 4

Rodzaj zaje¢ obowigzkowe/obieralne
Modul/specjalizacja Przedmioty podstawowe

Jezyk, w ktérym prowadzone s3 zajecia Polski

Rok studiow 2

lm}e; i nazwisko koord).rnaftora zajec oraz dr Rafat Rézanski

os0b prowadzacych zajecia

2. Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

Liczba godzin Punkty ECTS (zgodnie

Forma zaje¢ . . . Rok studiow/semestr
stacjonarne/niestacjonarne

z programem studiow)

wyklad 30/15 1/2; 4
¢éwiczenia 30/18 1/2;
3. Wymagania wstepne, z uwzglednieniem sekwencyjnosci zajec

4. Cele ksztalcenia

C1 - zapoznanie z podstawowymi zagadnieniami dotyczacymi algebry macierzy, rozwigzywania uktadow
réwnan, programowania liniowego, liczb zespolonych, wielomiandw, elementéw geometrii analitycznej,
kombinatoryki oraz teorii graféw w zakresie studiéw inzynierskich pierwszego stopnia

C2 - wyrobienie umiejetnosci stosowania w zadaniach poznanych metod algebry macierzy, uktadéw réwnan,
programowania liniowego, liczb zespolonych, wielomianéw, elementéw geometrii analitycznej, kombinatoryki
oraz teorii graféw

C3 - przygotowanie do uczenia sie przez cate zycie

C4 - wyrobienie umiejetnosci analitycznego i dedukcyjnego

5. Efekty uczenia sie dla zaje¢ wraz z odniesieniem do efektow kierunkowych

Symbol Odniesienie do
efektu Opis efektu uczenia sie efektu
uczenia sie kierunkowego
WIEDZA
W 01 ma podstawowg wiedze z algebry liniowej, programowania liniowego, K W01
- geometrii analitycznej, kombinatoryki oraz teorii graféw
UMIEJETNOSCI
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U_01

teorii grafow

pozyskuje i wykorzystuje informacje z literatury z zakresu algebry liniowe;j,
programowania liniowego i geometrii analitycznej, kombinatoryki oraz

K_U01

U_02

wykorzysta¢ w zadaniach

operuje pojeciami i metodami algebry liniowej, programowania liniowego,
geometrii analitycznej, kombinatorykii teorii graféw oraz potrafi je

K_U06

KOMPETENCJE SPOLECZNE

K 01

mys$lenia

poprzez analizowanie i wnioskowanie ¢wiczy umiejetno$¢ kreatywnego

K_K04

6.Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegdlnych formach zaje¢ (zgodnie z

programem studiéw):

L. ; Liczba godzin na studiach
Lp. Tresci wyktadow
stacjonarnych | Niestacjonarnych

w1 Zapoznanie z efektami uczenia sie, metodami oceniania i karta 2 1

przedmiotu.
w2 Macierze. 2 1
w3 Wyznaczniki. 2 2
w4 Macierz odwrotna, rOwnania macierzowe. 2
W5 Rzad macierzy. 2 -
we Uktady Cramera. 2 2
w7 Uktady Kroneckera-Capellego. 2 1
w8 Elementy programowania liniowego 2 1
w9 Liczby zespolone. 2 1
W10 | Wielomiany zespolone. 2 2
W11 | Rachunek wektorowy. 2 1
W12 | Prosta na ptaszczyznie i w przestrzeni n-wymiarowej. 2 1
W13 | Plaszczyzna w przestrzeni n-wymiarowe;j. 2 1
W14 | Elementy kombinatoryki. 2 -
W15 | Elementy teorii graféw. Algorytmy teorii graféw. 2 -

Razem liczba godzin wykladéw 30 15

L. ; Liczba godzin na studiach
Lp. Tresci cwiczen
stacjonarnych | Niestacjonarnych

C1 Dziatania na macierzach. 2 1
C2 Obliczanie wyznacznikow. 2 2
C3 Obliczanie macierzy odwrotne;j. 2 2
C4 Rozwigzywanie réwnan macierzowych. 2 -
C5 Rozwigzywanie uktadéw Cramera. 2 2
cé Rozwigzywanie uktadéw Kroneckera- Capellego. 2 1
c7 Rozwigzywanie uktadéw metoda operacji elementarnych. 2 2
Cc8 Rozwigzywanie zagadnien optymalizacyjnych za pomoca metod 2 1

programowania liniowego.
Cc9 Dziatania na liczbach zespolonych. 2 1
C10 | Obliczanie pierwiastkéw wielomianéw. 2 1
C11 | Dziatania na wektorach. 2
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C12 | Wyznaczanie réznych postaci prostej na ptaszczyznie. 2 2
C13 | Zliczanie elementéw zbiorow. 2 -
C14 | Rozwigzywanie zadan za pomocg algorytmoéw teorii grafow. 2 -
C15 | Kolokwium zaliczeniowe. 2 2
Razem liczba godzin ¢wiczen 30 18

7. Metody oraz Srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdlnych form zaje¢

Forma zaje¢

Metody dydaktyczne (wybor z listy)

Srodki dydaktyczne

Wyktad wyktad z wykorzystaniem komputera, materiatéw komputer, projektor, tablica, pisak,
multimedialnych notatnik, dtugopis
Cwiczenia ¢wiczenia audytoryjne tablica, pisak, notatnik, dtugopis

8. Sposoby (metody) weryfikacji i oceny efektow uczenia sie osiagnietych przez studenta
8.1. Sposoby (metody) oceniania osiggniecia efektow uczenia sie na poszczegoélnych formach zajec

Forma zaje¢ Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe | Ocena podsumowujaca (P) -
uzupetniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i podsumowuje osiagniete efekty
narzedzi, stymulujace do doskonalenia efektéw pracy uczenia sie (wybor z listy)
(wybér z listy)

Wyktad F1 - sprawdzian ustny; P3 - ocena podsumowujgca
F2 - obserwacja/aktywnos¢; powstata na podstawie ocen

formujacych, uzyskanych w
semestrze oraz oceny z ¢wiczen,

Cwiczenia F1 - sprawdzian ustny; P2 - kolokwium
F2 - obserwacja/aktywno$¢;

F5 - ¢wiczenia praktyczne;

8.2. Sposoby (metody) weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektéw uczenia sie (wstawi¢ ,x”)

Wyktad Cwiczenia
Symbol efektu F1 F2 P1 F1 F2 F5 P2
W 01 X X X
U0l X X
U 02 X X
K 01 X X
K 02 X X X X

9. Opis sposobu ustalania oceny konicowej (zasady i kryteria przyznawania oceny, a takze sposéb

obliczania oceny w przypadku zaje¢, w sktad ktérych wchodzi wiecej niz jedna forma prowadzenia zaje¢, z

uwzglednieniem wszystkich form prowadzenia zajeé oraz wszystkich terminéw egzamindw i zaliczen, w
tym takze poprawkowych):

Z kazdej formy prowadzonych zaje¢ uzyskang ilo§¢ punktéw przelicza sie na warto$¢ procentowa. Ocena

koncowa jest zgoda w progami oceniania zamieszczonymi w tabeli 1.

Tab. 1. Progi ocenia procentowego

Wynik procentowy Ocena
0-50 % niedostateczny (2.0)
51-60 %. dostateczny (3.0)
61-70 % dostateczny plus (3.5)
71-80 % dobry (4.0)
81-90 % dobry plus (4.5)
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‘ | 91-100 % bardzo dobry (5.0) ‘ |

10. Forma zaliczenia zaje¢

- forma zaliczenia / egzaminu: zaliczenie z ocena

11. Obciazenie praca studenta (sposéb wyznaczenia punktéw ECTS):

Liczba godzin
Forma aktywnoSci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny kontaktowe studenta (w ramach zaje¢):

liczba godzin pracy studenta z bezposrednim udziatem nauczycieli

60 33
akademickich lub innych os6b prowadzacych zajecia

Praca wlasna studenta (indywidualna praca studenta zwiazana z zajeciami):

przygotowanie do kolokwium zaliczeniowych 10 17
[’)rzygot,owanie do realizacji zaje¢ laboratoryjnych, wykonanie 15 95
¢wiczen,
zapoznanie z literaturg 15 25
suma godzin: 100 100
liczba pkt ECTS przypisana do zaje¢: 4 4

(1 pkt ECTS odpowiada od 25 do 30 godzin aktywnoSci studenta)

12. Literatura zaje¢

Literatura obowiazkowa:

1. Arodz H., K. Rosciszewski, Algebra i geometria w zadaniach, Wyd. Znak , Krakéw 2005

2. Jurlewicz T., Z. Skoczylas, Algebra liniowa cz 1 i 2, Oficyna Wydawnicza GiS, Wroctaw 2001
3. Ostrowski T., Algebra, PWSZ Gorzéw Wielkopolski 2010

Literatura zalecana / fakultatywna:

1. Herdegen T.A., Wyktady z algebry liniowej i geometrii, Wyd. Discepto, Krakéw 2005

2. Jurlewicz T., Z. Skoczylas, Algebra liniowa Przyktady i zadania, cz 1 i 2, Oficyna Wydawnicza GiS, Wroctaw 2001
3. Kostrikin A.L, J. I. Manin, Algebra liniowa i geometria, PWN, Warszawa 1993

13. Informacje dodatkowe

imie i nazwisko sporzadzajacego Dr Rafat R6zanski
data sporzadzenia / aktualizacji 10.06.2023

dane kontaktowe (e-mail) rrozanski@ajp.edu.pl
Podpis

34


mailto:rrozanski@ajp.edu.pl

Zatacznik nr 3

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka - studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowigcego zalacznik do Uchwaty Nr 37/000/2023 Senatu AJP
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Wydziat TECHNICZNY
Kierunek Automatyka i robotyka
Poziom studiéw pierwszego stopnia
Forma studiow stacjonarna/niestacjonarna
Profil studiow praktyczny

Pozycja w planie studiow (lub kod przedmiotu) ‘ A9

KARTA ZAJEC

1. Informacje ogolne

Nazwa zajeé

Narzedzia analizy matematycznej

Punkty ECTS

4

Rodzaj zajec

obowigzkowe/obieralne

0sOb prowadzacych zajecia

Modut/specjalizacja Przedmioty podstawowe
Jezyk, w ktorym prowadzone s3 zajecia Polski

Rok studiow 2

Imie i nazwisko koordynatora zajec¢ oraz dr Rafal Rézanski

2. Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

L, Liczba godzin ., Punkty ECTS (zgodnie
Forma zajec¢ . . . Rok studiow/semestr .,
stacjonarne/niestacjonarne z programem studiéw)
wyklad 30/15 2/3; 4
¢wiczenia 30/18 2/3;

3. Wymagania wstepne, z uwzglednieniem sekwencyjnosci zaje¢

4. Cele ksztalcenia

C1 - zapoznanie z podstawowymi zagadnieniami analizy matematycznej w zakresie studiéw inzynierskich
pierwszego stopnia;
C2 - wyrobienie umiejetnosci stosowania w zadaniach podstawowych metod analizy matematycznej
C3 - przygotowanie do uczenia sie przez cate zycie

C4 - wyrobienie umiejetno$ci myslenia analitycznego i dedukcyjnego

5. Efekty uczenia sie dla zaje¢ wraz z odniesieniem do efektow kierunkowych

Symbol Odniesienie do
efektu Opis efektu uczenia sie efektu
uczenia sie kierunkowego
WIEDZA
W 01 ma podstawowg wiedze z zakresu analizy matematycznej oraz jej K Wo1
- zastosowan
UMIEJETNOSCI
U 01 pozyskuje i wykorzystuje informacje z literatury z zakresu analizy K _U01
- matematycznej
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U 02 operuje pojeciami i metodami analizy matematycznej oraz potrafi je K U06
- wykorzysta¢ w zadaniach
KOMPETENC]JE SPOLECZNE
K 01 rozumie potrzebe uczenia sie i doskonalenia umiejetnosci przez cate zycie K_KO01
K 02 poprzez analizowanie i wnioskowanie ¢wiczy umiejetno$¢ kreatywnego K_K04
- mys$lenia

6. Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegolnych formach zajec (zgodnie z programem

studidow):
Lp. Tresci wyktadow Liczba godzin na studiach
stacjonarnych | niestacjonarnych
w1 Zapoznanie z efektami uczenia sie, metodami oceniania i kartg 2 1
przedmiotu.
w2 Ciagi i ich granice. 2 2
w3 Szeregi i kryteria zbiezno$ci. 2 1
W5 Funkcja, jej wlasnosci i granice. 2 2
W6 Pochodna funkcji, pochodna funkcji ztozonej. Szeregi funkcyjne. 2 1
w7 Reguta de 'Hospitala. 2 -
w8 Monotoniczno$¢ i ekstremum lokalne. 2 2
w9 Wypuktos¢ i punkty przegiecia. 2 1
W10 | Catka nieoznaczona. Metoda podstawiania i przez czeSci. 2 2
W11 | Metoda utamkoéw prostych, catki z funkcji niewymiernych. 2 1
W12 | Catka oznaczonai jej zastosowania. 2 1
W13 | Catki niewlasciwe. 2 -
W14 | Funkcje wielu zmiennych, pochodne czastkowe. 2 1
W15 | Ekstrema lokalne funkcji dwéch zmiennych 2 -
Razem liczba godzin wykladéow 30 15
fos g s Liczba godzin na studiach
Lp. Tresci cwiczen
stacjonarnych | niestacjonarnych
C1 Obliczanie granic ciggéw. 2 1
C2 Badanie zbiezno$ci szeregow. 2 1
C3 Obliczanie granic funkcji w punkcie. Badanie ciggto$ci. Asymptoty 2 1
C4 Obliczanie pochodnej funkcji. 2 1
C5 Wykorzystanie Reguty de I'Hospitala do liczenia granic. 2 -
cé Badanie monotoniczno$ci i ekstremdw lokalnych funkgji. 2 2
c7 Badanie wypuktos¢ i punktéw przegiecia funkcji. 2 2
Cc8 Obliczanie catek z podstawowych wzoréw i metoda podstawiania. 2 2
Cc9 Obliczanie catek metoda przez czesci i metoda utamkéw prostych 2 2
C10 | Obliczanie podstawowych catek niewymiernych. 2 2
C11 | Zastosowanie metody wspotczynnikdw nieoznaczonych. 2 -
C12 | Obliczanie catek oznaczonych i ich zastosowanie do liczenia p6l 2 1
figur ptaskich oraz dtugos$ci krzywych.
C13 | Obliczanie pochodnych I i Il rzedu z funkcji dwéch zmiennych. 2 1
C14 | Obliczanie ekstreméw lokalnych funkcji dw6ch zmiennych. 2 -
C15 | Kolokwium zaliczeniowe 2
Razem liczba godzin ¢wiczen 30 18
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7. Metody oraz Srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdlnych form zajec

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybor z listy) Srodki dydaktyczne

Wyktad wyktad z wykorzystaniem komputera, materiatéw komputer, projektor, tablica, pisak,
multimedialnych notatnik, dtugopis

Cwiczenia ¢wiczenia audytoryjne tablica, pisak, notatnik, dtugopis

8. Sposoby (metody) weryfikacji i oceny efektow uczenia sie osiggnietych przez studenta

8.1. Sposoby (metody) oceniania osiagniecia efektow uczenia sie na poszczegoélnych formach zaje¢

Forma zaje¢

narzedzi, stymulujace do doskonalenia efektéw pracy
(wybér z listy)

Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe | Ocena podsumowujaca (P) -
uzupetniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i podsumowuje osiagniete efekty

uczenia sie (wybor z listy)

F2 - obserwacja/aktywnos¢;
F5 - ¢wiczenia praktyczne;

Wyktad F1 - sprawdzian ustny; P1 - egzamin
F2 - obserwacja/aktywnos¢;
Cwiczenia F1 - sprawdzian ustny; P2 - kolokwium

8.2. Sposoby (metody) weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektow uczenia sie (wstawic ,x”)

Wyktad Cwiczenia
Symbol efektu
F1 F2 P1 F1 F2 F5 P2
Ww_01 X X X
U_01 X X X
U_02 X X X
K 01 X X
K_02 X X X X

9. Sposo6b obliczania oceny w przypadku zaje¢, w sktad ktérych wchodzi wiecej niz jedna forma
prowadzenia zaje¢, z uwzglednieniem wszystkich form prowadzenia zaje¢ oraz wszystkich terminéw

egzaminow i zaliczen, w tym takze poprawkowych):

Z kazdej formy prowadzonych zaje¢ uzyskang ilo$¢ punktéw przelicza sie na warto$¢ procentowa. Ocena

koncowa jest zgoda w progami oceniania zamieszczonymi w tabeli 1.

Tab. 1. Progi ocenia procentowego

Wynik procentowy Ocena
0-50 % niedostateczny (2.0)
51-60 %. dostateczny (3.0)
61-70 % dostateczny plus (3.5)
71-80 % dobry (4.0)
81-90 % dobry plus (4.5)
91-100 % bardzo dobry (5.0)

10. Forma zaliczenia zaje¢

- forma zaliczenia / egzaminu: egzamin z oceng

11. Obcigzenie praca studenta (sposéb wyznaczenia punktéw ECTS):

Forma aktywnoSci studenta

Liczba godzin
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na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny kontaktowe studenta (w ramach zajec):

liczba godzin pracy studenta z bezpos$rednim udziatem nauczycieli

60 33
akademickich lub innych oséb prowadzacych zajecia

Praca wlasna studenta (indywidualna praca studenta zwiazana z zajeciami):

przygotowanie do kolokwium zaliczeniowych 10 17
przygotowanie do egzaminu 10 15
przygotowanie do realizacji zaje¢ laboratoryjnych, wykonanie 10 15
¢wiczen,
zapoznanie z literaturg 10 20
suma godzin: 100 100
liczba pkt ECTS przypisana do zajec: 4 4

(1 pkt ECTS odpowiada od 25 do 30 godzin aktywno$ci studenta)

12. Literatura zaje¢

Literatura obowiazkowa:
1. Gewert M, Z. Skoczylas, Analiza matematyczna, Oficyna Wydawnicza Gis, Wroctaw 200.
2. Krysicki W., L. Wtodarski, Analiza matematyczna w zadaniach cz. 1i Il, PWN, Warszawa 2005.
3. Ostrowski T., Analiza, PWSZ Gorzow Wielkopolski. 2010.

Literatura zalecana / fakultatywna:
1. Gewert M., Z. Skoczylas, Analiza matematyczna 2, Przyktady i zadania, Oficyna Wydawnicza Gis, Wroctaw
2002.
2. Janicka L., Wstep do analizy matematycznej, GiS, Wroctaw 2003.

13. Informacje dodatkowe

imie i nazwisko sporzadzajacego Dr Rafat R6zanski
data sporzadzenia / aktualizacji 10.06.2023

dane kontaktowe (e-mail) rrozanski@ajpe.du.pl
podpis
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Wydziat TECHNICZNY

Kierunek Automatyka i robotyka

Poziom studiéw pierwszego stopnia

Forma studiow stacjonarna/niestacjonarna

Profil studiow praktyczny

Pozycja w planie studiow (lub kod przedmiotu)

\ A10

KARTA ZAJEC

1. Informacje ogolne

Nazwa zajec

Matematyka stosowana

Punkty ECTS

3

Rodzaj zajec

obowigzkowe/obieralne

Modut/specjalizacja Przedmioty podstawowe
Jezyk, w ktérym prowadzone s3 zajecia Polski
Rok studiow 2
Imie i ko k —
mie i nazwisko koordynatora zaje¢ oraz dr Rafat Rézanski

0s6b prowadzacych zajecia

2. Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

Forma zaje¢

Liczba godzin

. . . Rok studiow/semestr
stacjonarne/niestacjonarne

Punkty ECTS (zgodnie z
programem studiow)

wyklad

15/10 2/4;

¢wiczenia

30/18 2/4;

3

3. Wymagania wstepne, z uwzglednieniem sekwencyjnosci zaje¢

4. Cele ksztalcenia

C1 - zapoznanie z podstawowymi zagadnieniami analizy matematycznej w zakresie studiéw inzynierskich
pierwszego stopnia;

C2 - wyrobienie umiejetnosci stosowania w zadaniach podstawowych metod analizy matematycznej

C3 - przygotowanie do uczenia sie przez cate zycie

C4 - wyrobienie umiejetno$ci myslenia analitycznego i dedukcyjnego

5. Efekty uczenia sie dla zaje¢ wraz z odniesieniem do efektow kierunkowych

Symbol Odniesienie do
efektu Opis efektu uczenia sie efektu
uczenia sie kierunkowego
WIEDZA
W 01 ma podstav,vowq wiedze z zakresu analizy matematycznej oraz jej K Wo1
zastosowan
UMIEJETNOSCI
U.01 pozyskuje i wykorzystuje informacje z literatury z zakresu analizy K U01
matematycznej
U_02 operuje pojeciami i metodami analizy matematycznej oraz potrafi je K_U06
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wykorzysta¢ w zadaniach

KOMPETENCJE SPOLECZNE
K 01 rozumie potrzebe uczenia sie i doskonalenia umiejetnosci przez cate zycie K_KO01
K 02 pop'rze? analizowanie i wnioskowanie ¢wiczy umiejetno$¢ kreatywnego K K04
mys$lenia

6. Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegodlnych formach zaje¢ (zgodnie z programem

studiow):
Lp. Tresci wyktadow Liczba godzin na studiach
stacjonarnych | niestacjonarnych

w1 Zapoznanie z efektami uczenia sie, metodami oceniania i kartg 1 1
przedmiotu.

w2 Zdarzenia losowe i dziatania na nich. Prawdopodobienstwo ) )
klasyczne i geometryczne,

w3 Aksjomatyczna definicja prawdopodobienistwa. Niezalezno$¢ ) 1
zdarzen.

W4 | Prawdopodobienistwo warunkowe i catkowite. 2 1

W5 Rozktad prawdopodobienstwa zmiennej losowej dyskretnej i ) 1
absolutnie ciagtej. Warto$¢ oczekiwana i wariancja.

w6 Podstawowe pojecia i zagadnienia statystyki. Metody statystyki ) )
opisowe;j.

w7 Korelacja i regresja 2

w8 Estymacja punktowa i przedziatowa 2 1
Razem liczba godzin wykladow 15 10

P , Liczba godzin na studiach
Lp. Tresci ¢wiczen
stacjonarnych | niestacjonarnych

C1 Obliczanie liczby mozliwych zdarzen z wykorzystaniem prawa ) 1
mnozenia i prawa dodawania oraz permutacji, wariacji i kombinacji.

C2 Okres$lanie przestrzeni zdarzen oraz zdarzen losowych i ) 1
wykonywanie dziatan na nich.

C3 Obliczanie prawdopodobienstw zdarzen z wykorzystaniem pr. 5 1
klasycznego.

C4 Obliczanie prawdopodobienstw zdarzen z wykorzystaniem drzewek ) )
stochastycznych.

C5 Obliczanie prawdopodobienstw zdarzen z wykorzystaniem 5 )
prawdopodobienistwa geometrycznego.

cé Rozwigzywanie zadan z wykorzystaniem wiasnosci ) i
prawdopodobienstwa aksjomatycznego.

Cc7 Badanie niezaleznosci zdarzen. 2 -

C8 Obliczanie prawdopodobienstwa warunkowego. Obliczanie ) )
prawdopodobienstwa catkowitego.

Cc9 Wyznaczanie rozktadu prawdopodobienstwa, dystrybuanty oraz 5 5
momentéw zmiennej losowej dyskretnej

C10 | Wyznaczanie rozktadu prawdopodobienistwa zmiennej losowej ) )
absolutnie ciggtej.

C11 | Obliczanie prawdopodobienstwa zdarzen dla zmiennych o 9 1
rozktadzie normalnym
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C12 | Wyznaczanie szeregow rozdzielczych szczegoétowych, wykreséw

kolumnowych oraz statystyk z proby. 2 2

C13 | Wyznaczanie szeregéw rozdzielczych ogdlnych, wykresow ) )
kolumnowych oraz statystyk z szeregéw.

C14 | Analizowanie korelacji dwdch zmiennych i wyznaczanie prostej ) i
regres;ji

C15 | Zaliczenie 2 2
Razem liczba godzin ¢wiczen 30 18

7. Metody oraz srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdlnych form zaje¢

Forma zaje¢

Metody dydaktyczne (wybor z listy)

Srodki dydaktyczne

Wyktad wyktad z wykorzystaniem komputera, materiatow komputer, projektor, tablica, pisak,
multimedialnych notatnik, dtugopis
Cwiczenia ¢wiczenia audytoryjne tablica, pisak, notatnik, dtugopis

8. Sposoby (metody) weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie osiagnietych przez studenta
8.1. Sposoby (metody) oceniania osiagniecia efektéw uczenia sie na poszczegdlnych formach zajec

Forma zaje¢

Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe
uzupetniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i
narzedzi, stymulujace do doskonalenia efektéw pracy

Ocena podsumowujaca (P) -
podsumowuje osiagniete efekty
uczenia sie (wybor z listy)

(wybér z listy)

Wyktad F1 - sprawdzian ustny; P1 - egzamin
F2 - obserwacja/aktywnos¢;

Cwiczenia F1 - sprawdzian ustny; P2 - kolokwium

F2 - obserwacja/aktywnos¢;
F5 - ¢wiczenia praktyczne;

8.2. Sposoby (metody) weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektow uczenia sie (wstawic ,x”)

Wyktad Cwiczenia
Symbol efektu F1 F2 P1 F1 F2 F5 p2
W 01 X X X
U 01 X X X
U 02 X X X
K 01 X X
K 02 X X X X

9. Sposob obliczania oceny w przypadku zaje¢, w sktad ktérych wchodzi wiecej niz jedna forma prowadzenia

zajeé, z uwzglednieniem wszystkich form prowadzenia zaje¢ oraz wszystkich terminéw egzaminéw i zaliczen, w
tym takze poprawkowych):

Z kazdej formy prowadzonych zaje¢ uzyskang ilo§¢ punktéw przelicza sie na warto$¢ procentowa. Ocena
koncowa jest zgoda w progami oceniania zamieszczonymi w tabeli 1.
Tab. 1. Progi ocenia procentowego

Wynik procentowy Ocena
0-50 % niedostateczny (2.0)
51-60 %. dostateczny (3.0)
61-70 % dostateczny plus (3.5)
71-80 % dobry (4.0)
81-90 % dobry plus (4.5)
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‘ | 91-100 % bardzo dobry (5.0) ‘ |

10. Forma zaliczenia zaje¢

- forma zaliczenia / egzaminu: egzamin z oceng

11. Obcigzenie praca studenta (sposéb wyznaczenia punktéw ECTS):

Liczba godzin
Forma aktywnosci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny kontaktowe studenta (w ramach zaje¢):

liczba godzin pracy studenta z bezposrednim udziatem nauczycieli

45 28
akademickich lub innych osé6b prowadzacych zajecia

Praca wlasna studenta (indywidualna praca studenta zwiazana z zajeciami):

przygotowanie do egzaminu 5 10
przygotowanie do realizacji zaje¢ laboratoryjnych, wykonanie 10 17
¢éwiczen,
konsultacje 5 5
zapoznanie z literaturg 10 15
suma godzin: 75 75
liczba pkt ECTS przypisana do zaje¢: 3 3

(1 pkt ECTS odpowiada od 25 do 30 godzin aktywnoSci studenta)

12. Literatura zaje¢

Literatura obowiazkowa:
4. Gewert M., Z. Skoczylas, Analiza matematyczna, Oficyna Wydawnicza Gis, Wroctaw 200.
5. Krysicki W, L. Wtodarski, Analiza matematyczna w zadaniach cz. 1 i Il, PWN, Warszawa 2005.
6. Ostrowski T., Analiza, PWSZ Gorzéw Wielkopolski. 2010.

Literatura zalecana / fakultatywna:

3. Gewert M., Z. Skoczylas, Analiza matematyczna 2, Przyktady i zadania, Oficyna Wydawnicza Gis, Wroctaw
2002.

4. Janicka L., Wstep do analizy matematycznej, GiS, Wroctaw 2003.

13. Informacje dodatkowe

imie i nazwisko sporzadzajacego Dr Rafat R6zanski
data sporzadzenia / aktualizacji 10.06.2023

dane kontaktowe (e-mail) rrozanski@ajpe.du.pl
Podpis
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Wydziat TECHNICZNY
Kierunek Automatyka i robotyka
Poziom studiéw pierwszego stopnia
Forma studiow stacjonarna/niestacjonarna
Profil studiow praktyczny

Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu) ‘ A1l

KARTA ZAJEC

1. Informacje ogdlne

Nazwa zaje¢ Jezyk obcy dla inZynieréw
Punkty ECTS 2
Rodzaj zajec obowigzkowe/obieralne
Modul/specjalizacja Przedmioty podstawowe
Jezyk, w ktérym prowadzone s3 zajecia Angielski, niemiecki
Rok studiow 2
Imie i nazwisko koordynatora zaje¢ oraz . .

, . Wydzial Humanistyczny
os0b prowadzacych zajecia

2. Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

Liczba godzin Punkty ECTS (zgodnie z

Forma zaje¢ . ) . Rok studiow/semestr .,
stacjonarne/niestacjonarne programem studiow)

¢wiczenia 30/18 2/4; 2

3. Wymagania wstepne, z uwzglednieniem sekwencyjnosci zaje¢

Student postuguje sie jezykiem obcym na poziomie B2 odpowiadajagcym standardom okreslonym dla studiow
licencjackich wg Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego.

4. Cele ksztalcenia

C1 - przekazanie wiedzy w zakresie wiedzy technicznej obejmujacej terminologie, pojecia, teorie, zasady, metody,
techniki, narzedzia i materiaty stosowane przy rozwigzywaniu zadan inzynierskich zwigzanych

z automatyka i robotyka, procesami planowania i realizacji eksperymentéw, tak w procesie przygotowania z
udzialem metod symulacji komputerowych, jak i w rzeczywistym $rodowisku,

C2- wyrobienie umiejetno$ci w zakresie doskonalenia wiedzy, pozyskiwania i integrowanie informacji

z literatury, baz danych i innych zZrédet, opracowywania dokumentacji, prezentowania ich

i podnoszenia kompetencji zawodowych,

C3 - przygotowanie do uczenia sie przez cate zycie, podnoszenie kompetencji zawodowych, osobistych i
spotecznych w zmieniajacej sie rzeczywistosci, podjecia pracy zwiazanej z projektowani, realizacja proceséw
wytwarzania, montazu i eksploatacji maszyn,

5. Efekty uczenia sie dla zaje¢ wraz z odniesieniem do efektow kierunkowych

Symbol Odniesienie do
efektu Opis efektu uczenia sie efektu
uczenia sie kierunkowego
WIEDZA

W 01 ma wiedze og6lng obejmujaca kluczowe zagadnienia z zakresu konstrukeji i K W04

eksploatacji maszyn z elementami stownictwa technicznego w jezyku
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obcym,

UMIEJETNOSCI

U_01

potrafi porozumiewac sie w jezyku polskim i obcym stosujac

$rodowiskach,

specjalistyczna terminologie z zakresu automatyki i robotyki, przy uzyciu K_U22,K U23
réznych technik, zaréwno w srodowisku zawodowym jak i innych

U_02

postuguje sie jezykiem obcym w stopniu wystarczajacym do

porozumiewania sie, a takze czytania ze zrozumieniem réwniez informacji K _U24
ze stownictwem technicznym w zakresie automatyki i robotyki,

KOMPETENCJE SPOLECZNE

K 01 l rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie

\ K K01

5. Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegdlnych formach zaje¢ (zgodnie z programem

studiéw):
Liczba godzin na studiach
Lp. | Tresci ¢wiczen stacjonarn | niestacjonarn
ych ych

C1 Robotyka - dziatanie, zastosowanie i funkcje. 2 2
C2 Uzycie : ,cause to”, ,prevent”, ,stop”, “ allow to”, “enable to” oraz “let”. 2 1
C3 Przygotowanie prezentacji w grupach nt. wybranego aspektu robotyki. 2 1
C4 Projekt - zaprojektowanie robota. 2 2
C5 Inzynieria naftowa. Wieza wiertnicza - budowa. 2 1
cé Kolokacje wyrazow w zakresie inzynierii naftowej; Czasy: powtérzenie 2 1

czasOw terazniejszych w jezyku angielskim.
c7 Proces rafinacji ropy naftowe;j. 2 1
C8 Rodzaje platform wiertniczych -wady i zalety. 2 1
Cc9 InZynieria $rodowiska; zanieczyszczenie sSrodowiska - przyczyny, 2 1

zapobieganie.
C10 | Inzynier mechanik - specyfikacja zawodu. 2 1
C11 | Oczyszczanie wody. 2 1
C12 | Konstrukcja i budowa wybranego systemu przemystowego. 2 1
C13 | Automatyka przemystowa. 2 1
C14 | Mowa zalezna; Powtorzenie materiatu. 2 1
C15 | Kolokwium zaliczeniowe 2 2

Razem liczba godzin ¢wiczen 30 18

7. Metody oraz $rodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegé6lnych form zajec

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne Srodki dydaktyczne
Cwiczenia M3 - Metoda eksponujaca - tablica,
Pokaz materiatu audiowizualnego, pokaz prezentacji | - odtwarzacz CD,
multimedialne;. - projektor,
M5 - Metoda praktyczna - sprzet multimedialny,
2. Cwiczenia przedmiotowe: - laptop;

1. czytanie i analiza tekstu Zrédtowego,
4. Cwiczenia kreacyjne:
a) przygotowanie prezentacji
5. Cwiczenia translatorskie i inne:
a) ¢wiczenia stuchania, méwienia, pisania i czytania,
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b) ¢wiczenia gramatyczne i leksykalne,

c) uzycie okreslonych struktur w mowie i pi$mie,
d) ¢wiczenia ze stownictwa,

e) dialogi

8. Sposoby (metody) weryfikacji i oceny efektow uczenia sie osiagnietych przez studenta
8.1. Sposoby (metody) oceniania osiagniecia efektéw uczenia sie na poszczegélnych formach zajec

Forma zaje¢

Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe
uzupelniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i
narzedzi, stymulujace do doskonalenia efektéw pracy

Ocena podsumowujaca (P) -
podsumowuje osiagniete Efekty
uczenia sie

Cwiczenia

F1 - sprawdzian (ustny, pisemny, ,wejsciowka”,
sprawdzian praktyczny umiejetnosci, kolokwium
czastkowe, testy pojedynczego lub wielokrotnego wyboru,
testy z pytaniami otwartymi),

F2 - obserwacja/aktywnos¢ (przygotowanie do zajec,
ocena ¢wiczen wykonywanych podczas zajec i jako pracy
wtasnej, prace domowe itd.),

F5 - ¢wiczenia praktyczne (¢wiczenia sprawdzajgce
umiejetnosci, rozwigzywanie zadan, ¢wiczenia

z wykorzystaniem sprzetu fachowego, projekty
indywidualne i grupowe),

P3 - ocena podsumowujaca powstata
na podstawie ocen formujacych,
uzyskanych w semestrze,

8.2. Sposoby (metody) weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektéw uczenia sie (wstawi¢ ,x”)

Cwiczenia
Symbol efektu F1 T2 FS P1
W_01 X X X
U_01 X X
U_02 X X
K_01 X X

9. Opis sposobu ustalania oceny koncowej (zasady i kryteria przyznawania oceny, a takze spos6b obliczania
oceny w przypadku zaje¢, w sktad ktérych wchodzi wiecej niz jedna forma prowadzenia zajeé, z uwzglednieniem
wszystkich form prowadzenia zaje¢ oraz wszystkich terminéw egzaminéw i zaliczen, w tym takze
poprawkowych):

Z kazdej formy prowadzonych zaje¢ uzyskang ilos§¢ punktéw przelicza sie na warto$¢ procentowa. Ocena

koncowa jest zgoda w progami oceniania zamieszczonymi w tabeli 1.
Tab. 1. Progi ocenia procentowego

Wynik procentowy Ocena
0-50 % niedostateczny (2.0)
51-60 %. dostateczny (3.0)
61-70 % dostateczny plus (3.5)
71-80 % dobry (4.0)
81-90 % dobry plus (4.5)
91-100 % bardzo dobry (5.0)

10. Forma zaliczenia zaje¢

- forma zaliczenia / egzaminu
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11. Obcigzenie pracg studenta (spos6b wyznaczenia punktéw ECTS):

Liczba godzin

Forma aktywnosci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny kontaktowe studenta (w ramach zajec):

liczba godzin pracy studenta z bezpo$rednim udziatem nauczycieli
akademickich lub innych oséb prowadzacych zajecia

30 18

Praca wlasna studenta (indywidualna praca studenta zwiazana z zajeciami):

przygotowanie do kolokwium zaliczeniowych 5 12
Il)rzlygo‘fowanie do realizacji zaje¢ laboratoryjnych, wykonanie 10 10
¢wiczen,
zapoznanie z literaturg 5 10
suma godzin: 50 50
liczba pkt ECTS przypisana do zajec: 2 9

(1 pkt ECTS odpowiada od 25 do 30 godzin aktywno$ci studenta)

12. Literatura zaje¢

Literatura obowiazkowa:
Zettl, E.: Aus moderner Technik und Naturwissenschaft, Hueber Verlag 2003

Literatura zalecana / fakultatywna:

Luniewska, K.: einFach gut, Kommunikation in Technik und Industrie, Profil 2, PWN i Goethe Institut 1999
Becker, N.:Fachdeutsch Technik Metall und Elektroberufe, Hueber Verlag 1993

Grigull, [ / Raven, S.: Geschiftliche Begegnungen B1+, Schubert Verlag 2013

Jabtonska, D.: Energie Roboter Autos Ziige, Sachtexte mit Ubungen fiir Deutsch als Fremdsprache, Krakéw 2011

13. Informacje dodatkowe

imie i nazwisko sporzadzajacego Mgr Piotr Kotek
data sporzadzenia / aktualizacji 10.06.2023

dane kontaktowe (e-mail) pkotek@ajp.edu.pl
podpis
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Wydziat TECHNICZNY
Kierunek Automatyka i robotyka
Poziom studiéw pierwszego stopnia
Forma studiow stacjonarna/niestacjonarna
Profil studiow Praktyczny

Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu) ‘ A12

KARTA ZAJEC

1. Informacje ogdlne

Nazwa zajec

Marketing dla inZynieréw

Punkty ECTS

3

Rodzaj zajeé

obowiazkowe/obieralne

Modul/specjalizacja Przedmioty podstawowe
Jezyk, w ktérym prowadzone s3 zajecia Polski
Rok studiow 3

Imie i nazwisko koordynatora zaje¢ oraz
o0s6b prowadzacych zajecia

dr Agnieszka Wala

2. Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

L, Liczba godzin ., Punkty ECTS (zgodnie
Forma zaje¢ . . . Rok studiow/semestr .,
stacjonarne/niestacjonarne z programem studiow)
wyklad 15/10 3/5; 3
¢éwiczenia 30/18 3/5;

3. Wymagania wstepne, z uwzglednieniem sekwencyjnosci zajec

Student postuguje sie jezykiem obcym na poziomie B2 odpowiadajacym standardom okres$lonym dla studiéw
licencjackich wg Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego.

4. Cele ksztalcenia

C1 - Wyposazenie studenta w wiedze z zakresu podstaw ekonomii, w szczegélnosci w wiedze dotyczaca

mechanizmu rynkowego, pojecia rownowagi rynkowej oraz roli konsumentéw, przedsiebiorstw i panistwa w

gospodarce.

C2 - Zdobycie umiejetnos$ci rozpoznawania, analizowania i oceniania wystepujacych zjawisk gospodarczych.

C3 - Ksztaltowanie postaw etyczno-spotecznych studenta

5. Efekty uczenia sie dla zaje¢ wraz z odniesieniem do efektow kierunkowych

Symbol Odniesienie do
efektu Opis efektu uczenia sie efektu
uczenia sie kierunkowego
WIEDZA
Student definiuje podstawowe pojecia ekonomiczne, ma wiedze na temat
W 01 funkcjonowania podmiotéw gospodarujacych (konsumentéw i K W15, K W16,
- przedsiebiorstw) i podejmowania przez nie decyzji ekonomicznych. K W17
Student ma wiedze na temat roli panistwa w gospodarce rynkowe;.
UMIEJETNOSCI
U.01 Student potrafi o.bserwowac' i analizowa¢ zachodzace ZjaV\,/iska o K U06, K U10
gospodarcze, polityke gospodarcza prowadzong przez panstwo, oceniac jej
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wptyw na sytuacje spoteczno-ekonomiczna.

KOMPETENCJE SPOLECZNE

K 01

konsekwencje.

Student podejmuje decyzje ekonomiczne oraz przewiduje ich

K_KO06

6. Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegdlnych formach zaje¢ (zgodnie z programem

studidow):
Lp. Tresci wykladéw Liczba godzin na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych
w1 Ekonomia jako nauka 1 1
w2 Podstawy gospodarki rynkowej - popyt, podaz, réwnowaga 2 1
rynkowa.
w3 Glowne kategoria makroekonomiczne - PKB, PNB 2 1
W4 | Rola panstwa w gospodarce Budzet panstwa 2 1
W6 | Cykle koniunkturalne 2 1
w7 Bezrobocie, inflacja 2 1
W8 | Zakladanie wtasnej dziatalnosci gospodarczej 2 2
W9 | Kolokwium zaliczeniowe 2 2
Razem liczba godzin wykladéow 15 10
L. 3 Liczba godzin na studiach
Lp. Tresci ¢wiczen
stacjonarnych | niestacjonarnych
C1 Omowienie tresci zaje¢, literatury, sposobu organizacji zaje¢, zasad ) 1
zaliczenia przedmiotu. Wstep do ¢wiczen
Cc2 Pojecie strategicznego i operacyjnego planu marketingowego. ) 1
Rodzaje strategii marketingowych
C3 Formowanie zespotéw projektowych. Podziat zadan.
Przygotowanie zasobdw informacyjnych na potrzeby projektu 2 1
planu marketingowego
C4 Warsztat ksztattowania umiejetnosci okreslania marketingowej 5 1
koncepcji produktu i korzysci dla klienta
C5 Ceny w marketingu - czynniki formuty ksztattowania cen, rodzaje ) 1
cen, znaczenie
Cé6 Organizacja dziatalno$ci marketingowej w przedsiebiorstwie. 2 1
C7 Przewaga konkurencyjna w marketingu - koncepcja, zrédta, 5 )
rodzaje. Studia przypadkow
C8 Analiza SWOT - zastosowanie w planowaniu rozwigzan w sferze ) 1
marketingu
Cc9 Znaczenie konkurencji w marketingu. Analiza konkurencji. 2 1
C10 | Znaczenie konkurencji w marketingu. Analiza konkurencji. 2 1
C11 | Warsztat - tworzenie zatoZen operacyjnego planu marketingowego 2 1
C12 | Warsztat - tworzenie zatozen operacyjnego planu marketingowego 2 1
C13 | Trening twoérczego myslenia w marketingu - poszukiwanie
innowacyjnych rozwigzan w zdobywaniu i utrzymywaniu rynku 2 2
odbiorcéw.
C14 | Trening twoérczego myslenia w marketingu - poszukiwanie ) 1
innowacyjnych rozwigzan w zdobywaniu i utrzymywaniu rynku
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odbiorcow.
C15 Zaliczenie 2 2
Razem liczba godzin ¢wiczen 30 18

7. Metody oraz Srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdlnych form zajec

Forma zaje¢

Metody dydaktyczne (wybor z listy)

Srodki dydaktyczne

Wyktad wyktad z wykorzystaniem komputera, materiatéw komputer, projektor, tablica, pisak,
multimedialnych notatnik, dtugopis
Cwiczenia ¢wiczenia audytoryjne tablica, pisak, notatnik, dtugopis

8. Sposoby (metody) weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie osiagnietych przez studenta
8.1. Sposoby (metody) oceniania osiagniecia efektow uczenia sie na poszczegoélnych formach zaje¢

Forma zaje¢

Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe
uzupetniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i
narzedzi, stymulujace do doskonalenia efektéw pracy

(wybér z listy)

Ocena podsumowujaca (P) -
podsumowuje osiagniete efekty
uczenia sie (wybor z listy)

Wyktad F1 - sprawdzian ustny; P3 - ocena podsumowujaca
F2 - obserwacja/aktywno$¢; powstala na podstawie ocen
formujacych uzyskanych w
semestrze i zaliczenia ¢wiczen,
Cwiczenia F1 - sprawdzian ustny; P2 - kolokwium

F2 - obserwacja/aktywnos¢;
F5 - ¢wiczenia praktyczne;

8.2. Sposoby (metody) weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektéw uczenia sie (wstawi¢ ,x”)

Wyktad Cwiczenia
Symbol efektu
F1 F2 P3 F1 F2 F5 P2
W_01 X X X
U_01 X X X
U_02 X X X
K_ 01 X X X
K 02 X X X X X

9. Opis sposobu ustalania oceny koncowej (zasady i kryteria przyznawania oceny, a takze sposéb obliczania
oceny w przypadku zaje¢, w sktad ktérych wchodzi wiecej niz jedna forma prowadzenia zaje¢, z uwzglednieniem
wszystkich form prowadzenia zaje¢ oraz wszystkich terminéw egzamindw i zaliczen, w tym takze

poprawkowych):

Z kazdej formy prowadzonych zaje¢ uzyskang ilo§¢ punktéw przelicza sie na warto$¢ procentowa. Ocena

koncowa jest zgoda w progami oceniania zamieszczonymi w tabeli 1.
Tab. 1. Progi ocenia procentowego

Wynik procentowy Ocena
0-50 % niedostateczny (2.0)
51-60 %. dostateczny (3.0)
61-70 % dostateczny plus (3.5)
71-80 % dobry (4.0)
81-90 % dobry plus (4.5)
91-100 % bardzo dobry (5.0)

10. Forma zaliczenia zaje¢
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- forma zaliczenia / egzaminu: zaliczenie z oceng

11. Obcigzenie pracg studenta (spos6b wyznaczenia punktéw ECTS):

Liczba godzin

Forma aktywnosci studenta

na studiach

na studiach

stacjonarnych niestacjonarnych
Godziny kontaktowe studenta (w ramach zajec):
liczba godzin pracy studenta z bezpos$rednim udziatem nauczycieli 45 28

akademickich lub innych oséb prowadzacych zajecia

Praca wlasna studenta (indywidualna praca studenta zwiazana z zajeciami):

przygotowanie do kolokwium zaliczeniowych 5 12
przygotowanie do realizacji zaje¢ laboratoryjnych, wykonanie 15 20
¢wiczen,
zapoznanie z literaturg 10 15
suma godzin: 75 75
liczba pkt ECTS przypisana do zajec: 3 3

(1 pkt ECTS odpowiada od 25 do 30 godzin aktywno$ci studenta)

12. Literatura zaje¢

Literatura obowiazkowa:

1. Podstawy ekonomii, red. nauk. Roman Milewski, Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa 2005.
2. Mruk H. Pilarczyk B., Szulce H. Marketing, uwarunkowania i instrumenty, Wydawnictwo Akademii

Ekonomicznej w Poznaniu, Poznan 2005

3. Mruk H., Marketing. Satysfakcja klienta i rozwo6j przedsiebiorstwa, PWN, Warszawa 2012

Literatura zalecana / fakultatywna:

1. Makro- i mikroekonomia: podstawowe problemy, red. nauk. S. Marciniak; Wydaw. Naukowe PWN, Warszawa

2002.

13. Informacje dodatkowe

imie i nazwisko sporzadzajacego Dr Agnieszka Wala
data sporzadzenia / aktualizacji 10.06.2023

dane kontaktowe (e-mail) awala@ajp.edu.pl
podpis
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Wydziat TECHNICZNY
Kierunek Automatyka i robotyka
Poziom studiéw pierwszego stopnia
Forma studiow stacjonarna/niestacjonarna
Profil studiow Praktyczny

Pozycja w planie studiow (lub kod przedmiotu) ‘ A13

KARTA ZAJEC

1. Informacje ogdlne

Nazwa zaje¢ Ochrona wlasnosci intelektualnych
Punkty ECTS 1

Rodzaj zajeé obowiazkowe/obieralne
Modut/specjalizacja Przedmioty podstawowe

Jezyk, w ktérym prowadzone s3 zajecia Polski

Rok studiow 3

Im}q i nazwisko koord).rnattora Zajec oraz Prof. dr hab. inz. Wojciech Kacalak
os0b prowadzacych zajecia

2. Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

Liczba godzin Punkty ECTS (zgodnie

Forma zajec . . . Rok studidow/semestr .,
stacjonarne/niestacjonarne z programem studiéw)

Wyklad 15/10 3/6 1

3. Wymagania wstepne, z uwzglednieniem sekwencyjnosci zajec

4. Cele ksztalcenia

C1 - przekazanie podstawowej wiedzy z zakresu prawa autorskiego i praw pokrewnych oraz wtasnosci
przemystowej

C2 - wyksztatcenie umiejetnosci samodzielnego gromadzenia i przetwarzania informacji, poszerzania wiedzy i
rozwigzywania probleméw zawodowych w zakresie prawa autorskiego i praw pokrewnych oraz wtasnosci
przemystowej

C3 - rozwijanie umiejetnos$ci gwarantujgcych mozliwo$¢ dalszego samoksztatcenia w zakresie prawa autorskiego

i praw pokrewnych oraz wtasnosci przemystowej

5. Efekty uczenia sie dla zaje¢ wraz z odniesieniem do efektow kierunkowych

Symbol Odniesienie do
efektu Opis efektu uczenia sie efektu
uczenia sie kierunkowego
WIEDZA
student zna i rozumie podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony
Ww_01 wlasno$ci przemystowej i prawa autorskiego oraz potrafi korzystac z K W16

zasobdéw informacji patentowe;j

student ma podstawowa wiedze niezbedna do rozumienia prawnych
Ww_02 uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej w zakresie prawa autorskiego i K W17
praw pokrewnych oraz wlasnosci przemystowej

UMIEJETNOSCI
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U_01

potrafi pozyskiwac informacje z literatury, w tym z ustawy o prawie
autorskim

i prawach pokrewnych oraz ustawy Prawo wtasnosci przemystowej;
potrafi integrowac uzyskane informacje, dokonywac ich interpretacji, a
takze wyciaggaé wnioski oraz formutowac i uzasadnia¢ opinie

K U001

U_02
urzadzen

potrafi dostrzegac aspekty pozatechniczne, w tym srodowiskowe,
ekonomiczne i prawne przy projektowaniu, stosowaniu systemow i

K_U10

KOMPETENCJE SPOLECZNE

K 01

prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy w zakresie ochrony
wlasnosci intelektualnej zwigzane z wykonywaniem zawodu

K_K02, K_K03,
K_KO06

7.Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegoélnych formach zajeé (zgodnie z programem

studiow):

Lp.

Tres$ci wykladow

Liczba godzin na studiach

stacjonarnych | niestacjonarnych

w1

zrodta prawa autorskiego i praw pokrewnych

2 1

w2

pojecie oraz kategorie utworéw, podmiot i przedmiot ochrony -
utwor jako rezultat tworczosci autora, autorskie prawa osobiste -
tzw. autorskie dobra osobiste

w3

autorskie prawa majatkowe - rozwigzywanie i omawianie
konkretnych  przypadkéw  prawnych,

rozstrzygniecia np.: sqdu lub innego organu administracyjnego

bedgcych  przedmiotem

W4

ograniczenia tre$ci autorskich praw majatkowych oraz regulacje
szczegblne, zasada wolnosci kontraktowej i jej ograniczenia,

zwalczanie nieuczciwej konkurencji

W5

ochrona projektow wynalazczych - pojecie izasady ochrony
wynalazkéw, wzoréw uzytkowych, wzoréw przemystowych,
topografii uktadéw scalonych, racjonalizacja, prawa wytaczne iich
zakres - patent, prawo ochronne, prawo z rejestracji

weé

ochrona oznaczen i innych débr - pojecie i zasady ochrony znakéw
towarowych, oznaczenia geograficzne, produkty regionalne, nowe
odmiany ros$lin i nowe rasy zwierzat

w7

plagiat, piractwo oraz odpowiedzialno$¢ cywilnoprawna, karna
i administracyjna z tytutu naruszenia wtasnos$ci przemystowej -
rozwiqzywanie i omawianie konkretnych przypadkow prawnych,
bedqcych przedmiotem rozstrzygniecia np.: sqdu lub innego organu
administracyjnego

Razem liczba godzin wykladow

15 10

8.Metody oraz srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdlnych form zaje¢

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybor z listy) Srodki dydaktyczne
M1 - wyktad informacyjny, prelekcja, referat,
objasnienie, wyjasnienie
Wyktad M3 - pokaz materiatu audiowizualnego, pokaz Projektor

prezentacji multimedialnej
M5 - przeglad literatury przedmiotu
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8. Sposoby (metody) weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie osiggnietych przez studenta
8.1. Sposoby (metody) oceniania osiagniecia efektéw uczenia sie na poszczegdlnych formach zaje¢

Forma zaje¢ Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na
potrzebe uzupeiniania wiedzy lub stosowania
okreslonych metod i narzedzi, stymulujace do
doskonalenia efektéw pracy (wybor z listy)

Ocena podsumowujaca (P) -
podsumowuje osiagniete Efekty uczenia

sie (wybor z listy)

F2 - obserwacja/aktywnos¢

P3 - ocena podsumowujgca powstata

Wyktad F3 - praca pisemna (sprawozdanie lub pisemna | na podstawie ocen formujacych,

analiza problemu)

uzyskanych w semestrze,

8.2. Sposoby (metody) weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektéw uczenia sie (wstawi¢ ,x”)

Wyktad
Metod
Metoda oceny etoda Metoda Ocena podsumowujaca powstata na
Symbol efektu ) oceny . .
obserwacja/aktyw raca oceny podstawie ocen formujacych,
nos¢ p kolokwium uzyskanych w semestrze
pisemna
Ww_01 X X X X
W_02 X X X X
U_01 X X X
U_02 X X X
K 01 X X X

9. Opis sposobu ustalania oceny koncowej (zasady i kryteria przyznawania oceny, a takze sposé6b obliczania
oceny w przypadku zaje¢, w sktad ktérych wchodzi wiecej niz jedna forma prowadzenia zaje¢, z uwzglednieniem
wszystkich form prowadzenia zaje¢ oraz wszystkich terminéw egzamindw i zaliczen, w tym takze

poprawkowych):

Z kazdej formy prowadzonych zaje¢ uzyskanag ilo§¢ punktéw przelicza sie na warto$¢ procentowa. Ocena

koncowa jest zgoda w progami oceniania zamieszczonymi w tabeli 1.

Tab. 1. Progi ocenia procentowego

Wynik procentowy Ocena
0-50 % niedostateczny (2.0)

51-60 %. dostateczny (3.0)
61-70 % dostateczny plus (3.5)
71-80 % dobry (4.0)
81-90 % dobry plus (4.5)
91-100 % bardzo dobry (5.0)

10. Forma zaliczenia zaje¢

- forma zaliczenia / egzaminu: zaliczenie z oceng

11. Obcigzenie praca studenta (sposéb wyznaczenia punktéw ECTS):

z
Forma aktywnosci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych
Godziny kontaktowe studenta (w ramach zajec):
liczba godzin pracy studenta z bezposrednim udziatem nauczycieli
. . . . 15 10
akademickich lub innych os6b prowadzacych zajecia
Praca wlasna studenta (indywidualna praca studenta zwiazana z zajeciami):
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przygotowanie do kolokwium zaliczeniowych 10 15
suma godzin: 25 25
liczba pkt ECTS przypisana do zaje¢: 1 1

(1 pkt ECTS odpowiada od 25 do 30 godzin aktywno$ci studenta)

12. Literatura zajec

Literatura obowiazkowa:

1. Ustawa z dnia 4 lutego 1994 r. o prawie autorskim i prawach pokrewnych (tj. Dz. U.z 2018 r. poz. 1191, ze zm.).
2. Ustawa z dnia 30 czerwca 2000 r. Prawo wtasnosci przemystowej (tj. Dz. U.z 2017 r. poz. 776).

Literatura zalecana / fakultatywna:

1. G. Michniewicz, Ochrona wtasnoSsci intelektualnej - podrecznik, Wydanie 3, C.H. Beck 2016.

13. Informacje dodatkowe

imie i nazwisko sporzadzajacego Prof. dr hab. inz. Wojciech Kacalak
data sporzadzenia / aktualizacji 10.06.2023

dane kontaktowe (e-mail) wkacalak@ajp.edu.pl

podpis
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