Zatacznik nr 3

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka - studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowiacego zatacznik do Uchwatly Nr 23/000/2022 Senatu AJP

z dnia 21 czerwca 2022 .

Wydzial Techniczny
Kierunek Automatyka i robotyka
Poziom studiow pierwszego stopnia
Forma studiow stacjonarna/niestacjonarna
Profil studiéw praktyczny

Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu) | D.1

KARTA ZAJEC/MODULU
1. Informacje ogdlne

Nazwa zajec Seminarium dyplomowe

Punkty ECTS 13

Rodzaj zaje¢ obowiazkowe/ebieralne
Modul/specjalizacja -

Jezyk, w ktérym prowadzone s3 zajecia Polski

Rok studiow 3,4

lm’1q i nazwisko koord).rnattora zajec oraz Prof. dr hab. inz. Andrzej Handkiewicz
os0b prowadzacych zajecia

2. Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

., Liczba godzin ., Punkty ECTS (zgodnie z
Forma zaje¢ . X . Rok studiow/semestr .,
stacjonarne/niestacjonarne programem studiéw)
seminarium 90/54 3,4/5,6,7; 13

3. Wymagania wstepne, z uwzglednieniem sekwencyjnosci zaje¢

Student ma uporzadkowang, podbudowang teoretycznie wiedze ogélng obejmujaca kluczowe zagadnienia z
zakresu studiowanego kierunku studidw.

4. Cele ksztalcenia

C1 - Przekazanie wiedzy technicznej stosowanej przy rozwigzywaniu zadan inzynierskich zwigzanych z szeroko
pojeta automatyka i robotyka.

C2 - Przekazanie wiedzy og6lnej dotyczacej standardéw i norm technicznych dotyczacych zagadnien odnoszacych
sie do automatyki i robotyki.

C3 - Przekazanie wiedzy dotyczacej bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony wtasnosci przemystowej, prawa
autorskiego niezbednej dla rozumienia i tworzenia spotecznych, ekonomicznych, prawnych i pozatechnicznych
uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej dla rozwoju form indywidualnej przedsiebiorczosci i dziatalnosci
gospodarcze;.

C4 - Wyrobienie umiejetno$ci w zakresie doskonalenia wiedzy, pozyskiwania i integrowanie informacji z
literatury, baz danych i innych Zrédet, opracowywania dokumentacji, prezentowania ich i podnoszenia
kompetencji zawodowych.

C5 - Wyrobienie umiejetno$ci zarzadzania pracami w zespole, koordynacji prac i oceny ich wynikéw oraz
sprawnego postugiwania sie nowoczesnymi technikami komputerowymi, wyciggania wnioskéw, opisu sprzetu
dostrzegajac kryteria uzytkowe, prawne i ekonomiczne, konfigurowania urzadzen oraz rozwigzywania
praktycznych zadan inzynierskich.

C6 - Przygotowanie do uczenia sie przez cate zycie, podnoszenie kompetencji zawodowych, osobistych i
spotecznych w zmieniajacej sie rzeczywisto$ci, podjecia pracy zwiazanej ze studiowanym kierunkiem.

C7 - Uswiadomienie waznoS$ci i rozumienia spotecznych skutkéw dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej wptywu na
$Srodowisko i zwigzanej z tym odpowiedzialnos$ci za podejmowane decyzje, wspoétdziatanie w grupie i
przyjmowanie odpowiedzialno$ci za wspolne realizacje, kreatywno$¢ i przedsiebiorczo$¢ oraz potrzebe
przekazywania informacji odno$nie osiggnie¢ technicznych i dziatania inzyniera.
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5. Efekty uczenia sie dla zaje¢ wraz z odniesieniem do efektéw kierunkowych

S

ymbol

efektu Opis efektu uczenia sie

uczenia sie

Odniesienie do
efektu
kierunkowego

WIEDZA

ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w automatyki

Ww_01
- oraz robotyki

K. W04

orientuje sie w obecnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych

W_02
- automatyki i robotyki;

K W14

UMIEJETNOSCI

Potrafi pozyskiwac informacje z literatury, baz danych i innych zrédet,
takze w jezyku angielskim lub innym jezyku obcym uznawanym za jezyk
U_01 komunikacji miedzynarodowej w zakresie automatyki i robotyki; potrafi
integrowac uzyskane informacje, dokonywac ich interpretacji, a takze
wyciagac wnioski oraz formutowac i uzasadniac opinie.

K_U01

potrafi opracowa¢ dokumentacje dotyczaca realizacji zadania
U_02 inzynierskiego i przygotowac tekst zawierajacy oméwienie wynikow
realizacji tego zadania

K_U03

potrafi przygotowac i przedstawi¢, tak w jezyku polskim jak i w jezyku
U_03 obcym, krétka prezentacje, po$wiecong wynikom realizacji zadania
inzynierskiego

K _U23

potrafi wykorzysta¢ do$wiadczenie zwigzane z rozwigzywaniem
U_04 praktycznych zadan inzynierskich zdobytych w $rodowisku zajmujacym
sie zawodowo dziatalno$cig inzynierska

K U21

KOMPETENCJE SPOLECZNE

Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie - dalsze ksztatcenie na
studiach II stopnia, studia podyplomowe, kursy specjalistyczne, szczeg6lnie
K 01 wazne w obszarze nauk technicznych, ze zmieniajacymi sie szybko
technologiami, podnoszac w ten spos6b kompetencje zawodowe, osobiste i
spoteczne.

K K01

Ma $wiadomo$¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki
K 02 dziatalno$ci inzynierskiej, w tym jej wptywu na srodowisko, i zwigzanej z
tym odpowiedzialno$ci za podejmowane decyzje.

K_KO02

ma $wiadomos$¢ roli spotecznej absolwenta z kierunku nauk technicznych,
K 03 a zwtlaszcza rozumie potrzebe formutowania i przekazywania
spoteczenstwu

K_K05

6. Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegdlnych formach zaje¢ (zgodnie z programem

studiéw):
Liczba godzin na studiach
Lp. Tres$ci seminarium
stacjonarnych | niestacjonarnych
Semestr V
S1 Podstawowe reguty dotyczace pisania prac dyplomowych. 5 3
S2 Badanie literatury przedmiotu, prezentacje z badan literaturowych. 5 3
S3 Opracowanie wnioskéw z badan literaturowych. 5 3
S4 Opracowanie tematéw i zdefiniowanie zadania inZynierskiego, oraz 5 3
harmonogramu czynno$ci pracy dyplomowe;j.
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S5 Propozycje wlasnych rozwigzan, wybor najlepszego rozwigzania. 5 3
S6 Realizacja poszczeg6lnych etapdw zadania inzynierskiego. 5 3
Razem liczba godzin seminarium w semestrze V 30 18
Semestr VI
S1 Planowanie eksperymentéw dla potrzeb zadania inzynierskiego. 5 3
S2 Opracowanie wynikéw eksperymentu dla potrzeb zadania 5 3
inzynierskiego.
S3 Modelowanie proceséw i systeméw dla potrzeb zadania 5 3
inzynierskiego.
S4 Symulacja proceséw i systemow. 5 3
S5 Elementy zadania inzynierskiego. Analiza. Specyfikacja. Projekt. 5 3
Wdrozenie. Testowanie.
S6 Realizacja poszczeg6lnych etapow zadania inzynierskiego. 5 3
Razem liczba godzin seminarium w semestrze VI 30 18
Semestr VII
S1 Optymalizacja proceséw i systemow. 5 3
S2 Elementy zadania inzynierskiego. Analiza. Specyfikacja. Projekt. 5 3
Wdrozenie. Testowanie.
S3 Realizacja poszczeg6lnych etapow zadania inzynierskiego. 5 3
S4 Przygotowanie do obrony pracy dyplomowej, pytania egzaminacyjne 5 3
S5 System Plagiat. 5 3
S6 Przygotowanie prezentacji pracy dyplomowej 5 3
Razem liczba godzin seminarium w semestrze VII 30 18
Razem liczba godzin seminarium 90 54
7. Metody oraz Srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdlnych form zaje¢
Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybor z listy) Srodki dydaktyczne
Projekt M5 - Metoda praktyczna M5.5. Projektor, tablica
Metody projektu:
1. Realizacja zadania inzynierskiego w grupie.
2. Doskonalenie metod i technik analizy
zadania inzynierskiego.
3. Selekcjonowanie, grupowanie i dobdr informacji
do realizacji zadania inZynierskiego.
4. Doboér wtasciwych narzedzi do realizacji zadania
inzynierskiego.

8. Sposoby (metody) weryfikacji i oceny efektow uczenia sie osiagnietych przez studenta
8.1. Sposoby (metody) oceniania osiagniecia efektéw uczenia sie na poszczegolnych formach zaje¢

Forma

zajeé Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe
uzupelniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i
narzedzi,

Ocena podsumowujaca (P) -
podsumowuje osiggniete Efekty
uczenia sie
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stymulujace do doskonalenia efektéw pracy (wybor z (wybor z listy)
listy)

Projekt F2 - obserwacja/aktywnos$¢ (ocena aktywnosci podczas| P3 - ocena podsumowujgca
zajec i jako pracy wtasnej). powstata na podstawie ocen
F3 - praca pisemna (dokumentacja projektu, pisemna| formujacych, uzyskanych w
analiza problemu w ramach pracy dyplomowej.). semestrze.
F4 - wystagpienie (prezentacja  multimedialna| P5 - wystapienie/rozmowa
zrealizowanych zadan.). (prezentacja, omdwienie pracy

dyplomowej).

8.2. Sposoby (metody) weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektow uczenia sie (wstawic ,x”)

Symbol efektu Seminarium
F2 F3 F4 P3 P5
Ww_01 x x x X
W_02 x x x X
U_01 x x x x
U_02 x x x x
U_03 x x x x
U_04 x x x x x
K 01 x X X
K_02 x x X
K 03 X x

9. Opis sposobu ustalania oceny koncowej (zasady i kryteria przyznawania oceny, a takze sposob obliczania
oceny w przypadku zaje¢, w sktad ktoérych wchodzi wiecej niz jedna forma prowadzenia zaje¢, z uwzglednieniem

wszystkich form prowadzenia zaje¢ oraz wszystkich terminéw egzamindw i zaliczen, w tym takze

poprawkowych):

Z kazdej formy prowadzonych zaje¢ uzyskang ilo$¢ punktdw przelicza sie na warto$¢ procentowa. Ocena konicowa

jest zgoda w progami oceniania zamieszczonymi w tabeli 1.
Tab. 1. Progi ocenia procentowego

Wynik procentowy Ocena
0-50 % niedostateczny (2.0)
51-60 %. dostateczny (3.0)
61-70 % dostateczny plus (3.5)
71-80 % dobry (4.0)
81-90 % dobry plus (4.5)
91-100 % bardzo dobry (5.0)

10. Forma zaliczenia zaje¢

- forma zaliczenia / egzaminu: egzamin z oceng

11. ObciazZenie praca studenta (sposéb wyznaczenia punktéw ECTS):

Forma aktywnosci studenta

Liczba godzin

na studiach
stacjonarnych

na studiach
niestacjonarnych
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Godziny kontaktowe studenta (w ramach zaje¢):

liczba godzin pracy studenta z bezposrednim udziatem nauczycieli 90 54
akademickich lub innych os6b prowadzacych zajecia
Praca wlasna studenta (indywidualna praca studenta zwiazana z zajeciami):
przygotowanie do egzaminu 20 30
zapoznanie z literaturg 20 30
Inne: przygotowanie pracy dyplomowej 195 211
suma godzin: 325 325
liczba pkt ECTS przypisana do zaje¢: 13 13
(1 pkt ECTS odpowiada od 25 do 30 godzin aktywno$ci studenta)

12. Literatura zaje¢

Literatura obowiazkowa:

2. 7Zrédla internetowe.

1. Bibliografia odpowiednia do tematyki pracy dyplomowe;j.

3. Instrukcje i noty producentéw sprzetu i oprogramowania.
4. Pytania na egzamin dyplomowy - strona Wydziatu Technicznego.
5. Wzorzec pracy dyplomowej - strona Wydziatu Technicznego.

Literatura zalecana / fakultatywna:
Wroctawskiej, Wroctaw 2003

Wroctawska, Wroctaw 2006.

Czestochowska, Czestochowa, 1997.

8. www.sztukaprezentacji.pl

9. Strony internetowe

5. W.Murzyn, Prezentacje - wystgpienia publiczne.
6. M. Michna, Przygotowanie prezentacji technicznej.

1. ]. Biernat, Profesjonalne przygotowanie publikacji, Instytut Cybernetyki Technicznej Politechniki
2. K.S. Berezowski, Profesjonalne przygotowanie dokumentdéw technicznych i naukowych, Politechnika

3. Z.Knecht, Metody uczenia sie i zasady pisania prac dyplomowych: poradnik jak sie uczy¢, jak pisa¢ prace
dyplomowa, Wyzsza Szkota Zarzadzania EDYKACJA, Wroctaw, 1999.
4. ].Majchrzak, T. Mendel, Metodyka pisania prac magisterskich i dyplomowych: poradnik pisania prac
promocyjnych oraz innych opracowan naukowych wraz z przygotowaniem ich do obrony lub publikacji, Wyd. 2
popr., Akademia Ekonomiczna w Poznaniu, Poznan, 1996,
5. T.Rawa, Metodyka wykonywania inzynierskich i magisterskich prac dyplomowych, Akademia
RolniczoTechniczna w Olsztynie, Olsztyn, 1999.
6. A.Pabian, W. Gworys, Pisanie i redagowanie prac dyplomowych: poradnik dla studentéw, Politechnika

7. K. Wojcik, Pisze prace magisterska: poradnik dla autoréw akademickich prac promocyjnych licencjackich,
magisterskich, doktorskich, Wyd. 5 zm., Szkota Gtowna Handlowa, Warszawa, 2000.

13. Informacje dodatkowe

imie i nazwisko sporzadzajacego

Prof. dr hab. inZ. Andrzej Handkiewicz

data sporzadzenia / aktualizacji

10.06.2022

dane kontaktowe (e-mail)

ahandkiewicz@ajp.edu.pl

podpis
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Wydzial

Techniczny

Kierunek

Automatyka i robotyka

Poziom studiow

pierwszego stopnia

Forma studiow

stacjonarna/niestacjonarna

Profil studiow

praktyczny

Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu)

| D.2,D.3,D.4

1. Informacje ogélne

KARTA ZAJEC/MODULU

Nazwa zajec Praktyka zawodowa
Punkty ECTS 36

Rodzaj zaje¢ obowiazkowe/ebieralne
Modul/specjalizacja Dyplomowanie i praktyka
Jezyk, w ktorym prowadzone s3 zajecia polski

Rok studiow 2,3,4

e e RO IO gt Rt

2. Formy dydaktyczne prowadzenia zaje¢ i liczba godzin w semestrze

Forma zaje¢ Liczba godzin . Rok Punkty ECTS (zgoq’nie z
studiow/semestr programem studiow)
Praktyka 1 320/320 1/2;
Praktyka 2 320/320 2/4; 36
Praktyka 3 320/320 3/6;

3. Wymagania wstepne, z uwzglednieniem sekwencyjnosci zaje¢

4. Cele ksztalcenia

decyzje

C1 - zdobycie wiedzy praktycznej przygotowujacej do wykonywania zawodu
C2 - zastosowanie w praktyce umiejetnosci zdobytych na zajeciach

C3 - nabywanie umiejetnosci pracy indywidualnej i w zespole

C4 - przygotowanie do uczenia sie przez cate Zycie oraz do podjecia pracy w zawodzie

C5 - rozumienie wagi i spotecznych skutkéw dziatalno$ci inzynierskiej oraz odpowiedzialnosci za podejmowane

5. Efekty uczenia sie dla zaje¢ wraz z odniesieniem do efektow kierunkowych

Symbol Odniesienie do
efektu Opis efektu uczenia sie efektu
uczenia sie kierunkowego
WIEDZA
ma podstawowa wiedze praktyczna obejmujaca kluczowe zagadnienia z K W13
Ww_01 - . -
automatyki i robotyki
W 02 zna obowigzujace w zaktadzie pracy przepisy, w tym regulamin pracy, K W14, K W15,
- przepisy bezpieczenistwa oraz podstawowe zasady ochrony wtasno$ci K W17, K W18
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UMIEJETNOSCI

potrafi zastosowa¢ w praktyce wiedze zdobyt3 na zajeciach K_U08,K_U11,

u.01 K_U20
potrafi pracowac¢ indywidualnie i w zespole zachowujac przepisy K_ U002, K_U10,
U_02 bezpieczenstwa oraz umie wtasciwie zaplanowac swojg prace K _U18,K U21,
K_U22,K_U26

KOMPETENCJE SPOLECZNE

K 01 rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie K K01
K 02 wspblipracuje w grupie dziatajac w sposob kreatywny i przedsiebiorczy K_K04, K_K06
K 03 jest Swiadomy wagi i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci K_K02, K K03,
- inzynierskiej, w tym odpowiedzialno$ci za podejmowane decyzje K_K05, K_K06

6. Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczego6lnych formach zajec (zgodnie z
programem studiow):

Liczba godzin na studiach

Lp. | TreSci praktyk
stacjonarnych | niestacjonarnych
P1 Zadania realizowane przez studenta na praktyce winny w szczegdlnosci 320 320
p2 | dotyczyt: 320 320
P3 1) umiejetnosci programowania sterownikéw PLC,
mikrokontroleré6w i komputeréw procesowych
2) umiejetnosci sprawnego postugiwania sie nowoczesnymi

technikami komputerowymi, twoérczego rozwigzywania probleméw
technicznych, kreowania innowacji,

3) umiejetno$ci implementacji i integracji rozproszonych systemow
automatyki

5) wiedzy z zakresu eksploatowania i serwisu ukitadow
mechatronicznych oraz maszyn i urzadzen, w ktérych sa one
zastosowane,

6) umiejetnosci opracowywania i wdrazania nowych wyrobéw z
wykorzystaniem najnowszych technik komputerowych, programowania
maszyn i urzadzen wytworczych oraz technicznego przygotowania
produkcji, planowania, organizacji i zarzadzania,

7) umiejetno$ci wykorzystania metod i narzedzi do diagnostyki, 320 320
akwizycji danych monitorowania oraz wizualizacji przebiegu procesu
przemystowego, w tym automatycznych (zrobotyzowanych) linii
produkcyjnych.

8) zapoznania z organizacjg pracy w przedsiebiorstwie, strukturg
organizacyjng, celem i zakresem prowadzonej dziatalnosci,
podstawowymi przepisami w zakresie BHP, regulaminem pracy,
obiegiem dokumentéw, obstuga podstawowych urzadzen na stanowisku
pracy,

9) zapoznania z uwarunkowaniami pracy zespotowej,
praktycznymi aspektami kierowania zespotami ludzkimi,
komunikowania sie podmiotu z otoczeniem, zbierania, hierarchizowania
przetwarzania i przekazywania informacji z wykorzystaniem technologii
informatycznej i wiedzy technicznej,

Razem liczba godzin praktyki 960 960
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7. Metody oraz Srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegolnych form zaje¢

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybor z listy) Srodki dydaktyczne

Praktyki prezentacja urzadzen, analiza dokumentacji technicznej, | urzadzenia, komputery,
¢wiczenia  doskonalace ich  obstuge, (¢wiczenia | dokumentacja techniczna,
doskonalace obstuge oprogramowania, realizacja zadania
inzynierskiego w grupie, doskonalenie metod i technik
analizy zadania inzynierskiego, selekcjonowanie,
grupowanie i dobdr informacji do realizacji zadania
inzynierskiego, dob6r wtasciwych narzedzi do realizacji
zadania inzynierskiego

8. Sposoby (metody) weryfikacji i oceny efektow uczenia sie osiagnietych przez studenta

8.1. Sposoby (metody) oceniania osiggniecia efektow uczenia sie na poszczegdlnych formach
zajec

Forma zaje¢ | Ocenaformujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe Ocena podsu_mo_wuiqca (P) - _
uzupetniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i narzedzi, podsu’mow_u]e osiagniete efekty ksztatcenia
stymulujace do doskonalenia efektéw pracy (wybor z listy) (wybor z listy)

praktyka F2 - obserwacja/aktywnos¢ P3 - ocena podsumowujaca

powstala na podstawie ocen
formujacych, uzyskanych w
F6 - dokumentacja praktyki semestrze,

P6 - zaliczenie praktyki

F5 - ¢éwiczenia praktyczne

8.2. Sposoby (metody) weryfikacji osiggniecia przedmiotowych efektow uczenia sie (wstawic
"xn)

Efekty praktyki

przedmiotowe F2 F5 F6 P3 P6

EPW1

EPW2

EPU1

EPU2

EPK1

EPK2

RO [

ST I S B R R
DD X[ | X

EPK3

9. Opis sposobu ustalania oceny koncowej (zasady i kryteria przyznawania oceny, a takze sposéb
obliczania oceny w przypadku zaje¢, w sktad ktérych wchodzi wiecej niz jedna forma prowadzenia
zaje¢, z uwzglednieniem wszystkich form prowadzenia zaje¢ oraz wszystkich terminéw egzaminéw i
zaliczen, w tym takze poprawkowych):

Zaliczenie:
Zaliczenie odbywa si¢ na podstawie karty praktyki. Oceniane jest wypehienie zapisow Regulaminu Praktyk oraz
Programu Praktyk.

10. Forma zaliczenia zaje¢

- forma zaliczenia / egzaminu

Zaliczenie bez oceny

11. Obciazenie praca studenta (sposdb wyznaczenia punktéw ECTS):

’ Liczba godzin




Zatacznik nr 3

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka - studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowiacego zatacznik do Uchwatly Nr 23/000/2022 Senatu AJP

z dnia 21 czerwca 2022 .

na studiach na studiach

Forma aktywnosci studenta . . .
stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny kontaktowe studenta (w ramach zaje¢):

liczba godzin pracy studenta z bezpo$rednim udziatem nauczycieli
akademickich lub innych oséb prowadzacych zajecia

960 960

Praca wlasna studenta (indywidualna praca studenta zwiazana z zajeciami):

suma godzin: 960 960

liczba pkt ECTS przypisana do zajec:

(1 pkt ECTS odpowiada od 25 do 30 godzin aktywnoSci studenta) 36 36

12. Literatura zajec

Literatura obowigzkowa:
1. Regulamin praktyk
2. Program praktyk
3. Przepisy ogdlne i wewnetrzne w zakresie zajmowanego stanowiska pracy
4. Materialy zalecone przez przetozonych jako obowigzkowe

Literatura zalecana / fakultatywna:
1. Materiaty zaproponowane przez przetozonych jako dodatkowe

13. Informacje dodatkowe

imie i nazwisko sporzadzajacego Rafat Rézanski

data sporzadzenia / aktualizacji 10.06.2022

dane kontaktowe (e-mail) rrozanski@ajp.edu.pl
podpis




