Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu) D.1
Wydziatl Techniczny
Kierunek Automatyka i robotyka

Poziom studiow

Pierwszego stopnia

Forma studiow

Stacjonarne/niestacjonarne

Profil ksztalcenia

Praktyczny

PROGRAM PRZEDMIOTU

A - Informacje ogdlne

1. Nazwa przedmiotu

Seminarium dyplomowe

2. Punkty ECTS 6

3. Rodzaj przedmiotu Obowiazkowy
4.]Jezyk przedmiotu Polski

5. Rok studiow IIL, IV

6. Imie i nazwisko koordynatora
przedmiotu oraz prowadzacych zajecia

Andrzej Handkiewicz

B

- Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

Nr semestru Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Semestr 5 Sem.: 30 Sem.: 18
Semestr 6 Sem.: 30 Sem.: 18
Semestr 7 Sem.: 30 Sem.: 18
Liczba godzin 90 54
ogotem
C - Wymagania wstepne

Student ma uporzadkowang, podbudowang teoretycznie wiedze ogdlna obejmujaca kluczowe
zagadnienia z zakresu studiowanego kierunku studiow.

D

- Cele ksztalcenia

Wiedza

CwW1

Przekazanie wiedzy technicznej stosowanej przy rozwigzywaniu zadan inzynierskich zwigzanych z
szeroko pojeta automatyka i robotyka.

Cw2

Przekazanie wiedzy ogdlnej dotyczacej standardéow i norm technicznych dotyczacych zagadnien
odnoszacych sie do automatyki i robotyki.

CW3

Przekazanie wiedzy dotyczacej bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony wilasnosci przemystowe;j,
prawa autorskiego niezbednej dla rozumienia i tworzenia spotecznych, ekonomicznych, prawnych i
pozatechnicznych uwarunkowan dzialalnosci inzynierskiej dla rozwoju form indywidualnej
przedsiebiorczosci i dziatalnosSci gospodarczej.

Umiejetnosci

CU1

Wyrobienie umiejetnosci w zakresie doskonalenia wiedzy, pozyskiwania i integrowanie informacji z
literatury, baz danych i innych Zrédet, opracowywania dokumentacji, prezentowania ich i podnoszenia
kompetencji zawodowych..




Cu2 Wyrobienie umiejetnosci zarzadzania pracami w zespole, koordynacji prac i oceny ich wynikéw oraz
sprawnego postugiwania sie nowoczesnymi technikami komputerowymi, wyciggania wnioskéw, opisu
sprzetu dostrzegajac kryteria uzytkowe, prawne i ekonomiczne, konfigurowania urzadzen oraz
rozwigzywania praktycznych zadan inzynierskich.

Kompetencje spolteczne

CK1 Przygotowanie do uczenia sie przez cate zycie, podnoszenie kompetencji zawodowych, osobistych i
spotecznych w zmieniajgcej sie rzeczywistosci, podjecia pracy zwigzanej ze studiowanym kierunkiem.

CK2 Uswiadomienie wazno$ci i rozumienia spotecznych skutkéw dziatalnos$ci inzynierskiej, w tym jej
wptywu na $rodowisko i zwigzanej z tym odpowiedzialno$ci za podejmowane decyzje, wspo6tdziatanie
w grupie i przyjmowanie odpowiedzialno$ci za wspoélne realizacje, kreatywnos¢ i przedsiebiorczosé
oraz potrzebe przekazywania informacji odno$nie osiagnie¢ technicznych i dziatania inzyniera.

E - Efekty ksztalcenia przedmiotowe i kierunkowe
Przedmiotowy efekt ksztalcenia (EP) w zakresie wiedzy (W), umiejetnosci Kierunkowy
(U) i kompetencji spotecznych (K) efekt
ksztalcenia
Wiedza (EPW...)
EPW1 | mauporzadkowang i podbudowana teoretycznie wiedze w automatyki oraz robotyki K_ W04
EPW2 | orientuje sie w obecnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych automatyki i K W14
robotyKi;
Umiejetnosci (EPU...)

EPU1 Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych i innych Zrédet, takze w jezyku K_U01

angielskim lub innym jezyku obcym uznawanym za jezyk komunikacji
miedzynarodowej w zakresie automatyki i robotyki; potrafi integrowac uzyskane
informacje, dokonywac ich interpretacji, a takze wycigga¢ wnioski oraz formutowac i
uzasadnia¢ opinie.

EPU2 potrafi opracowa¢ dokumentacje dotyczaca realizacji zadania inzynierskiego i K_U03

przygotowac tekst zawierajgcy omowienie wynikéw realizacji tego zadania

EPU3 potrafi przygotowac i przedstawi¢, tak w jezyku polskim jak i w jezyku obcym, krétka K_U23

prezentacje, poswiecong wynikom realizacji zadania inzynierskiego

EPU4 | potrafi wykorzysta¢ doswiadczenie zwigzane z rozwigzywaniem praktycznych zadan K_U21

inzynierskich zdobytych w §rodowisku zajmujacym sie zawodowo dziatalno$cia
inzynierska
Kompetencje spoteczne (EPK...)
EPK1 Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie - dalsze ksztalcenie na studiach II K_ K01
stopnia, studia podyplomowe, kursy specjalistyczne, szczegdlnie wazne w obszarze
nauk technicznych, ze zmieniajagcymi sie szybko technologiami, podnoszac w ten
sposob kompetencje zawodowe, osobiste i spoteczne.
EPK2 Ma $wiadomo$¢ wazno$ci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci K_KO02
inzynierskiej, w tym jej wptywu na Srodowisko, i zwigzanej z tym odpowiedzialnosci za
podejmowane decyzje.

EPK3 ma Swiadomos¢ roli spotecznej absolwenta z kierunku nauk technicznych, a zwtaszcza K_KO05

rozumie potrzebe formutowania i przekazywania spoteczenstwu
F - Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegdlnych formach zaje¢
Liczba godzin na studiach
Lp. Tresci seminarium
stacjonarnych | niestacjonarnych
Semestr V

S1 Podstawowe reguty dotyczace pisania prac dyplomowych. 5 3
S2 Badanie literatury przedmiotu, prezentacje z badan literaturowych. 5 3




S3 Opracowanie wnioskow z badan literaturowych. 5 3
S4 Opracowanie tematéw i zdefiniowanie zadania inzynierskiego, oraz 5 3
harmonogramu czynno$ci pracy dyplomowe;.
S5 Propozycje wtasnych rozwigzan, wybdr najlepszego rozwiazania. 5 3
S6 Realizacja poszczeg6lnych etapéw zadania inzynierskiego. 5 3
Razem liczba godzin seminarium w semestrze V 30 18
Semestr VI
S1 Planowanie eksperymentéw dla potrzeb zadania inzynierskiego. 5 3
S2 Opracowanie wynikéw eksperymentu dla potrzeb zadania 5 3
inzynierskiego.
S3 Modelowanie proceséw i systemoéw dla potrzeb zadania 5 3
inzynierskiego.
S4 Symulacja proceséw i systemoéw. 5 3
S5 Elementy zadania inzynierskiego. Analiza. Specyfikacja. Projekt. 5 3
Wdrozenie. Testowanie.
S6 Realizacja poszczegolnych etapdw zadania inzynierskiego. 5 3
Razem liczba godzin seminarium w semestrze VI 30 18
Semestr VII
S1 Optymalizacja procesow i systemow. 5 3
S2 Elementy zadania inzynierskiego. Analiza. Specyfikacja. Projekt. 5 3
Wdrozenie. Testowanie.
S3 Realizacja poszczeg6lnych etapow zadania inzynierskiego. 5 3
S4 Przygotowanie do obrony pracy dyplomowej, pytania egzaminacyjne 5 3
S5 System Plagiat. 5 3
S6 Przygotowanie prezentacji pracy dyplomowe;j 5 3
Razem liczba godzin seminarium w semestrze VII 30 18
Razem liczba godzin seminarium 90 54
G - Metody oraz $rodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegélnych form zajeé
Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybor z listy) Srodki dydaktyczne
Projekt M5 - Metoda praktyczna M5.5. Projektor, tablica
Metody projektu:
1. Realizacja zadania inzynierskiego w grupie.
2. Doskonalenie metod i technik analizy
zadania inzynierskiego.
3. Selekcjonowanie, grupowanie i dob6r informacji
do realizacji zadania inzynierskiego.
4. Dobor wtasciwych narzedzi do realizacji zadania
inzynierskiego.
H - Metody oceniania osiggniecia efektow Kksztalcenia na poszczegdlnych formach zaje¢
Forma zaje¢ Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe | Ocena podsumowujaca (P) -
uzupeiniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i| podsumowuje osiggniete efekty

narzedzi,

ksztalcenia

stymulujgce do doskonalenia efektéw pracy (wybor z

listy)

(wybor z listy)




Projekt F2 - obserwacja/aktywnos$¢ (ocena aktywnosci podczas| P3 - ocena podsumowujgca
zajec i jako pracy wtasnej). powstata na podstawie ocen
F3 - praca pisemna (dokumentacja projektu, pisemna| formujacych, uzyskanych w
analiza problemu w ramach pracy dyplomowej.). semestrze.
F4 - wystagpienie (prezentacja multimedialna| P5 - wystapienie/rozmowa
zrealizowanych zadan.). (prezentacja, omdwienie pracy
dyplomowej).
H-1 Metody weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektow ksztalcenia (wstawi¢ ,x”)
Efekty Seminarium
przedmiotowe F2 F3 F4 P3 P5
EPW1 x x x x
EPW?2 x x x x
EPU1 X x x x
EPU2 x x x x
EPU3 x x x x
EPU4 x x x x x
EPK1 x x x
EPK2 x x x
EPK3 x x
I - Kryteria oceniania
Wymagania okres$lajace kryteria uzyskania oceny w danym efekcie
Ocena
Przedmiotowy Dostateczny dobry bardzo dobry
efekt dostateczny plus dobry plus 5
ksztalcenia 3/3,5 4/4,5
(EP.)
ma mato uporzadkowang | Ma znaczaco uporzadkowangi | ma w petni uporzadkowang i
i podbudowang | podbudowang  teoretycznie | podbudowang teoretycznie wiedze
EPW1 . . . : : :
teoretycznie wiedze w | wiedze w automatyki oraz | wautomatyki oraz robotyki
automatyki oraz robotyki | robotyki
W niewielkim stopniu Znaczaco orientuje sie w W petni orientuje sie w obecnym
orientuje sie w obecnym | obecnym stanie oraz stanie oraz najnowszych trendach
EPW2 stanie oraz najnowszych | najnowszych trendach rozwojowych automatyki i
trendach rozwojowych rozwojowych automatyki i robotyki;
automatyki i robotyki; robotyki;
Potrafi pozyskiwaé | Potrafi pozyskiwac informacje | Potrafi pozyskiwa¢ informacje z
informacje z literatury, | z literatury, baz danych i | literatury, baz danych i innych
baz danych i innych | innych Zrodet, takze w jezyku | Zrédet, takze w jezyku angielskim
zrodet, takze w jezyku | angielskim lub innym jezyku | lub innym jezyku obcym w
angielskim lub innym | obcym w zakresie automatyki | zakresie automatyki i robotyki
jezyku obcym w zakresie | i  robotyki oraz  tylko | oraz potrafi integrowac uzyskane
EPU1 automatyki i robotyki ale | czeSciowo potrafi integrowac | informacje, dokonywac¢ ich
nie potrafi integrowac | uzyskane informacje, | interpretacji, a takze wyciagac
uzyskane informacje, | dokonywac ich interpretacji, a | wnioski oraz formutowaé i
dokonywa¢é ich | takze wycigga¢ wnioski oraz | uzasadnia¢ opinie.
interpretacji, a takze | formutowa¢ i uzasadnia¢
wycigga¢ wnioski oraz | opinie.

formutowa¢ i uzasadniac
opinie.




potrafi opracowac | potrafi opracowac potrafi opracowa¢ dokumentacje
dokumentacje dotyczaca | dokumentacje dotyczaca dotyczaca realizacji zadania

EPU2 realizacji zadania realizacji zadania inzynierskiego i przygotowac tekst
inzynierskiego inzynierskiego i przygotowa¢ | zawierajacy oméwienie wszystkich

tekst zawierajgcy omowienie | wynikow realizacji tego zadania

wybranych wynikéw realizacji

tego zadania
potrafi przygotowac i potrafi przygotowac i potrafi przygotowac i przedstawic¢,
przedstawic¢ krétka przedstawic, tak w jezyku tak w jezyku polskim jak i w jezyku
prezentacje, poSwiecona | polskim jak i w jezyku obcym, | obcym, krétka prezentacje,

EPU3 wybranym wynikom krétka prezentacje, poswiecona wynikom realizacji
realizacji zadania poswiecong wybranym zadania inzynierskiego
inzynierskiego wynikom realizacji zadania

inzynierskiego
potrafi w niewielkim potrafi znaczgco wykorzysta¢ | potrafi w pelni wykorzystac
stopniu wykorzystac doswiadczenie zwigzane z doswiadczenie zwigzane z
doswiadczenie zwigzane z | rozwigzywaniem rozwigzywaniem praktycznych
rozwigzywaniem praktycznych zadan zadan inzynierskich zdobytych w

EPU4 praktycznych zadan inzynierskich zdobytych w $Srodowisku zajmujgcym sie
inzynierskich zdobytych | $rodowisku zajmujacym sie zawodowo dziatalno$cia
w $rodowisku zawodowo dziatalnoscig inzynierska
Zajmujgcym sie inzynierska
zawodowo dziatalnoscig
inZzynierska
Rozumie, ale nie zna| Rozumie i zna skutki uczenia| Rozumie potrzebe uczenia sie
skutkéw uczenia sie przez | sie przez cate zycie. przez cale zycie oraz skutki,

EPK1 cate zycie. szczegllnie wazne w obszarze

nauk technicznych, ze
zmieniajacymi sie szybko
technologiami.

EPK2 Rozwigzujgc postawiony | Rozwigzujgc postawiony Rozwigzujac postawiony problem
problem ma $wiadomo$¢ | problem ma swiadomos$¢ ma Swiadomos¢ etycznych,
etycznych, naukowych i | etycznych, naukowych i naukowych i spotecznych
spotecznych spotecznych konsekwencji konsekwencji proponowanych
konsekwencji proponowanych rozwigzan rozwigzan oraz odnosi sie do nich
proponowanych oraz odnosi sie do nich. integrujac kompleksowo wszystkie
rozwiazan, ale nie odnosi uwarunkowania.
sie do nich w
realizowanym zadaniu.

Rozwigzujgc postawiony | Rozwigzujgc postawiony | Rozwigzujac postawiony problem
problem ma $wiadomo$¢ | problem ma $wiadomos$¢ | ma Swiadomos¢ etycznych,
etycznych, naukowych i | etycznych,  naukowych i | naukowych i spotecznych
spotecznych spotecznych konsekwencji | konsekwencji proponowanych

EPK3 konsekwencji proponowanych  rozwigzan | rozwigzan oraz odnosi sie do nich
proponowanych oraz odnosi sie do nich. integrujac kompleksowo wszystkie
rozwiazan, ale nie odnosi uwarunkowania.
sie do nich w
realizowanym zadaniu.

J] - Forma zaliczenia przedmiotu

|Zaliczenie Z oceng

K

- Literatura przedmiotu




Literatura obowiazkowa:
1. Bibliografia odpowiednia do tematyki pracy dyplomowe;j.
2. Zrédta internetowe.
3. Instrukcje i noty producentéw sprzetu i oprogramowania.
4. Pytania na egzamin dyplomowy - strona Wydziatu Technicznego.
5.  Wzorzec pracy dyplomowej - strona Wydziatu Technicznego.

Literatura zalecana / fakultatywna:
1. . Biernat, Profesjonalne przygotowanie publikacji, Instytut Cybernetyki Technicznej Politechniki
Wroctawskiej, Wroctaw 2003
2. K.S.Berezowski, Profesjonalne przygotowanie dokumentdow technicznych i naukowych, Politechnika
Wroctawska, Wroctaw 2006.
3. Z.Knecht, Metody uczenia sie i zasady pisania prac dyplomowych: poradnik jak sie uczy¢, jak pisa¢ prace
dyplomowa, Wyzsza Szkota Zarzadzania EDYKACJA, Wroctaw, 1999.
4. ].Majchrzak, T. Mendel, Metodyka pisania prac magisterskich i dyplomowych: poradnik pisania prac
promocyjnych oraz innych opracowan naukowych wraz z przygotowaniem ich do obrony lub publikacji, Wyd. 2
popr., Akademia Ekonomiczna w Poznaniu, Poznan, 1996,
5. T.Rawa, Metodyka wykonywania inzynierskich i magisterskich prac dyplomowych, Akademia
RolniczoTechniczna w Olsztynie, Olsztyn, 1999.
6. A.Pabian, W. Gworys, Pisanie i redagowanie prac dyplomowych: poradnik dla studentéw, Politechnika
Czestochowska, Czestochowa, 1997.
7. K. Wojcik, Pisze prace magisterska: poradnik dla autoréw akademickich prac promocyjnych licencjackich,
magisterskich, doktorskich, Wyd. 5 zm., Szkota Gtowna Handlowa, Warszawa, 2000.
8. www.sztukaprezentacji.pl
5. W.Murzyn, Prezentacje - wystgpienia publiczne.
6. M. Michna, Przygotowanie prezentacji technicznej.

9. Strony internetowe

L - Obciazenie praca studenta:
Liczba godzin na realizacje
Forma aktywnosci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny zaje¢ z nauczycielem 90 54
Konsultacje 10 16
Czytanie literatury 20 30
Przygotowanie prezentacji 10 15
Przygotowanie do egzaminu 20 35

Suma godzin: 150 150
Liczba punktéw ECTS dla przedmiotu (suma godzin : 25 godz. ): 6 6
L - Informacje dodatkowe
Imie i nazwisko sporzadzajacego Prof. dr hab. inZ. Andrzej Handkiewicz
Data sporzadzenia / aktualizacji 19 czerwca 2020 .
Dane kontaktowe (e-mail, telefon) ahandkiewicz@ajp.edu.pl

Podpis




Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu) D.2

Wydziat Techniczny

Kierunek Automatyka i robotyka
Poziom studiéw Pierwszego stopnia

Forma studiow Stacjonarne/niestacjonarne
Profil ksztalcenia Praktyczny

PROGRAM PRZEDMIOTU

A - Informacje ogdlne
1. Nazwa przedmiotu Praca dyplomowa
2. Punkty ECTS 6
3. Rodzaj przedmiotu Obowiazkowy
4.]Jezyk przedmiotu Polski
5. Rok studiow IIL, IV
6. Imie¢ i nazwisko koordynatora . L
przedmiotu oraz prowadzacych zajecia Andrzej Handkiewicz
B - Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze
Nr semestru Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
C - Wymagania wstepne

Student ma uporzadkowang, podbudowang teoretycznie wiedze og6lng obejmujaca kluczowe
zagadnienia z zakresu studiowanego kierunku studiéw.

D- Cele ksztalcenia

Wiedza

Cw1

Przekazanie wiedzy technicznej stosowanej przy rozwiazywaniu zadan inzynierskich zwigzanych z
szeroko pojeta automatyka i robotyka.

cw2

Przekazanie wiedzy ogoélnej dotyczacej standardéw i norm technicznych dotyczacych zagadnien
odnoszacych sie do automatyki i robotyki.

Cw3

Przekazanie wiedzy dotyczacej bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony witasnosci przemystowej,
prawa autorskiego niezbednej dla rozumienia i tworzenia spotecznych, ekonomicznych, prawnych i
pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej dla rozwoju form indywidualnej
przedsiebiorczosci i dziatalnosci gospodarczej.

Umiejetnosci

CU1

Wyrobienie umiejetno$ci w zakresie doskonalenia wiedzy, pozyskiwania i integrowanie informacji z
literatury, baz danych i innych zZrédet, opracowywania dokumentacji, prezentowania ich i podnoszenia
kompetencji zawodowych..

Cu2

Wyrobienie umiejetnosci zarzadzania pracami w zespole, koordynacji prac i oceny ich wynikéw oraz
sprawnego postugiwania sie nowoczesnymi technikami komputerowymi, wyciggania wnioskéw, opisu
sprzetu dostrzegajac kryteria uzytkowe, prawne i ekonomiczne, konfigurowania urzadzen oraz
rozwigzywania praktycznych zadan inzynierskich.

Kompetencje spoteczne

CK1

Przygotowanie do uczenia sie przez cate Zycie, podnoszenie kompetencji zawodowych, osobistych i
spotecznych w zmieniajgcej sie rzeczywistosci, podjecia pracy zwigzanej ze studiowanym kierunkiem.




CK2 Uswiadomienie wazno$ci i rozumienia spotecznych skutkéw dziatalnos$ci inzynierskiej, w tym jej
wpltywu na $rodowisko i zwigzanej z tym odpowiedzialnos$ci za podejmowane decyzje, wspotdziatanie
w grupie i przyjmowanie odpowiedzialno$ci za wspoélne realizacje, kreatywnos¢ i przedsiebiorczosé
oraz potrzebe przekazywania informacji odno$nie osiagnie¢ technicznych i dziatania inzyniera.
D - Efekty ksztalcenia przedmiotowe i kierunkowe kierunkowe
Przedmiotowy efekt ksztalcenia (EP) w zakresie wiedzy (W), umiejetnosci Kierunkowy
(U) i kompetencji spotecznych (K) efekt
ksztalcenia
Wiedza (EPW...)
EPW1 | mauporzadkowang i podbudowana teoretycznie wiedze w automatyki oraz robotyki K_ W04
EPW2 | orientuje sie w obecnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych automatyki i K W14
robotyKi;
Umiejetnosci (EPU...)
EPU1 Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych i innych Zrédet, takze w jezyku K_U01
angielskim lub innym jezyku obcym uznawanym za jezyk komunikacji
miedzynarodowej w zakresie automatyki i robotyki; potrafi integrowaé uzyskane
informacje, dokonywac ich interpretacji, a takze wycigga¢ wnioski oraz formutowac i
uzasadnia¢ opinie.
EPU2 potrafi opracowa¢ dokumentacje dotyczaca realizacji zadania inzynierskiego i K_U03
przygotowac tekst zawierajacy omdwienie wynikéw realizacji tego zadania
EPU3 potrafi przygotowac i przedstawi¢, tak w jezyku polskim jak i w jezyku obcym, krétka K_U23
prezentacje, poswiecong wynikom realizacji zadania inzynierskiego
EPU4 | potrafi wykorzysta¢ doswiadczenie zwigzane z rozwigzywaniem praktycznych zadan K_U21
inzynierskich zdobytych w §rodowisku zajmujacym sie zawodowo dziatalno$cia
inzynierska
Kompetencje spoteczne (EPK...)
EPK1 Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie - dalsze ksztalcenie na studiach II K_K01
stopnia, studia podyplomowe, kursy specjalistyczne, szczegdlnie wazne w obszarze
nauk technicznych, ze zmieniajagcymi sie szybko technologiami, podnoszac w ten
spos6b kompetencje zawodowe, osobiste i spoteczne.
EPK2 Ma $wiadomo$¢ wazno$ci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalno$ci K_KO02
inzynierskiej, w tym jej wptywu na Srodowisko, i zwigzanej z tym odpowiedzialnosci za
podejmowane decyzje.
EPK3 ma $wiadomo$¢ roli spotecznej absolwenta z kierunku nauk technicznych, a zwtaszcza K_KO05
rozumie potrzebe formutowania i przekazywania spoteczenstwu
E - Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegdlnych formach zaje¢
Liczba godzin na studiach
Lp. Praca dyplomowa
stacjonarnych | niestacjonarnych
1 Sformutowanie zadania inzynierskiego
2 Realizacja zadania inzynierskiego
3 Studiowanie literatury/instrukcji potrzebnej do realizacji zadania
inzynierskiego.
4 Wykorzystanie réznych zrédet informacji wspomagajacych proces
realizacji zadania inzynierskiego.
Razem liczba godzin Optymalna dla Optymalna dla
zrealizowania zrealizowania
pracy dypl. pracy dypl.
F - Metody oraz srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegé6lnych form zajec




Forma zaje¢

Metody dydaktyczne (wybor z listy)

Srodki dydaktyczne

Praca Konsultacje, praca wiasna
dyplomowa
G - Metody oceniania osiagniecia efektow Ksztalcenia na poszczegélnych formach zajec

Forma zaje¢

okreslonych metod i

Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na
potrzebe uzupeiniania wiedzy
narzedzi,
doskonalenia efektéw pracy (wybor z listy)

lub stosowania
stymulujgce do

Ocena podsumowujaca (P) -
podsumowuje osiaggniete efekty
ksztatcenia (wybor z listy)

Praca
dyplomowa

F1 -sprawdzian ustny wiedzy, umiejetno$ci

P2- egzamin ustny

H-1 Metody weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektow ksztalcenia (wstawi¢ ,x”) -
Kryteria oceniania

Wymagania okres$lajace kryteria uzyskania oceny w danym efekcie

Ocena
Przedmiotowy Dostateczny dobry bardzo dobry
efekt dostateczny plus dobry plus 5
ksztalcenia 3/3,5 4/4,5
(EP.)
ma mato uporzagdkowang | Ma znaczaco uporzadkowangi | ma w pelni uporzadkowana i
i podbudowang | podbudowang teoretycznie | podbudowang teoretycznie wiedze
EPW1 . ) . . : :
teoretycznie wiedze w | wiedze w automatyki oraz | wautomatyki oraz robotyki
automatyki oraz robotyki | robotyki
W niewielkim stopniu Znaczaco orientuje sie w W petni orientuje sie w obecnym
orientuje sie w obecnym | obecnym stanie oraz stanie oraz najnowszych trendach
EPW2 stanie oraz najnowszych | najnowszych trendach rozwojowych automatyki i
trendach rozwojowych rozwojowych automatyki i robotyki;
automatyki i robotyki; robotyki;
Potrafi pozyskiwaé | Potrafi pozyskiwac informacje | Potrafi pozyskiwa¢ informacje z
informacje z literatury, | z literatury, baz danych i | literatury, baz danych i innych
baz danych i innych | innych Zrédet, takze w jezyku | Zrddet, takze w jezyku angielskim
zrodet, takze w jezyku | angielskim lub innym jezyku | lub innym jezyku obcym w
angielskim lub innym | obcym w zakresie automatyki | zakresie automatyki i robotyki
jezyku obcym w zakresie | i  robotyki oraz  tylko | oraz potrafi integrowa¢ uzyskane
EPU1 automatyki i robotyki ale | czeSciowo potrafi integrowac | informacje, dokonywac¢ ich
nie potrafi integrowac | uzyskane informacje, | interpretacji, a takze wyciagac
uzyskane informacje, | dokonywac ich interpretacji, a | wnioski oraz formutowac i
dokonywac¢ ich | takze wycigga¢ wnioski oraz | uzasadnia¢ opinie.
interpretacji, a takze | formutowa¢ i uzasadnia¢
wycigga¢ wnioski oraz | opinie.
formutowaé i uzasadnia¢
opinie.
potrafi opracowac | potrafi opracowac potrafi opracowa¢ dokumentacje
dokumentacje dotyczaca | dokumentacje dotyczaca dotyczaca realizacji zadania
EPU?2 realizacji zadania realizacji zadania inzynierskiego i przygotowac tekst
inzynierskiego inzynierskiego i przygotowa¢ | zawierajacy oméwienie wszystkich
tekst zawierajgcy omoéwienie | wynikow realizacji tego zadania
wybranych wynikéw realizacji
tego zadania
potrafi przygotowac i potrafi przygotowac i potrafi przygotowac i przedstawic,
przedstawic krétka przedstawic, tak w jezyku tak w jezyku polskim jak i w jezyku
EPU3 prezentacje, poSwiecona | polskim jak i w jezyku obcym, | obcym, krétka prezentacje,

wybranym wynikom
realizacji zadania

inzynierskiego

krétka prezentacje,
poswiecong wybranym
wynikom realizacji zadania

poswiecona wynikom realizacji
zadania inzynierskiego




inzynierskiego

potrafi w niewielkim
stopniu wykorzystaé

potrafi znaczaco wykorzystac
dos$wiadczenie zwigzane z

potrafi w pelni wykorzysta¢
doswiadczenie zwigzane z

dos$wiadczenie zwigzane z | rozwigzywaniem rozwigzywaniem praktycznych
rozwiazywaniem praktycznych zadan zadan inzynierskich zdobytych w
praktycznych zadan inzynierskich zdobytych w $rodowisku zajmujgcym sie

EPU4 PR g . : L . . g
inzynierskich zdobytych | $rodowisku zajmujacym sie zawodowo dziatalno$cia
w Srodowisku zawodowo dziatalnoscia inzynierska
Zajmujacym sie inzynierska
zawodowo dziatalno$cia
inzynierska
Rozumie, ale nie zna| Rozumie i zna skutki uczenia| Rozumie potrzebe uczenia sie
skutkéw uczenia sie przez | sie przez cate zycie. przez cate zZycie oraz skutki,
cate zycie. szczegllnie wazne w obszarze

EPK1 )

nauk technicznych, ze
zmieniajacymi sie szybko
technologiami.

EPK2 Rozwigzujgc postawiony | Rozwigzujgc postawiony Rozwigzujac postawiony problem
problem ma $wiadomo$¢ | problem ma swiadomos$¢ ma Swiadomos¢ etycznych,
etycznych, naukowych i | etycznych, naukowych i naukowych i spotecznych
spotecznych spotecznych konsekwencji konsekwencji proponowanych
konsekwencji proponowanych rozwigzan rozwigzan oraz odnosi sie do nich
proponowanych oraz odnosi sie do nich. integrujac kompleksowo wszystkie
rozwiazan, ale nie odnosi uwarunkowania.
sie do nich w
realizowanym zadaniu.

Rozwigzujgc postawiony | Rozwigzujac postawiony | Rozwigzujac postawiony problem
problem ma $wiadomo$¢ | problem ma $wiadomos$¢ | ma Swiadomos¢ etycznych,
etycznych, naukowych i | etycznych,  naukowych i | naukowych i spotecznych
spotecznych spotecznych konsekwencji | konsekwencji proponowanych

EPK3 konsekwencji proponowanych  rozwiagzan | rozwigzan oraz odnosi sie do nich
proponowanych oraz odnosi sie do nich. integrujac kompleksowo wszystkie
rozwiazan, ale nie odnosi uwarunkowania.
sie do nich w

realizowanym zadaniu.

J- Forma zaliczenia przedmiotu

|Zaliczenie Z oceng

K - Literatura przedmiotu

Literatura obowiazkowa:
Bibliografia odpowiednia do tematyki pracy dyplomowe;j.

6.
7.
8.
9.

10.

Zrodia internetowe.

Instrukcje i noty producentdéw sprzetu i oprogramowania.
Pytania na egzamin dyplomowy - strona Wydziatu Technicznego.
Wzorzec pracy dyplomowej - strona Wydziatu Technicznego.




Literatura zalecana / fakultatywna:
10. J.Biernat, Profesjonalne przygotowanie publikacji, Instytut Cybernetyki Technicznej Politechniki
Wroctawskiej, Wroctaw 2003
11. K.S. Berezowski, Profesjonalne przygotowanie dokumentéw technicznych i naukowych, Politechnika
Wroctawska, Wroctaw 2006.
12. Z.Knecht, Metody uczenia sie i zasady pisania prac dyplomowych: poradnik jak sie uczy¢, jak pisa¢ prace
dyplomowa, Wyzsza Szkota Zarzadzania EDYKACJA, Wroctaw, 1999.
13. ]. Majchrzak, T. Mendel, Metodyka pisania prac magisterskich i dyplomowych: poradnik pisania prac
promocyjnych oraz innych opracowan naukowych wraz z przygotowaniem ich do obrony lub publikacji, Wyd. 2
popr., Akademia Ekonomiczna w Poznaniu, Poznan, 1996,
14. T.Rawa, Metodyka wykonywania inzynierskich i magisterskich prac dyplomowych, Akademia
RolniczoTechniczna w Olsztynie, Olsztyn, 1999.
15. A.Pabian, W. Gworys, Pisanie i redagowanie prac dyplomowych: poradnik dla studentéw, Politechnika
Czestochowska, Czestochowa, 1997.
16. K. Wojcik, Pisze prace magisterska: poradnik dla autoréw akademickich prac promocyjnych licencjackich,
magisterskich, doktorskich, Wyd. 5 zm., Szkota Gtowna Handlowa, Warszawa, 2000. 17.
www.sztukaprezentacji.pl

7. W. Murzyn, Prezentacje - wystqpienia publiczne.
8. M. Michna, Przygotowanie prezentacji technicznej.
|18. Strony internetowe

L - ObciaZenie praca studenta:

Liczba godzin na realizacje
Forma aktywnosci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych

Konsultacje z promotorem 10 20
Praca wtasna - Przygotowanie pracy dyplomowej 140 130

Suma godzin: 150 150
Liczba punktéw ECTS dla przedmiotu (suma godzin : 25 godz. ): 6 6
L - Informacje dodatkowe
Imie i nazwisko sporzadzajacego Prof. dr hab. inz. Andrzej Handkiewicz
Data sporzadzenia / aktualizacji 9 marca 2020 r.
Dane kontaktowe (e-mail, telefon) ahandkiewicz@ajp.edu.pl

Podpis Prof. dr hab. inZ. Andrzej Handkiewicz




Wydzial Techniczny
Kierunek studiow | Automatyka i robotyka

Specjalnos¢ -
Poziom studiow I stopnia
Forma studiow Studia stacjonarne / niestacjonarne

Profil ksztalcenia | praktyczny

PROGRAM PRAKTYKI

A - Informacje ogdlne

Nazwa praktyki Praktyka zawodowa |, 11
Rok i semestr studiow, na ktérym odbywa Irok semestr1ill
sie praktyka Il rok, semestrIlilIV
Semestr, na ktorym zaliczana jest praktyka I, IV
Czas trwania praktyki (liczba tygodni/ I-6tygodni / 240 godzin
godzin) II - 6 tygodni / 240 godzin
1-10
Punkty ECTS I-10
Imie i nazwisko opiekuna praktyk Prof. dr hab. inz. Andrzej Handkiewicz

B - Cele praktyki

Wiedza

w1

Przekazanie wiedzy w zakresie wiedzy technicznej obejmujgcej terminologie, pojecia, teorie, zasady,
metody, techniki, narzedzia i materialy stosowane przy rozwigzywaniu zadan inzynierskich zwigzanych z
szeroko pojeta automatyka i robotyka, procesami planowania i realizacji eksperymentéw tak w procesie
przygotowania z udziatem metod symulacji komputerowych, jak i w rzeczywistym srodowisku;

cw2

Przekazanie wiedzy ogélnej dotyczacej standardéw i norm technicznych dotyczacych zagadnien
automatyki i robotyki, w tym projektowania proceséw i urzadzen oraz zwigzanych z tym technik i metod
programowania, bezpieczenstwa proceséw i urzadzen, zarzadzania jakoScig i analizy ryzyka;

Ccw3

Przekazanie wiedzy dotyczacej bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony wtasnosci przemystowej oraz
prawa autorskiego, niezbednej dla rozumienia i tworzenia spotecznych, ekonomicznych, prawnych i
pozatechnicznych uwarunkowan dziatalno$ci inzynierskiej dla rozwoju form indywidualnej
przedsiebiorczosci i dziatalnosci gospodarczej;

Umiejetnosci

Cu1

Wyrobienie umiejetnosci w zakresie doskonalenia wiedzy, pozyskiwania i integrowania informacji z
literatury, baz danych i innych Zrédet oraz opracowywania dokumentacji, ich prezentowania i podnoszenia
kompetencji zawodowych;

Ccu2

Wyrobienie umiejetno$ci wyrobienie umiejetno$ci projektowania maszyn i urzadzen, realizacji proceséw
automatyzacji i robotyzacji, doboru materiatéw inzynierskich stosowanych jako elementy maszyn oraz
nadzoru nad ich eksploatacja i inzynierii jako$ci;

Cu3

Wyrobienie umiejetnosci eksploatacji i integracji przemystowych systemoéw sterowania oraz systeméow
kontrolno-pomiarowych, obstugii programowania przemystowych stanowisk zrobotyzowanych,
projektowania i realizacji prostych uktadéw i systemdéw automatyki dostrzegajac kryteria uzytkowe,
prawne i ekonomiczne oraz rozwigzywania praktycznych zadan inzynierskich;

Kompetencje spoteczne

12




CK1 | Przygotowanie do uczenia sie przez cate zycie, podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i
spotecznych w zmieniajacej sie rzeczywistosci, podjecia pracy zwigzanej z funkcjonowaniem systemu
bezpieczenstwa, ktérego gtdwnym celem jest ratowanie i ochrona zycia, zdrowia i mienia przed
zagrozeniami;

ck2 | Uswiadomienie waznoSci i rozumienia spotecznych skutkéw dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej wptywu

na Srodowisko i zwigzanej z tym odpowiedzialnos$ci za podejmowane decyzje, wspoétdziatanie w grupie i
przyjmowanie odpowiedzialno$ci za wspdlne realizacje, kreatywno$¢ i przedsiebiorczo$¢ oraz potrzebe
przekazywania informacji odno$nie osiagnie¢ technicznych i dziatania inzyniera.

C - Efekty praktyki

Efekt ksztalcenia (EP) w zakresie wiedzy (W), umiejetnosci (U) Kierunkowy
i kompetencji spotecznych (K) efekt
ksztalcenia
Wiedza (EPW...)

EPW1 | Student podstawowe metody, techniki, narzedzia i materialy stosowane przy rozwigzywaniu K W11
prostych zadan inzynierskich zwigzanych z automatyka i robotyka

EPW2 | Student zna pojecia w zakresie standardéw i norm technicznych zwigzanych z automatyka i K W12
robotyka

EPW3 | Student orientuje sie w obecnym stanie oraz trendach automatyzacji oraz robotyzacji K W14

Umiejetnosci (EPU...)

EPU1 Student potrafi stosowac zasady bezpieczenstwa i higieny pracy K_U02

EPU2 Student potrafi wykorzysta¢ doswiadczenie zwigzane z projektowaniem, utrzymaniem urzadzen, K U20
obiektéw i systemdéw zapewniajacych bezpieczenstwo pracy

EPU3 Student potrafi wykorzysta¢ do§wiadczenie zwigzane z rozwigzywaniem praktycznych zadan K U21
inzynierskich zdobytych w $rodowisku zajmujacym sie zawodowo dziatalno$cig inzynierska

Kompetencje spoteczne (EPK...)

EPK1 Student ma $wiadomo$¢ ponoszenia odpowiedzialnos$ci za podejmowane decyzje oraz ma K K02
Swiadomo$¢ wazno$ci i rozumie i skutki dziatalno$ci inzynierskiej

EPK2 Student potrafi myslec¢ i dziata¢ w spos6b przedsiebiorczy m. in. tworzac rozwigzania z K_K04
uwzglednieniem korzy$ci biznesowe oraz spoteczne

D - Tresci programowe praktyki

Lp. | Tresci praktyki

P1 Zapoznanie z organizacjg pracy w przedsiebiorstwie, strukturg organizacyjna, celem i zakresem
prowadzonej dziatalno$ci, podstawowymi przepisami w zakresie BHP, regulaminem pracy, obiegiem
dokumentdéw, obstuga podstawowych urzadzen na stanowisku pracy.

P2 Zapoznanie z pracami i zadaniami realizowanymi przez jednostke

P3 Wdrozenie do pracy w jednostce jako praktykant

P4 Realizacja wyznaczonych zadan

P5 Raportowanie zrealizowanych prac / zadan, podsumowanie wynikow.

E - Miejsca odbywania praktyki

Zaktady przemystowe, przedsiebiorstwa, firmy i instytucje

F - Metody weryfikacji i oceniania osiggniecia efektow praktyki

1. Przedstawienie indywidualnego programu praktyk
2. Samoocena praktyki dokonanej przez studenta w karcie praktyki zawodowej
3. Ocena wraz z uzasadnieniem wystawiona przez zaktadowego opiekuna praktyk
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G - Forma zaliczenia praktyki

Zaliczenie bez oceny

G.1.- Kryteria oceniania ( jesli praktyka zaliczana jest na ocene)

Wymagania okreslajace kryteria uzyskania oceny w danym efekcie

Ocena
Efekt Dostateczny dobry bardzo dobry
ksztalcenia dostateczny plus dobry plus 5,0

(EP.) 3,0/3,5 4,0/4,5

EPW1 Student potrafi w stopniu | Student potrafi w stopniu | Student potrafi w stopniu
elementarnym dokona¢ opisu | zadowalajagcym dokona¢ opisu | bardzo dobrym dokona¢ opisu
metod, technik, narzedzi i | metod, technik, narzedzi i | metod, technik, narzedzi i
materialéw stosowane przy | materialéw stosowane przy | materiatbw stosowane przy
rozwigzywaniu prostych | rozwigzywaniu prostych | rozwiazywaniu prostych
zadan inzynierskich | zadan inzynierskich | zadan inzynierskich
zwigzanych z automatyka i | zwigzanych z automatyka i | zwigzanych z automatyka i
robotyka robotyka robotyka

EPW2 Student ma  elementarng | Student ma gruntowng wiedze | Student ma bardzo dobra
wiedze w zakresie standardéw | w zakresie standardéw i norm | wiedze w zakresie standardow
i norm technicznych | technicznych zwigzanych z | i norm technicznych
zwigzanych Z budowa, | budowa, dziataniem i | zwigzanych zZ budowa,
dzialaniem i  eksploatacjg | eksploatacja maszyn, urzadzen | dziataniem i eksploatacja
maszyn, urzadzen i proceséw | i  procesbw w  zakresie | maszyn, urzadzen i proceséw
w zakresie specyficznym dla | specyficznym dla jednostki, w | w zakresie specyficznym dla
jednostki, w ktérej odbywa | ktorej odbywa praktyke. jednostki, w Kktérej odbywa
praktyke. praktyke.

EPW3 Student w stopniu | Student w stopniu | Student w stopniu bardzo
elementarnym orientuje sie w | zadowalajgcym orientuje sie w | dobrym orientuje sie w
obecnym stanie oraz trendach | obecnym stanie oraz trendach | obecnym stanie oraz trendach
automatyzacji oraz robotyzacji | automatyzacji oraz robotyzacji | automatyzacji oraz robotyzacji

EPU1 Student stosuje zasady | Student stosuje zasady | Student stosuje zasady
bezpieczenstwa i higieny pracy | bezpieczenstwa i higieny pracy | bezpieczenstwa i higieny pracy
obowigzujace dla jednostki, w | obowigzujgce dla jednostki, w | obowigzujace dla jednostki, w
ktérej odbywa praktyke oraz | ktéorej odbywa praktyke oraz | ktérej odbywa praktyke oraz
w  stopniu  podstawowym | dobrze identyfikuje | bardzo dobrze identyfikuje
identyfikuje zagrozenia. zagrozenia. zagrozenia.

EPU2 Student ma  elementarne | Student ma zadowalajace | Student na wysokie
doswiadczenie zwigzane z | doSwiadczenie zwigzane z | doSwiadczenie zwigzane z
projektowaniem, utrzymaniem | projektowaniem, utrzymaniem | projektowaniem, utrzymaniem
urzadzen, obiektow i | urzadzen, obiektow i | urzadzen, obiektow i
systemow zapewniajacych | systemow zapewniajacych | systeméow zapewniajacych
bezpieczenstwo pracy bezpieczenstwo pracy bezpieczenstwo pracy

EPU3 Student ma  elementarne | Student ma zadowalajgce | Student ma bardzo dobre
doswiadczenie zwiazane z | doSwiadczenie zwigzane z | do$wiadczenie zwigzane z
rozwigzywaniem rozwigzywaniem rozwigzywaniem
praktycznych zadan | praktycznych zadan | praktycznych zadan
inzynierskich zdobytych w | inzynierskich zdobytych w | inzynierskich zdobytych w
Srodowisku zajmujgcym sie | Srodowisku zajmujgcym sie | $Srodowisku zajmujacym sie
zawodowo dziatalnoscig | zawodowo dziatalnos$cia | zawodowo dziatalnoscia
inzynierska, w zakresie | inzynierska, w zakresie | inzynierska, w zakresie

specyficznym dla jednostki, w
ktérej odbywa praktyke.

specyficznym dla jednostki, w
ktérej odbywa praktyke.

specyficznym dla jednostki, w
ktérej odbywa praktyke.
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EPK1 Student ma elementarng | Student  ma  gruntowng | Student ma petng swiadomo$¢
éwiadomosé ponoszenia $wiadomos¢ ponoszenia | ponoszenia odpowiedzialnosci
odpowiedzialnosci za | odpowiedzialnosci za | za podejmowane decyzje oraz
podejmowane decyzje oraz ma podejmowane decyzje oraz ma | ma S$wiadomos$¢ waznosci i
éwiadomosé waznoéci i | Swiadomos¢ waznosci i | rozumie i skutki dziatalnosci
rozumie i skutki dziatalnoéci | rozumie i skutki dziatalnoSci | inzynierskiej
inzynierskiej inzynierskiej

EPK2 Potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposéb Potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposéb Potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposéb

przedsiebiorczy m. in. tworzac
rozwigzania z uwzglednieniem
korzysci biznesowe oraz
spoteczne

przedsiebiorczy m. in. tworzac
rozwigzania z uwzglednieniem
korzysci biznesowe oraz
spoteczne

przedsiebiorczy m. in. tworzac
rozwigzania z uwzglednieniem
korzysci biznesowe oraz
spoteczne

H - ObciaZenie praca studenta

Forma aktywnosci studenta

Liczba godzin na realizacje

Liczba godzin pracy w jednostce, w ktorej odbywa sie praktyka 480
Konsultacje z wydzialowym opiekunem praktyk 4
Przygotowanie karty praktyki 1

Suma godzin: 485

Liczba punktéw ECTS dla przedmiotu (suma godzin : 25 godz. ): 20

I - Informacje dodatkowe:

Imie i nazwisko sporzadzajacego

Prof. dr hab. inz. Andrzej Handkiewicz

Data sporzadzenia / aktualizacji

18.01.2020 r.

Dane kontaktowe (e-mail, telefon)

ahandkiewicz@ajp.edu.pl

Podpis
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Wydzial Techniczny
Kierunek studiow | Automatyka i robotyka

Specjalnos¢ -
Poziom studiow I stopnia
Forma studiow Studia stacjonarne / niestacjonarne

Profil ksztalcenia | praktyczny

PROGRAM PRAKTYKI

A - Informacje ogdlne

Nazwa praktyki Praktyka zawodowa III
Rok i semestr studiow, na ktérym odbywa 111, semestr Vi VI
sie praktyka
Semestr, na ktorym zaliczana jest praktyka VII
Czas trwania praktyki (liczba tygodni/ 12 tygodni / 480 godzin
godzin) II - 6 tygodni / 240 godzin
1-10
Punkty ECTS I-10
Imie i nazwisko opiekuna praktyk Prof. dr hab. inz. Andrzej Handkiewicz

B - Cele praktyki

Wiedza

w1

Przekazanie wiedzy w zakresie wiedzy technicznej obejmujgcej terminologie, pojecia, teorie, zasady,
metody, techniki, narzedzia i materialy stosowane przy rozwigzywaniu zadan inzynierskich zwigzanych z
szeroko pojeta automatyka i robotyka, procesami planowania i realizacji eksperymentéw tak w procesie
przygotowania z udziatem metod symulacji komputerowych, jak i w rzeczywistym srodowisku;

cw2

Przekazanie wiedzy ogélnej dotyczacej standardéw i norm technicznych dotyczacych zagadnien
automatyki i robotyki, w tym projektowania proceséw i urzadzen oraz zwigzanych z tym technik i metod
programowania, bezpieczenstwa proceséw i urzadzen, zarzadzania jakoScig i analizy ryzyka;

Ccw3

Przekazanie wiedzy dotyczacej bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony wtasnosci przemystowej oraz
prawa autorskiego, niezbednej dla rozumienia i tworzenia spotecznych, ekonomicznych, prawnych i
pozatechnicznych uwarunkowan dziatalno$ci inzynierskiej dla rozwoju form indywidualnej
przedsiebiorczosci i dziatalnosci gospodarczej;

Umiejetnosci

Cu1

Wyrobienie umiejetnosci w zakresie doskonalenia wiedzy, pozyskiwania i integrowania informacji z
literatury, baz danych i innych Zrédet oraz opracowywania dokumentacji, ich prezentowania i podnoszenia
kompetencji zawodowych;

Ccu2

Wyrobienie umiejetno$ci wyrobienie umiejetno$ci projektowania maszyn i urzadzen, realizacji proceséw
automatyzacji i robotyzacji, doboru materiatéw inzynierskich stosowanych jako elementy maszyn oraz
nadzoru nad ich eksploatacja i inzynierii jako$ci;

Cu3

Wyrobienie umiejetnosci eksploatacji i integracji przemystowych systemoéw sterowania oraz systeméow
kontrolno-pomiarowych, obstugii programowania przemystowych stanowisk zrobotyzowanych,
projektowania i realizacji prostych uktadéw i systemdéw automatyki dostrzegajac kryteria uzytkowe,
prawne i ekonomiczne oraz rozwigzywania praktycznych zadan inzynierskich;

Kompetencje spoteczne
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CK1 | Przygotowanie do uczenia sie przez cate zycie, podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i
spotecznych w zmieniajacej sie rzeczywistosci, podjecia pracy zwigzanej z funkcjonowaniem systemu
bezpieczenstwa, ktérego gtdwnym celem jest ratowanie i ochrona zycia, zdrowia i mienia przed
zagrozeniami;

ck2 | Uswiadomienie waznoSci i rozumienia spotecznych skutkéw dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej wptywu

na Srodowisko i zwigzanej z tym odpowiedzialnos$ci za podejmowane decyzje, wspoétdziatanie w grupie i
przyjmowanie odpowiedzialno$ci za wspdlne realizacje, kreatywno$¢ i przedsiebiorczo$¢ oraz potrzebe
przekazywania informacji odno$nie osiagnie¢ technicznych i dziatania inzyniera.

C - Efekty praktyki

Efekt ksztalcenia (EP) w zakresie wiedzy (W), umiejetnosci (U) Kierunkowy
i kompetencji spotecznych (K) efekt
ksztalcenia
Wiedza (EPW...)

EPW1 | Student podstawowe metody, techniki, narzedzia i materialy stosowane przy rozwigzywaniu K W11
prostych zadan inzynierskich zwigzanych z automatyka i robotyka

EPW2 | Student zna pojecia w zakresie standardéw i norm technicznych zwigzanych z automatyka i K W12
robotyka

EPW3 | Student orientuje sie w obecnym stanie oraz trendach automatyzacji oraz robotyzacji K W14

Umiejetnosci (EPU...)

EPU1 Student potrafi stosowac zasady bezpieczenstwa i higieny pracy K_U02

EPU2 Student potrafi wykorzysta¢ dos§wiadczenie zwigzane z projektowaniem, utrzymaniem urzadzen, | K U04, K U20
obiektéw i systemdéw zapewniajacych bezpieczenstwo pracy

EPU3 Student potrafi wykorzysta¢ do§wiadczenie zwigzane z rozwigzywaniem praktycznych zadan K U21
inzynierskich zdobytych w $rodowisku zajmujacym sie zawodowo dziatalno$cig inzynierska

Kompetencje spoteczne (EPK...)

EPK1 Student ma $wiadomo$¢ ponoszenia odpowiedzialnos$ci za podejmowane decyzje oraz ma K K02
Swiadomo$¢ wazno$ci i rozumie i skutki dziatalno$ci inzynierskiej

EPK2 Student potrafi myslec¢ i dziata¢ w spos6b przedsiebiorczy m. in. tworzac rozwigzania z K_K04
uwzglednieniem korzy$ci biznesowe oraz spoteczne

D - Tresci programowe praktyki

Lp. | Tresci praktyki

P1 Zapoznanie z organizacjg pracy w przedsiebiorstwie, strukturg organizacyjna, celem i zakresem
prowadzonej dziatalno$ci, podstawowymi przepisami w zakresie BHP, regulaminem pracy, obiegiem
dokumentdéw, obstuga podstawowych urzadzen na stanowisku pracy.

P2 Zapoznanie z pracami i zadaniami realizowanymi przez jednostke

P3 Wdrozenie do pracy w jednostce jako praktykant

P4 Realizacja wyznaczonych zadan

P5 Raportowanie zrealizowanych prac / zadan, podsumowanie wynikow.

E - Miejsca odbywania praktyki

Zaktady przemystowe, przedsiebiorstwa, firmy i instytucje

F - Metody weryfikacji i oceniania osiggniecia efektow praktyki

1. Przedstawienie indywidualnego programu praktyk zgodnego z tematyka pracy dyplomowej
2. Samoocena praktyki dokonanej przez studenta w karcie praktyki zawodowej
3. Ocena wraz z uzasadnieniem wystawiona przez zaktadowego opiekuna praktyk
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G - Forma zaliczenia praktyki

Zaliczenie bez oceny

G.1.- Kryteria oceniania ( jesli praktyka zaliczana jest na ocene)

Wymagania okreslajace kryteria uzyskania oceny w danym efekcie

Ocena
Efekt Dostateczny dobry bardzo dobry
ksztalcenia dostateczny plus dobry plus 5,0

(EP.) 3,0/3,5 4,0/4,5

EPW1 Student potrafi w stopniu | Student potrafi w stopniu | Student potrafi w stopniu
elementarnym dokona¢ opisu | zadowalajagcym dokona¢ opisu | bardzo dobrym dokona¢ opisu
metod, technik, narzedzi i | metod, technik, narzedzi i | metod, technik, narzedzi i
materialéw stosowane przy | materialéw stosowane przy | materiatbw stosowane przy
rozwigzywaniu prostych | rozwigzywaniu prostych | rozwiazywaniu prostych
zadan inzynierskich | zadan inzynierskich | zadan inzynierskich
zwigzanych z automatyka i | zwigzanych z automatyka i | zwigzanych z automatyka i
robotyka robotyka robotyka

EPW2 Student ma  elementarng | Student ma gruntowng wiedze | Student ma bardzo dobra
wiedze w zakresie standardéw | w zakresie standardéw i norm | wiedze w zakresie standardow
i norm technicznych | technicznych zwigzanych z | i norm technicznych
zwigzanych Z budowa, | budowa, dziataniem i | zwigzanych zZ budowa,
dzialaniem i  eksploatacjg | eksploatacja maszyn, urzadzen | dziataniem i eksploatacja
maszyn, urzadzen i proceséw | i  procesbw w  zakresie | maszyn, urzadzen i proceséw
w zakresie specyficznym dla | specyficznym dla jednostki, w | w zakresie specyficznym dla
jednostki, w ktérej odbywa | ktorej odbywa praktyke. jednostki, w Kktérej odbywa
praktyke. praktyke.

EPW3 Student w stopniu | Student w stopniu | Student w stopniu bardzo
elementarnym orientuje sie w | zadowalajgcym orientuje sie w | dobrym orientuje sie w
obecnym stanie oraz trendach | obecnym stanie oraz trendach | obecnym stanie oraz trendach
automatyzacji oraz robotyzacji | automatyzacji oraz robotyzacji | automatyzacji oraz robotyzacji

EPU1 Student stosuje zasady | Student stosuje zasady | Student stosuje zasady
bezpieczenstwa i higieny pracy | bezpieczenstwa i higieny pracy | bezpieczenstwa i higieny pracy
obowigzujace dla jednostki, w | obowigzujgce dla jednostki, w | obowigzujace dla jednostki, w
ktérej odbywa praktyke oraz | ktéorej odbywa praktyke oraz | ktérej odbywa praktyke oraz
w  stopniu  podstawowym | dobrze identyfikuje | bardzo dobrze identyfikuje
identyfikuje zagrozenia. zagrozenia. zagrozenia.

EPU2 Student ma  elementarne | Student ma zadowalajace | Student na wysokie
doswiadczenie zwigzane z | doSwiadczenie zwigzane z | doSwiadczenie zwigzane z
projektowaniem, utrzymaniem | projektowaniem, utrzymaniem | projektowaniem, utrzymaniem
urzadzen, obiektow i | urzadzen, obiektow i | urzadzen, obiektow i
systemow zapewniajacych | systemow zapewniajacych | systeméow zapewniajacych
bezpieczenstwo pracy bezpieczenstwo pracy bezpieczenstwo pracy

EPU3 Student ma  elementarne | Student ma zadowalajgce | Student ma bardzo dobre
doswiadczenie zwiazane z | doSwiadczenie zwigzane z | do$wiadczenie zwigzane z
rozwigzywaniem rozwigzywaniem rozwigzywaniem
praktycznych zadan | praktycznych zadan | praktycznych zadan
inzynierskich zdobytych w | inzynierskich zdobytych w | inzynierskich zdobytych w
Srodowisku zajmujgcym sie | Srodowisku zajmujgcym sie | $Srodowisku zajmujacym sie
zawodowo dziatalnoscig | zawodowo dziatalnos$cia | zawodowo dziatalnoscia
inzynierska, w zakresie | inzynierska, w zakresie | inzynierska, w zakresie

specyficznym dla jednostki, w
ktérej odbywa praktyke.

specyficznym dla jednostki, w
ktérej odbywa praktyke.

specyficznym dla jednostki, w
ktérej odbywa praktyke.
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EPK1 Student ma elementarng | Student  ma  gruntowng | Student ma petng swiadomo$¢
éwiadomosé ponoszenia $wiadomos¢ ponoszenia | ponoszenia odpowiedzialnosci
odpowiedzialnosci za | odpowiedzialnosci za | za podejmowane decyzje oraz
podejmowane decyzje oraz ma podejmowane decyzje oraz ma | ma S$wiadomos$¢ waznosci i
éwiadomosé waznoéci i | Swiadomos¢ waznosci i | rozumie i skutki dziatalnosci
rozumie i skutki dziatalnoéci | rozumie i skutki dziatalnoSci | inzynierskiej
inzynierskiej inzynierskiej

EPK2 Potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposéb Potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposéb Potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposéb

przedsiebiorczy m. in. tworzac
rozwigzania z uwzglednieniem
korzysci biznesowe oraz
spoteczne

przedsiebiorczy m. in. tworzac
rozwigzania z uwzglednieniem
korzysci biznesowe oraz
spoteczne

przedsiebiorczy m. in. tworzac
rozwigzania z uwzglednieniem
korzysci biznesowe oraz
spoteczne

H - ObciaZenie praca studenta

Forma aktywnosci studenta

Liczba godzin na realizacje

Liczba godzin pracy w jednostce, w ktorej odbywa sie praktyka 480
Konsultacje z wydzialowym opiekunem praktyk 4
Przygotowanie karty praktyki 1

Suma godzin: 485

Liczba punktéw ECTS dla przedmiotu (suma godzin : 25 godz. ): 18

I - Informacje dodatkowe:

Imie i nazwisko sporzadzajacego

Prof. dr hab. inz. Andrzej Handkiewicz

Data sporzadzenia / aktualizacji

18 czerwca 2020 r.

Dane kontaktowe (e-mail, telefon)

ahandkiewicz@ajp.edu.pl

Podpis

19




