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PYTANIA NA EGZAMIN DYPLOMOWY
KIERUNEK AUTOMATYKA | ROBOTYKA STUDIA | STOPNIA O PROFILU PRAKTYCZNYM

PYTANIA KIERUNKOWE

Prosze wymienié i scharakteryzowac podstawowe rodzaje napeddw robotdw przemystowych.

Prosze oméwic techniki sterowania osiami robotéw.

Prosze scharakteryzowadé regulatory przemystowe: rodzaje, wymagania, nastawy.

Prosze scharakteryzowad regulator klasy PID.

Prosze omdéwié gtdwne rodzaje sitownikdw pneumatycznych.

Prosze sklasyfikowac rodzaje materiatdw stosowanych w technice. Prosze podac ich krétka

charakterystyke na wybranym przykfadzie.

7. Prosze omowié podstawowe réznice we witasciwosciach oczekiwanych od poszczegdlnych rodzajow
materiatdw konstrukcyjnych.

8. Prosze podac podaj definicje réwnania Bernoulliego dla cieczy rzeczywistej przy dziataniu maszyny
przeptywowej (pompa lub turbina) w wymiarze energii wtasciwe]. Prosze nazwac poszczegdlne
cztony réwnania.

9. Prosze przedstawi¢ na rysunku przeptyw laminarny i turbulentny w rurociggu. Poda¢ definicje liczby
Reynoldsa. lle wynosi krytyczna liczba Reynoldsa dla przeptywu laminarnego w rurociggu?

10. Prosze omowic zagadnienie "Cykl pracy sterownika PLC".

11. Prosze oméwic i krétko scharakteryzuj pieé jezykdw programowania sterownikéw PLC, zawartych w
normie [EC-61131.

12. Prosze scharakteryzowac systemy sterowania w automatyce.

13. Prosze scharakteryzowaé systemy sterowania sekwencyjnego.

14. Prosze wyjasnié czym jest technologicznos$¢ konstrukcji i podaé jej przyktady.

15. Prosze wymienié¢ i omowic potaczenia roztgczne i nieroztgczne w budowie maszyn.

16. Prosze podstawi¢ ogdlny podziat materiatéw w budowie maszyn.

17. Prosze oméwic i podac przyktady badan statycznych i dynamicznych materiatow.

18. Prosze scharakteryzowad techniczne stopy zelaza.

19. Prosze poréwnac polimery i materiaty ceramiczne.

20. Prosze wymienic i omowic stopnie swobody robota.

21. Prosze scharakteryzowac przestrzenie robocze.

22. Prosze zdefiniowad i wskazac réznice miedzy inteligencjg obliczeniowg a sztuczng inteligencjg oraz
wymienic¢ kilka obszaréw badan dla tej gatezi nauki.

23. Prosze wyjasni¢ pojecie Deep Learning'u oraz zwigzang z nim architekture sieci gtebokich (splot,
konwoulcja, pooling, dropout).

24. Prosze przedstawi¢ ogdlng charakterystyke i klasyfikacje systemdw pomiarowych.

25. Prosze wyjasni¢ czym jest obrdbka cieplna i jakie s3 jej podstawowe rodzaje?

26. Prosze wymienic¢ i scharakteryzowaé podstawowe elementy uktaddéw elektronicznych.

27. Prosze omowic¢ podstawowe badania obwoddw elektrycznych pragdu przemiennego.

28. Prosze omowi¢ podstawowe badania obwoddw elektrycznych pradu statego.
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29.

30.
31.

32.
33.
34.
35.
36.
37.
38.

39.
40.

Prosze wyjasni¢ na czym polega zarzadzanie jako$cig oraz podac przyktad standardu zarzgdzania
jakoscia.

Prosze oméwi¢ metode Taguchi i jej wykorzystaniu w zarzadzaniu jakoscia.

Prosze scharakteryzowadé system zarzadzania jako$cig wg standardu ISO 9000 i omoéwic jak jest
wdrazany w przedsiebiorstwie.

Prosze o wyjasnien.ie twierdzenia o probkowaniu - zasady konwersji analogowo-cyfrowe;j.
Prosze wymienié i omoéwic¢ podstawowe prawa obwoddw pradu statego.

Prosze wyjasni¢ czym jest transformator — pojecie, budowa, dziatanie, zastosowanie.

Prosze wymieni¢ metody zarzgdzania projektami przemystowymi oraz scharakteryzowaé wybrang.
Prosze oméwié metody stosowane do odwzorowania elementu w inzynierii odwrotne;j.

Prosze podac definicje inzynierii odwrotnej w ujeciu Chikofky'ego Cross'a.

Prosze wyjasnic réznice pomiedzy chmurg punktéw a krzywa powierzchniowg oraz prosze opisaé
jedna z metod uzyskania tych zbioréw.

Prosze przedstawi¢ ogdlne zasady stosowane w rysunku technicznym maszynowym.

Prosze scharakteryzowac wspoétrzednosciowa technike pomiarowa.
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10.
11.

12.

PYTANIA MODUtOWE

MODUL: AUTOMATYKA

Prosze oméwic¢ etapy projektowania systemédw wbudowanych.

Prosze oméwi¢ budowa i charakterystyke systemu wbudowanego.

Prosze wskaza¢ wady i zalety systemow rozproszonych.

Prosze oméwi¢ metody komunikacji w systemach rozproszonych.

Prosze wymienié i scharakteryzowac trzy wybrane bezprzewodowe protokoty komunikacyjne.
Prosze oméwic jakie sg wyzwania i zagrozenia dla tgcznosci bezprzewodowej?

Prosze oméwic strukture programu sterownika, zapisanego w jezyku drabinkowym oraz przedstaw
zasade programowania w tym jezyku i kilka wybranych instrukgji.

Prosze oméwic sposoby wykorzystania w programie w LAD elementdw: uktad czasowy, uktad
zliczajacy oraz elementy wykrywania zbocza N i P.

Prosze oméwic¢ najbardziej popularne sensory binarne stosowane w mechatronice.

Prosze scharakteryzowaé sensory klasy MEMS.

Prosze biorgc pod uwage ponizsze kryteria podziatu produktéw programistycznych tj. miara
wielkosci, przeznaczenie i powtarzalno$é stosowanych rozwigzan oraz sposéb realizacji, prosze
wskazaé klasyfikacje, w ktorej wystepujg systemy przemystowe oraz podaé ich podstawowe cechy.
Prosze wskazaé z czego wynikajg problemy/gtéwne zadania realizacji systemdw przemystowych

operujacych na wielkich bazach danych? Prosze podac przyktady takiego systemu.



13.
14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.
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13.
14.
15.
16.

17.
18.
19.

20.

Prosze wyjasni¢ ogdlne zagadnienie optymalizacji proceséw przemystowych.

Prosze omdéwié zasady wizualizacji proceséw przemystowych oraz wymieni¢ narzedzia inzynierskie
wykorzystywane do wizualizacji.

Prosze wymienié i scharakteryzowac narzedzia symulacji obwodéw pneumatycznych.

Prosze scharakteryzowaé systemy hydrauliczne. Zastosowania.

Prosze wymienié i scharakteryzowac zawory pneumatyczne, ich potgczenia oraz sterowanie.
Prosze oméwic zasady zapewnienia bezpieczenstwa w systemach hydraulicznych.

Prosze oméwic¢ zasady projektowania uktadéw automatyki z uwzglednieniem struktury systemu.
Prosze scharakteryzowac uktady przetwarzania sygnatéw (ADC/DAC)

MODUL: ROBOTYKA

Prosze oméwic sposdb pozyskiwania danych o sygnatach natury analogowej.

Prosze omdéwié zasady sterowania zachowaniami sekwencyjnymi obiektu.

Prosze oméwi¢ budowe i charakterystyke systemu mikroprocesorowego.

Prosze wymienié narzedzia do programowania systemu mikroprocesorowego i etapy tworzenia
programu.

Prosze scharakteryzowaé najwazniejsze modele opisu zachowania systemu sterowanego.
Prosze wyjasnic pojecie enkodery (klasyfikacja i zasada dziatania) oraz oméwi¢ ich zastosowania w
robotyce.

Prosze scharakteryzowad systemy osadzone w robotyce.

Prosze oméwi¢ budowe i znaczenie systemdw osadzonych w robotyce.

Prosze scharakteryzowaé narzedzia projektowania systemoéw osadzonych.

. Prosze wymieni¢ i scharakteryzowaé metody programowania robotéw? Jakie sg ich zalety i wady?
. Prosze wyijasnic¢ jaka role w programowaniu robotéw odgrywajg srodowiska do symulacji ich pracy?

Czy symulacja jest niezbedna?

Prosze wymienié i scharakteryzowac sposoby okreslenia robota w przestrzeni.

Prosze wyjasnié¢ czym sg roboty wspdtpracujgce i w jaki sposéb jest to realizowane?

Prosze wymienié i krétko scharakteryzowac gtdwne rodzaje robotdw.

Prosze opisa¢ budowe robota przegubowego.

Prosze scharakteryzowaé jezyk UML oraz opisaé wykorzystanie jezyka UML w modelowaniu
procesow na wybranym przyktadzie.

Prosze wymienic i scharakteryzowac programy do symulacji uktaddw robotyki.

Prosze oméwic zasade doboru parametréow do weryfikacji podczas symulacji w uktadzie robotyki.
Prosze opisa¢ budowa i zasade dziatania sieci konwolucyjnych. Dlaczego s3 zalecane do realizacji
zadania rozpoznawania obrazéw?

Prosze wyjasni¢ pojecie samoorganizacji sieci neuronowych oraz porowna¢ model Hebba z modelem
Kohonena.






