Zatacznik nr 4

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka

- studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowigcego zalacznik do Uchwaty Nr 18/000/2021 Senatu AJP
z dnia 27 kwietnia 2021 r.

Wydzial Techniczny
Kierunek Automatyka i robotyka
Poziom studiow Pierwszego stopnia
Forma studiow Stacjonarne/niestacjonarne
Profil ksztalcenia Praktyczny

Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu) A1l

PROGRAM PRZEDMIOTU/MODULU

A - Informacje ogolne

1. Nazwa przedmiotu Jezyk obcy
2. Punkty ECTS 6
3. Rodzaj przedmiotu Podstawowy
4. Jezyk przedmiotu niemiecki /angielski /rosyjski/francuski
5. Rok studiow IL1I
6. Imie i nazwisko koordynatora
. .. WH
przedmiotu oraz prowadzacych zajecia

B - Formy dydaktyczne prowadzenia zaje¢ i liczba godzin w semestrze

Nr semestru Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Semestr_1 Cw.: 30; Cw.: 18;
Semestr_2 Cw.: 30; Cw.: 18;
Semestr_3 Cw.: 30; Cw.: 18;
Liczba godzin ogétem 90 54

C - Wymagania wstepne

Student posiada podstawowg wiedze, umiejetnosci i kompetencje spoteczne z jezyka niemieckiego odpowiadajace

standardom egzaminacyjnym odkreslonym dla szkét ponadgimnazjalnych.

D - Cele ksztalcenia

Wiedza
CW1 | przekazanie wiedzy w zakresie wiedzy technicznej obejmujgcej terminologie, pojecia, teorie, zasady,
metody, techniki, narzedzia i materiaty stosowane przy rozwiazywaniu zadan inzynierskich zwigzanych
z automatyka i robotykg, procesami planowania i realizacji eksperymentow, tak w procesie przygotowania
z udziatem metod symulacji komputerowych, jak i w rzeczywistym srodowisku,
Umiejetnosci
CU1 | wyrobienie umiejetnos$ci w zakresie doskonalenia wiedzy, pozyskiwania i integrowanie informacji
z literatury, baz danych i innych Zrédet, opracowywania dokumentacji, prezentowania ich
i podnoszenia kompetencji zawodowych,
Kompetencje spoteczne
CK1 | przygotowanie do uczenia sie przez cate zycie, podnoszenie kompetencji zawodowych, osobistych

i spotecznych w zmieniajacej sie rzeczywisto$ci, podjecia pracy w sektorze przemystu zwigzanym z
automatyka i robotyka,

E - Efekty uczenia sie przedmiotowe i kierunkowe

Przedmiotowy efekt uczenia sie (EP) w zakresie wiedzy (W), umiejetnosci (U) i Kierunkowy
kompetencji spotecznych (K) efekt uczenia
sie

Wiedza (EPW...)

EPW1

ma wiedze og6lna obejmujaca kluczowe zagadnienia z automatyki i robotyki z K_ W04

elementami stownictwa technicznego w jezyku obcym

1
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Umiejetnosci (EPU...)

EPU1 | potrafi porozumiewac sie w jezyku polskim i obcym stosujac specjalistyczng K U22
terminologie, przy uzyciu réznych technik, zaréwno w $rodowisku zawodowym jak
i innych $§rodowiskach,

EPU2 postuguje sie jezykiem obcym w stopniu wystarczajacym do porozumiewania sie, a K U24
takze czytania ze zrozumieniem réwniez informacji ze stownictwem technicznym,

Kompetencje spoteczne (EPK...)

EPK1 | rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie, K K01

F - Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegdlnych formach zaje¢
F - Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegé6lnych formach zajec

L g s Liczba godzin na studiach
Lp. Tresci ¢wiczen
stacjonarnych | niestacjonarnie
C1 Autoprezentacja z uwzglednieniem wtasnych zainteresowan i form 2 1
spedzania czasu wolnego
€2 Czas przeszly perfekt - powtorzenie 2 2
C3 Opis osoby z uwzglednieniem informacji dot. jej wygladu
zewnetrznego oraz cech charakteru. Stopniowanie przymiotnikéow i 2 1
przystowkow
C4 Ogtoszenia, wywiady i teksty z zakresu poradnictwa i relacji
; . 2 1
miedzyludzkich
C5 Uczucia i emocje; sktadanie, przyjecie i odrzucenie 2 1
zaproszenia/propozycji
Cé6 Czasowniki modalne 2 1
¢7 Przebieg r6znych uroczystosci 2 1
C8 Opis danych przedstawionych za pomoca grafiki / zestawien 2 1
statystycznych
€9 Styl zycia / Czas wolny 2 1
C10 ) . . . .
Opis, ocena i poréwnanie warunkdéw zycia 2 1
C11 | List formalny zawierajacy oferte, wymagania lub skarge dot. kwestii 2 1
bytowych; akceptacja lub dezaprobata
C12 | Warunki najmu lokalu/$wiadczenia ustug 2 2
Czas przeszly prosty
C13 Zjawiska przyrodnicze i katastrofy naturalne 2 1
C14 . . .
Formy organizacji czasu wolnego; przebieg wydarzenia kulturalnego 2 1
C15 Kolokwium zaliczeniowe 2 2
Rekomendowanie wybranego miejsca i sposobu wypoczynku;
C16 | atrakcje turystyczne; podstawowe zasady bezpieczenstwa w czasie 2 1
podrozy.
C17 | Zdania przydawkowe 2 1
C18 | Srodki masowego przekazu (rodzaje, rola, zalety i wady); 2 1
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C19 | Audycje radiowe i programy telewizyjne. 2 1
C20 | Towary i ustugi 2 1
C21 | Nowoczesne technologie 2 2
C22 | Rozmowa w wybranym punkcie ustugowym, 2 1
c23 Uzyskiwanie informacji na temat wybranego produktu/wybranej 2 1
ustugi;
C24 | Opis techniczny przedmiotéw i urzadzen. 2 2
Opis danego produktu z wykorzystaniem stownictwa technicznego
C25 | (cechyi funkcje); zadowolenie i rozczarowanie z ustugi lub z 2 1
zakupionego produktu.
C26 Usterka lub wada wybranego produktu; reklamacja w formie ustnej 2 1
i pisemne;j
C27 | Nowoczesne technologie-wady i zalety. Zdania okolicznikowe celu 2 1
C28 | Zasady dziatania wybranych urzadzen 2 1
C29 | Instrukcja obstugi. 2 1
C30 | Kolokwium zaliczeniowe 2 1
C31 | Wokoét firmy i pienigdza 2 1
Struktura oraz zadania podstawowych dziatéw
C32 : — 2 1
firmy/przedsiebiorstwa
C33 | Zakres obowigzkéw na danym stanowisku pracy 2 1
C34 | Korespondencja (m.in. oferty, zamé6wienia, upomnienia) 2 1
C35 | Tryb rozkazujacy 2 1
C36 | Formutowanie komunikatéw, udzielanie informacji 2 1
C37 | Negocjacje, wyrazanie opinii na temat warunkéw ptacowych 2 1
C38 | Rdzne formy zarobkowania 2 1
C39 | Tekst zaproszenia i odpowiedzi na zaproszenie 2 1
C40 | Tryb przypuszczajacy 2 1
C41 | Zycie zawodowe 2 1
C42 Sciezka edukacyjna, plany zwigzane z dalszym doskonaleniem i praca 2 1
zawodowag;
C43 | CV 2 2
C44 | Podanie o prace. 2 2
C45 | Kolokwium zaliczeniowe 2 2
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| Razem liczba godzin éwiczen

| 90 | 54

G - Metody oraz srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdélnych form zaje¢

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne Srodki dydaktyczne
Cwiczenia M3 - Metoda eksponujaca - tablica,
Pokaz materiatu audiowizualnego, pokaz prezentacji | - odtwarzacz CD,
multimedialne;j. - projektor,
M5 - Metoda praktyczna - sprzet multimedialny,
2. Cwiczenia przedmiotowe: - laptop

1. czytanie i analiza tekstu Zrédtowego,
4. Cwiczenia kreacyjne:
a) przygotowanie prezentacji
5. Cwiczenia translatorskie i inne:
a) ¢wiczenia stuchania, mdwienia, pisania i czytania,
b) éwiczenia gramatyczne i leksykalne,
) uzycie okreslonych struktur w mowie i piSmie,
d) ¢wiczenia ze stownictwa,
e) dialogi

H - Metody oceniania osiagniecia efektéw uczenia sie na poszczegdlnych formach zajeé

Forma zaje¢

Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe
uzupetniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i
narzedzi, stymulujace do doskonalenia efektéw pracy

Ocena podsumowujaca (P) -
podsumowuje osiggniete Efekty
uczenia sie

Cwiczenia F1 - sprawdzian (ustny, pisemny, ,wejsciowka”, P1 - egzamin (ustny, pisemny, test
sprawdzian praktyczny umiejetnosci, kolokwium sprawdzajacy wiedze z catego
czastkowe, testy pojedynczego lub wielokrotnego wyboru, | przedmiotu itd.),
testy z pytaniami otwartymi),

F2 - obserwacja/aktywnos¢ (przygotowanie do zajec,
ocena ¢wiczen wykonywanych podczas zajec¢ i jako pracy
wlasnej, prace domowe itd.),

F5 - ¢wiczenia praktyczne (¢wiczenia sprawdzajgce
umiejetnosci, rozwigzywanie zadan, ¢wiczenia z
wykorzystaniem sprzetu fachowego, projekty
indywidualne i grupowe),

H-1 Metody weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektow uczenia sie

Efekty Cwiczenia
przedmiotowe F1 F2 F5 P1
EPW1 X X X
EPU1 X X
EPU2 X X
EPK1 X X

I - Kryteria oceniania

Wymagania okreslajace kryteria uzyskania oceny w danym efekcie

Ocena

Przedmiotow | Dostateczny dobry bardzo dobry

y efekt | dostateczny plus dobry plus 5

3/3,5 4/4,5
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uczenia  sie

(EP.)

EPW1 Opanowat wiedze Opanowat wiedze Opanowat wiedze przekazang
przekazang w trakcie zajec przekazang w trakcie zaje¢ | w trakcie zajeé¢ oraz pochodzaca
oraz pochodzaca z literatury | oraz pochodzaca z literatury podstawowej
podstawowe;j. Posiada z literatury podstawowej i uzupetniajacej oraz posiada wiedze
ograniczong wiedze i uzupetniajacej oraz wilasciwg do uzyskiwania
dotyczaca jezyka posiada wiedze wlasciwa dodatkowych informacji
formalnego i nieformalnego. | do uzyskiwania z réznorodnych zZrodet oraz zna
Zna wybrane wymagane dodatkowych informacji z sposoby szukania wtasciwych
podstawowe zagadnienia podanych zrédet. Ma informacji.
gramatyczne niezbedne poszerzong wiedze Wykazuje sie wiedza wykraczajaca
do wyrazania i tworzenia dotyczaca zagadnien poza zakres problemowy zajec.
podstawowych struktur. gramatycznych Ma rozbudowang i pogtebiong wiedze

niezbednych do wyrazania | dotyczacg zréznicowanych struktur
i postugiwania sie gramatycznych.
wybranymi strukturami.

EPU1 Zna wybrane wymagane Zna wiekszo$¢ Zna wszystkie wymagane terminy
podstawowe terminy wymaganych terminéw konieczne do formutowania spéjnych
niezbedne do formutowania | koniecznych do i logicznych wypowiedzi zwigzanych
spdjnych i logicznych formutowania spéjnych z terminologia specjalistyczna.
wypowiedzi zwigzanych i logicznych wypowiedzi Ma wiedze wykraczajgca poza kryteria
z terminologia zwigzanych z terminologia | wyznaczone w toku zaje¢
specjalistyczna. specjalistyczna. realizowanych z zakresu tworzenia
Posiada podstawowg Ma rozbudowang wiedze pism specjalistycznych.
wiedze o normach o normach i regutach
i regutach w zakresie w zakresie tworzenia pism
tworzenia pism z uzyciem Z uzyciem
specjalistycznego jezyka. specjalistycznego jezyka.

EPU2 W sposéb podstawowy Poprawnie postuguje sie Bezbtednie postuguje sie terminologia
postuguje sie terminologia terminologia fachowa fachowa zwigzang z naukami
fachowa zwigzanag zwigzang z naukami technicznymi.

z naukami technicznymi. technicznymi.

EPK1 Rozumie potrzebe uczenia Rozumie potrzebe uczenia | Rozumie potrzebe uczenia sie prze
sie jezyka, stosuje ja w sie jezyka przez cate zycie, | cate zycie i potrafi ja zastosowac
praktyce w ograniczonym stosuje te potrzebe w w praktyce zawodowej, zardwno
zakresie w odniesieniu do praktyce w odniesieniu do | w odniesieniu do wtasnej osoby, jak
siebie jak i innych wlasnej osoby jakiinnych | i wszystkich innych studentéw w
studentéw w grupie. studentéw w grupie. grupie oraz potrafi wykorzysta¢ swoje

ambicje dla celéw i perspektyw
wtasnej kariery zawodowe;.

] - Forma zaliczenia przedmiotu

Egzamin

K - Literatura przedmiotu

Literatura obowiazkowa:

D. Niebisch, S. Penning-Hiemstra, F. Specht, M. Bovermann, M. Reimann, Schritte International, Hueber Varlag,

Ismaning 2007.
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Braun-Podeschwa J., Habersack Ch., Pude A., Menschen B1.1 / B 1.2 Kursbuch + Arbeitsbuch, Hueber Verlag 2014

Literatura zalecana / fakultatywna:

1. Braunert J., Schlenker W., Unternehmen Deutsch. Aufbaukurs, LektorKlett Poznan 2009.
2. Gerngrof} G., Krenn W,, Puchta H., Grammtik kreativ Langenscheidt, Berlin/Miinchen/Wien/Ziirich/New York 2001.
3. Dreke M,, Lind W., Wechselspiel. Sprechsnldsse fiir die Partnerarbeit im kommunikativen Deutschunterricht,

Langenscheidt, Berlin/Miinchen/Wien/Ziirich/New York 1986.

4. R. Dittrich, E. Frey, Training Zertifikat Deutsch, Max Hueber Verlag, Rea, Ismaning 2002.
5. Ch. Fandrych., U. Tallowitz, Klipp und Klar. Gramatyka jezyka niemieckiego z cwiczeniami, LektorKlett, Poznan 2008

Ponadto: niemieckojezyczne czasopisma, fragmenty tekstéw specjalistycznych, artykuty prasowe,

strony internetowe, stowniki polsko-niemieckie i niemiecko-polskie oraz materiaty wtasne prowadzacego

L - Obciazenie praca studenta:

Forma aktywnosci studenta

Liczba godzin na realizacje

na studiach

na studiach

stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny zaje¢ z nauczycielem/ami 90 54
Konsultacje 6 12
Czytanie literatury 8 20
Przygotowanie do zaje¢ 18 30
Przygotowanie do zaliczenia przedmiotu 24 28
Przygotowanie prezentacji/referatu 4 6

Suma godzin: 150 150
Liczba punktéw ECTS dla przedmiotu (suma godzin : 25 godz. ): 6 6

L - Informacje dodatkowe

Imie i nazwisko sporzadzajacego Piotr Kotek

Data sporzadzenia / aktualizacji 14 kwietnia 2021
Dane kontaktowe (e-mail, telefon) pkotek@ajp.edu.pl
Podpis Piotr Kotek
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Wydzial

Techniczny

Kierunek

Automatyka i robotyka

Poziom studiow

Pierwszego stopnia

Forma studiow

Stacjonarne/niestacjonarne

Profil ksztalcenia

Praktyczny

Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu)

A2

PROGRAM PRZEDMIOTU/MODULU

A - Informacje ogolne

1. Nazwa przedmiotu

Wychowanie fizyczne

2. Punkty ECTS 0
3. Rodzaj przedmiotu Podstawowy
4. Jezyk przedmiotu Polski

5. Rok studiow

I

6. Imie i nazwisko koordynatora

koordynator - dr Joanna Kurianska-Wotloszyn;

przedmiotu oraz prowadzacych zajecia

B - Formy dydaktyczne prowadzenia zaje¢ i liczba godzin w semestrze

Nr semestru Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Semestr_1 Cw. 30

Semestr 2 Cw. 30

Liczba 60

godzin

ogbétem

C - Wymagania wstepne

Brak przeciwwskazan zdrowotnych

D - Cele ksztalcenia

Wiedza

sportowych.

CW1 | Przekazanie ogdlnej wiedzy dotyczacej zasad ,, fair play” oraz bezpieczenstwa podczas zajec

Umiejetnosci

o zdrowie.

CU1 | Wyrobienie umiejetno$ci w zakresie doskonalenia poznanych form aktywnos$ci ruchowej dla dbatosci

Kompetencje spoteczne

CK1 ‘ Przygotowanie do catozyciowej dbatosci o zdrowie poprzez aktywno$¢ ruchowa.

E - Efekty uczenia sie przedmiotowe i kierunkowe

Przedmiotowy efekt uczenia sie¢ (EP) w zakresie wiedzy (W), umiejetnosci (U) i Kierunkowy
kompetencji spotecznych (K) efekt uczenia
sie
Wiedza (EPW...)
EPW1 | Ma wiedze z zakresu BHP podczas zaje¢ sportowych K W14
EPW2 | Znairozumie zasady , fair play” K W17
Umiejetnosci (EPU...)
EPU1 | Potrafi samodzielnie doskonali¢ poznane formy aktywnos$ci ruchowej dla dbatosci o K _U26
zdrowie.
Kompetencje spoteczne (EPK...)
EPK1 | Rozumie potrzebe catozyciowej dbatosci o zdrowie poprzez aktywno$¢ ruchowa K_K01

F - Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegélnych formach zaje¢
1
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Lp.

Tresci ¢cwiczen

Liczba godzin na studiach

stacjonarnych

niestacjonarnych

C1

Gry zespotowe ( siatkdwka, pitka nozna, koszykéwka) : gry i zabawy
oswajajace z elementami techniki, nauka podstawowych elementéw
techniki i taktyki oraz przepis6w gry; doskonalenie; gra szkolna, gra
wlasciwa

20

C2

Fitness ( aerobik, callanetiks, stretching, spinning, joga, zumba, UPB
- Uda, posladki, brzuch): teoria treningu fitness, doskonalenie
sprawnos$ci ruchowej poprzez ¢wiczenia wzmacniajace
poszczego6lne partie ciata, ¢wiczenia ksztattujace wytrzymatosé i
site, ¢wiczenia rozciggajace, cwiczenia relaksujace. Zajecia przy
muzyce

10

C3

Trening sitowy : teoria treningu sitowego, doskonalenie sity i
wytrzymatos$ci ruchowej poprzez ¢wiczenia wzmacniajace
poszczego6lne partie mie$niowe z pomocg maszyn ¢wiczebnych;
nauka obstugi poszczegoélnych maszyn, zaznajomienie z zasadami
BHP obowigzujacymi na sitowni, nauka doboru ¢wiczen zgodnych z
oczekiwaniami; trening ogélnorozwojowy - obwodowy, trening
ukierunkowany na poszczegdlne partie miesniowe np. mie$nie
ramion, mie$nie klatki piersiowej, miesnie koriczyn dolnych lub
miesnie brzucha

20

C4

Tenis stotowy, badminton: gry i zabawy oswajajace z elementami
techniki, nauka elementdw techniki, taktyki i przepisow gry;
doskonalenie; gra szkolna; gra wtasciwa pojedyncza i deblowa ;
turniej.

10

Razem liczba godzin ¢wiczen

60

G - Metody oraz srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdélnych form zaje¢

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybor z listy)

Srodki dydaktyczne

Cwiczenia Praktyczna M5 - pokaz

Podajgca M1 - objasnienie

Sprzet sportowy - przyrzady,

przybory

H - Metody oceniania osiagniecia efektéw uczenia sie na poszczegdlnych formach zajeé

Forma zaje¢ Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe

uzupetniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i
narzedzi, stymulujace do doskonalenia efektéw pracy

Ocena podsumowujaca (P) -
podsumowuje osiggniete Efekty
uczenia sie (wybor z listy)

I - Kryteria oceniania

(wybor z listy)
Cwiczenia obserwacja podczas zaje¢ / aktywno$¢ F2
H-1 Metody weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektéw uczenia sie (wstawic ,x”
Efekty Cwiczenia
przedmiotowe F2 | ..
EPW1 X
EPW2 X
EPU1 X
EPK1 X

Wymagania okres$lajace kryteria uzyskania oceny w danym efekcie

Ocena
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Przedmiotowy Dostateczny dobry bardzo dobry
efekt uczenia dostateczny plus dobry plus 5
sie (EP..) 3/3,5 4/4,5

EPW1 Ma podstawowgq wiedze z Ma podstawowg wiedze | Ma peilng wiedze z zakresu BHP
zakresu BHP podczas zajec z zakresu BHP podczas | podczas zaje¢ portowych
portowych zaje¢ portowych oraz

EPW2 Zna zasady ,Fair play” Zna zasady i rozumie | Zna zasady, rozumie i stosuje ,Fair

JFair play” play”

EPU1 Potrafi yA pomoca | Potrafi yA pomoca | Potrafi ~ samodzielnie = doskonali¢
prowadzacego doskonali¢ | prowadzacego poznane formy aktywnos$ci ruchowej
wybrane poznane formy | doskonali¢ poznane | dla dbatosci o zdrowie.
aktywnos$ci ruchowej dla | formy aktywnoSci
dbatosci o zdrowie. ruchowej dla dbatosci o

zdrowie.

EPK1 Rozumie potrzebe dbatosci | Rozumie potrzebe | Rozumie  potrzebe catozyciowej
0 zdrowie poprzez | dbatosci o zdrowie | dbatosci o zdrowie poprzez aktywnos¢
aktywno$¢ ruchowa poprzez aktywno$¢ | ruchowg

ruchowa

] - Forma zaliczenia przedmiotu

Zaliczenie z ocena

K - Literatura przedmiotu

Literatura obowiazkowa:
Literatura zalecana / fakultatywna: 1.przepisy PZKOSZ, PZPN, PZPS, PZTS, PZB 2., Swiatlo jogi” B.K.S. Iyengar,

Akademia hata - joga 1976 3. ,Aerobik czy fitness” Elzbieta Grodzka - Kubiak, AWF Poznan 2002 4., Kulturystyka
dla kazdego” Kruszewski Marek, Lucien Demeills , Siedmiorég 2015

L - Obciazenie praca studenta:

Liczba godzin na realizacje

Forma aktywnosci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych
Godziny zaje¢ z nauczycielem/ami 60 0
Suma godzin: 60 0
Liczba punktéw ECTS dla przedmiotu (suma godzin : 25 godz. ): 0 0

L - Informacje dodatkowe

Imie i nazwisko sporzadzajacego

Joanna Kurianska-Wotoszyn

Data sporzadzenia / aktualizacji

14 kwietnia 2021

Dane kontaktowe (e-mail, telefon)

jwoloszyn@ajp.edu.pl

Podpis



mailto:jwoloszyn@ajp.edu.pl

Zatacznik nr 4

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka

- studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowigcego zalacznik do Uchwaty Nr 18/000/2021 Senatu AJP
z dnia 27 kwietnia 2021 r.

Wydziat

Techniczny

Kierunek

Automatyka i robotyka

Poziom studiow

Pierwszego stopnia

Forma studiow

Stacjonarne/niestacjonarne

Profil ksztalcenia

Praktyczny

Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu)

A3

PROGRAM PRZEDMIOTU/MODULU

A - Informacje ogolne

1. Nazwa przedmiotu

Technologie informacyjne

przedmiotu oraz prowadzacych zajecia

2. Punkty ECTS 2

3. Rodzaj przedmiotu Obowiazkowy

4. Jezyk przedmiotu jezyk polski

5. Rok studiéw I

6. Imie i nazwisko koordynatora Mgr Elzbieta Blaszczak

B - Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

Nr semestru Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Semestr 1 Lab.: (30) Lab.: (18)

Liczba 30 18

godzin

ogoétem

C - Wymagania wstepne

Student zna podstawy obstugi komputera, podstawy pracy w pakiecie biurowym Office.

D - Cele ksztalcenia

Wiedza

cwi

Student ma uporzadkowang wiedze obejmujaca podstawy obstugi komputera i jego podstawowego

oprogramowania uzytkowego.

Umiejetnosci

Cu1

Student posiada umiejetnos$ci postugiwania sie technikami komputerowymi stosowanymi do

dokumentowania i prezentowania wynikéw rozwigzywania zadan inzynierskich.

Kompetencje spoteczne

CK1

Student rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie oraz podnoszenia kompetencji zawodowych w

zmieniajacej sie rzeczywistos$ci technologiczne;.

E - Efekty uczenia sie przedmiotowe i kierunkowe

Przedmiotowy efekt uczenia sie¢ (EP) w zakresie wiedzy (W), umiejetnosci (U) i Kierunkowy
kompetencji spotecznych (K) efekt uczenia
sie
Wiedza (EPW...)
EPW1 | Student ma elementarng wiedze z zakresu podstaw informatyki obejmujaca K W04
przetwarzanie informacji.
Umiejetnosci (EPU...)
EPU1 | Student przygotowuje dokumentacje zadania inzynierskiego wykorzystujac K_U03
narzedzia informatyczne do gromadzenia, analizowania, porzgdkowania i
EPU2 | Student potrafi przygotowac i przedstawié prezentacje z wynikami realizacji zadania. | K U22
Kompetencje spoteczne (EPK...)
EPK1 | Student dobiera narzedzia informatyczne do rozwigzywania zadan z uwzglednieniem | K K01
dynamiki zmian w rozwoju technologii.




Zatacznik nr 4

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka

- studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowigcego zalacznik do Uchwaty Nr 18/000/2021 Senatu AJP
z dnia 27 kwietnia 2021 r.

F - Tres$ci programowe oraz liczba godzin na poszczego6lnych formach zajec

Liczba godzin na studiach

Lp. Tresci laboratoriéw
stacjonarnych | niestacjonarnych

L1 Edytorskie techniki przekazywania informacji. 2 1

L2 Tworzenie réznorodnych dokumentéw wykorzystujacych
zaawansowane funkcje edytora (tworzenie szablon6w, formularzy, 2 1
pism urzedowych).

L3 Praca z dtugim tekstem (tworzenie automatycznych spiséw tresci, 2 1
wstawianie przypiséw, konspekty, recenzje, sekcje, kolumny).

L4 Praca z dtugim tekstem (tworzenie automatycznych spiséw tresci, 2 1
wstawianie przypiséw, konspekty, recenzje, sekcje, kolumny).

L5 Projektowanie arkusza kalkulacyjnego, projektowanie formut z
wykorzystaniem funkcji wbudowanych (funkcje finansowe, logiczne, 2 2
wyszukujace)

L6 Projektowanie arkusza kalkulacyjnego - graficzna prezentacja 2 1
danych.

L7 Zaawansowane funkcje arkusza kalkulacyjnego do podsumowan 2 1
statystycznych (sumy czeSciowe, tabele przestawne).

L8 Zaawansowane funkcje arkusza kalkulacyjnego do podsumowan 2 1
diagnozowania i prognozowania (scenariusze, szukanie wyniku)

L9 Zaawansowane funkcje arkusza kalkulacyjnego do podsumowan 2 1
diagnozowania i prognozowania (analiza co-je$li, trend).

L10 | Wykorzystanie arkusza kalkulacyjnego do projektowania
. : 2 1
jednotabelarycznej bazy danych.

L11 | Wykorzystanie narzedzi arkusza do porzadkowania, filtrowania i 2 1
wyszukiwania informacji. Analiza danych.

L12 | Zasady pozyskiwania i wykorzystania informacji pozyskanych przez 2 1
Internet.

L13 | Kolokwium zaliczeniowe 2 2

L14 | Grafika prezentacyjna. Przygotowanie prezentacji na dowolny temat
zwigzany z kierunkiem studiéw z wykorzystaniem dostepnych 2 1
zrodet informacji oraz Internetu.

L15 | Prezentacja przygotowanego materiatu potgczona z wystapieniem 2 2
publicznym.
Razem liczba godzin laboratoriéw 30 18

G - Metody oraz $rodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdlnych form zajeé

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybér z listy)

Srodki dydaktyczne

Laboratoria M1 - objasnienie, wyjasnienie

M5 - ¢wiczenia doskonalace obstuge komputeréw,
¢wiczenia doskonalgce obstuge oprogramowania
komputerowego, ¢wiczenia doskonalgce umiejetnos$é
selekcjonowania, grupowania i przedstawiania
zgromadzonych informacji.

Projektor, komputer

H - Metody oceniania osiagniecia efektéw uczenia sie na poszczegélnych formach zajeé

Forma zaje¢ Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe

uzupetniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i
narzedzi, stymulujace do doskonalenia efektow pracy

(wybor z listy)

Ocena podsumowujaca (P) -
podsumowuje osiggniete Efekty
uczenia sie (wybor z listy)

Laboratoria F2 - ocena ¢wiczen wykonywanych podczas zaje¢

F5 - ¢wiczenia sprawdzajgce umiejetnosci, rozwigzywanie
zadan, éwiczenia z wykorzystaniem sprzetu fachowego

P3 - ocena podsumowujaca
powstata na podstawie ocen

5
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formujacych, uzyskanych w
semestrze

Efekty Laboratoria
przedmiotowe F2 | F5 P3
EPW1 X X
EPU1 X X X
EPU2 X X X
EPK1 X X X

I - Kryteria oceniania

H-1 Metody weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektéw uczenia sie (wstawi¢ ,x”)

Wymagania okreslajace kryteria uzyskania oceny w danym efekcie

Ocena
Przedmiotowy efekt Dostateczny Dobry bardzo dobry
uczenia sie dostateczny plus dobry plus 5
3/3,5 4/4,5

EPW1 Potrafi og6lnie Potrafi szczegétowo Potrafi szczegétowo
scharakteryzowac scharakteryzowac scharakteryzowac
poznane oprogramowanie | poznane oprogramowanie | poznane oprogramowanie
i wskazac jego oraz wskazac¢ obszary oraz wskazac¢ obszary
podstawowe zastosowanie. zastosowanie co pozwala
zastosowanie. mu na samodzielne

rozwigzywanie
problemoéw.

EPU1 Opracowuje Opracowuje réznorodne Bezbtednie opracowuje
dokumentacje zadania materiaty popelniajac réznorodne materiaty.
inzynierskiego minimalne btedy, ktére Pracuje samodzielnie.
wykorzystujac narzedzia nie majg wptywu na
informatyczne do rezultat jego pracy.
gromadzenia,
analizowania,
porzadkowania i
przetwarzania informacji
popetniajac btedy w
doborze narzedzi, ktére
nie majg wptywu na efekt
koncowy.

EPU2 Nie potrafi samodzielnie Samodzielnie dobiera Przy opracowywaniu
dobra¢ narzedzi do narzedzia do prezentacji prezentacji stosuje
prezentowania wlasnej wlasnej dziatalno$ci. niestandardowe metody i
dziatalno$ci. Przy Przy opracowywaniu narzedzia.
opracowywaniu prezentacji stosuje
prezentacji stosuje tylko standardowe narzedzia.
podstawowe narzedzia.

EPK1 Ma $wiadomo$¢ tempa | Ma $wiadomo$¢ tempa | Ma $wiadomo$¢ tempa
zmian w  technologii | zmian w  technologii | zmian w  technologii
informacyjnej, ale nie | informacyjnej i odnosi sie | informacyjnej i realizujac
potrafi sie do nich odnie$¢. | do nich w niewielkim | powierzone zadania

stopniu. samodzielnie = poszukuje

nowoczesnych rozwigzan.

] - Forma zaliczenia przedmiotu

‘ zaliczenie z ocena

K - Literatura przedmiotu

| Literatura obowiazkowa:
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1. Kopertowska M., Przetwarzanie tekstow, PWN, Warszawa 2007.
2. Kopoertowska M., Arkusze kalkulacyjne, PWN, Warszawa 2007.

3. Kopertowska M., Grafika menedzerska i prezentacyjna, PWN, Warszawa 2007.
4. Czuczwara |, Btaszczak E., Arkusz kalkulacyjny od podstaw. Przewodnik do ¢wiczen, Gorzéw Wielkopolski 2009.

Literatura zalecana / fakultatywna:
1. NowakowskKi Z., Uzytkowanie komputeréw, PWN, Warszawa 2007.

L - Obcigzenie praca studenta:

Forma aktywnosci studenta

Liczba godzin na realizacje

na studiach

na studiach

stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny zaje¢ z nauczycielem/ami 30 18
Konsultacje 2 5
Czytanie literatury 3 7
Przygotowanie do zaje¢ 10 15
Przygotowanie prezentacji 5 5

Suma godzin: 50 50

2 2

Liczba punktéw ECTS dla przedmiotu (suma godzin : 25 godz. ):

L - Informacje dodatkowe

Imie i nazwisko sporzadzajacego Elzbieta Btaszczak
Data sporzadzenia / aktualizacji 14 kwietnia 2021 r.
Dane kontaktowe (e-mail, telefon) eblaszczak@ajp.edu.pl
Podpis
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Wydzial Techniczny
Kierunek Automatyka i robotyka
Poziom studiéw Pierwszego stopnia
Forma studiow Stacjonarne/niestacjonarne
Profil ksztalcenia Praktyczny

Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu) A4

PROGRAM PRZEDMIOTU/MODULU
A - Informacje ogolne

1. Nazwa przedmiotu Bezpieczenstwo i higiena pracy

2. Punkty ECTS 0

3. Rodzaj przedmiotu Obowiazkowy

4. Jezyk przedmiotu Polski

5. Rok studiow I

6. Imie 1.nazw1sko koordynatora .. Jolanta Muniak starszy specjalista ds. bhp
przedmiotu oraz prowadzacych zajecia

B - Formy dydaktyczne prowadzenia zaje¢ i liczba godzin w semestrze

Nr semestru Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Semestr 1 WYKLAD: 4 WYKLAD: 4

Liczba 4 4

godzin

ogotem

C - Wymagania wstepne

BRAK
D - Cele ksztalcenia
Wiedza
C_W3 | Przekazanie wiedzy dotyczacej bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony ppoz. ,postepowania
w razie wypadku.
Umiejetnosci
Kompetencje spoteczne

E - Efekty uczenia sie przedmiotowe i kierunkowe

Przedmiotowy efekt uczenia sie (EP) w zakresie wiedzy (W), umiejetnosci (U) i Kierunkowy
kompetencji spotecznych (K) efekt uczenia
sie

Wiedza (EPW...)
EPW3 | Ma szczeg6towa wiedze w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy . K_ W14
Umiejetnosci (EPU...)

Kompetencje spoteczne (EPK...)

F - Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczego6lnych formach zajeé

Liczba godzin na studiach

Lp. Tres$ci wykladow
stacjonarnych | niestacjonarnych
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w1 Regulacje prawne z zakresu bezpieczenstwa i higieny pracy, z 1 1
uwzglednieniem przepiséw zwigzanych z wykonywang pracg. Tryb
dochodzenia roszczen powypadkowych.

w2 Ochrona przeciwpozarowa i ogélne zasady postugiwania sie 2 2
sprzetem podrecznym gasniczym. Zasady postepowania w razie

pozaru, awarii i ewakuacji ludzi i mienia.
w3 Zasady udzielania pierwszej pomocy przedlekarskiej osobie 1 1
poszkodowanej w wypadku podczas zaje¢, ¢wiczen na terenie
uczelni i poza jej terenem organizowanych przez uczelnie.

Razem liczba godzin wykladow 4 4

G - Metody oraz srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdolnych form zajec

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybor z listy) Srodki dydaktyczne
Wyktad Wyktad informacyjny M1 Projektor, laptop
H - Metody oceniania osiagniecia efektéw uczenia sie na poszczegdlnych formach zaje¢

Forma zaje¢ Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe | Ocena podsumowujaca (P) -
uzupetniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i podsumowuje osiggniete Efekty
narzedzi, stymulujace do doskonalenia efektéw pracy uczenia sie (wybor z listy)
(wybor z listy)

Wyktad P2 rozmowa podsumowujaca

przedmiot i wiedze,

H-1 Metody weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektow uczenia sie (wstawic ,x”)

Wyktad Cwiczenia Laboratoria Projekt
Efekty
. Metoda
przedmiotowe S
oceny P2
EPW3 X - - - - - - - - - - -

I - Kryteria oceniania
Wymagania okres$lajace kryteria uzyskania oceny w danym efekcie

Ocena
Przedmiotowy Dostateczny dobry bardzo dobry
efekt uczenia dostateczny plus dobry plus 5
sie (EP..) 3/3,5 4/4,5
EPW3 Otrzymat wiedze z zakresu bhp, ppoz. oraz udzielania pierwszej pomocy w nagtych wypadkach.

] - Forma zaliczenia przedmiotu
ZALICZENIE BEZ OCENY

K - Literatura przedmiotu

Literatura obowiazkowa:
1.
2.

Literatura zalecana / fakultatywna:
1. W.]Jurczyk, A. Lakomy, Pierwsza pomoc w stanach zagrozenia zycia.
2. Wytyczne Krajowej Rady Resuscytacji
3. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. o ochronie przeciwpozarowej /jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. nr 147 poz.
1229; zm.: Dz. U. z 2003r. Nr 52, poz. 452; Dz. U. z 2004 r. Nr 96, poz. 959 oraz z 2005 r. Nr 100, poz. 835 i
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836,Dz.U.z 2006 r. Nr 191, poz. 1410; Dz. U.z 2007 r. Nr 89, poz. 590,z 2008 r. Nr 163, poz. 1015,z 2009 r.
Nr 11, poz. 59/.

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie /Dz. U. nr 75, poz. 690; zm.: Dz. U. z 2003 r. Nr 33,
poz. 270, z 2004 r. Nr 109, poz. 1156, z 2008 r. Nr 201, poz. 1238 z 2009 r. Nr 56, poz. 46, z dnia 17 lipca
2015r. (Dz.U.z 2015 r. poz. 1422) zm. Dz.U.z 2017 r. poz. 2285/.

5. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07 czerwca 2010 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw /Dz. U. nr 109, poz. 719/.

6. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24 lipca 2009 r. w sprawie
przeciwpozarowego zaopatrzenia w wode oraz drég pozarowych / Dz. U. nr 124, poz. 1030/.

7. Rozporzadzenie Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 5 lipca 2007 roku w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy w uczelniach (Dz. U. 128, poz.897).

8. Kodeks pracy.

L - Obciazenie praca studenta:
Liczba godzin na realizacje
Forma aktywnosci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych
Godziny zaje¢ z nauczycielem/ami 4 4
Suma godzin: 4 4
Liczba punktéw ECTS dla przedmiotu (suma godzin : 25 godz. ): 0 0

L - Informacje dodatkowe

Imie i nazwisko sporzadzajacego

Jolanta Muniak

Data sporzgdzenia / aktualizacji

14 kwietnia 2021

Dane kontaktowe (e-mail, telefon)

jmuniak@ajp.edu.pl

Podpis
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Wydziat

Techniczny

Kierunek

Automatyka i robotyka

Poziom studiow

Pierwszego stopnia

Forma studiow

Stacjonarne/niestacjonarne

Profil ksztalcenia

Praktyczny

Pozycja w planie studiow (lub kod przedmiotu) A5

PROGRAM PRZEDMIOTU/MODULU

A - Informacje ogoélne

1. Nazwa przedmiotu

Analiza matematyczna

2. Punkty ECTS 4
3. Rodzaj przedmiotu Obowiazkowy
4.]Jezyk przedmiotu jezyk polski

5. Rok studiow

I

6. Imie i nazwisko koordynatora
przedmiotu oraz prowadzacych zajecia

dr Rafal Rézanski, mgr Tomasz Walkowiak

B - Formy dydaktyczne prowadzenia zaje¢ i liczba godzin w semestrze

Nr semestru

Studia stacjonarne

Studia niestacjonarne

Semestr 1 W: 30; Cw.: 30; Lab.: 0; Proj.: 0 W: 15; Cw.: 18; Lab.: 0; Proj.: 0
Liczba 60 33

godzin

ogbtem

C - Wymagania wstepne

D - Cele ksztalcenia

Wiedza

CW1 | zapoznanie z podstawowymi zagadnieniami rachunku pochodnych, catek oraz ich zastosowan w
zakresie studidow inzynierskich pierwszego stopnia;

Umiejetnosci

CU1 | wyrobienie umiejetnosci stosowania w zadaniach podstawowych metod obliczania granic,
rozniczkowania i catkowania;

Kompetencje spoleczne

CK1 | przygotowanie do uczenia sie przez cate zycie

CK2 | wyrobienie umiejetnos$ci my$lenia analitycznego i dedukcyjnego

E - Efekty ksztalcenia przedmiotowe i kierunkowe

Przedmiotowy efekt ksztalcenia (EP) w zakresie wiedzy (W), umiejetnosci (U) i Kierunkowy
kompetencji spotecznych (K) efekt
ksztalcenia
Wiedza (EPW...)
EPW1 I ma podstawowg wiedze z zakresu rachunku pochodnych, catek oraz ich zastosowan | K W01
Umiejetnosci (EPU...)
EPU1 | pozyskuje i wykorzystuje informacje z literatury z zakresu analizy matematycznej K U001
EPU2 | operuje pojeciami i metodami analizy matematycznej oraz potrafi je wykorzysta¢ w K_U05
zadaniach
Kompetencje spoteczne (EPK...)
EPK1 | rozumie potrzebe uczenia sie i doskonalenia umiejetno$ci przez cate zycie K K01
EPK2 | poprzez analizowanie i wnioskowanie ¢wiczy umiejetno$¢ kreatywnego mys$lenia K_K04

4
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F - Tres$ci programowe oraz liczba godzin na poszczego6lnych formach zajec

Lp. Tresci wykladéw

Liczba godzin na studiach

stacjonarnych | niestacjonarnych

w1 Zapoznanie z efektami ksztalcenia, metodami oceniania i kartg 2 1

przedmiotu.
w2 Ciagi i ich granice. 2 2
W3 Szeregi i kryteria zbieznosci. 2 1
W5 Funkcja, jej wlasno$ci i granice. 2 2
W6 Pochodna funkcji, pochodna funkcji ztozonej. Szeregi funkcyjne. 2 1
w7 Reguta de I’Hospitala. 2 -
w8 Monotoniczno$¢ i ekstremum lokalne. 2 2
W9 Wypuklos¢ i punkty przegiecia. 2 1
W10 | Calka nieoznaczona. Metoda podstawiania i przez czgsci. 2 2
W11 | Metoda utamkéw prostych, catki z funkcji niewymiernych. 2 1
W12 | Calka 0znaczona i jej zastosowania. 2 1
W13 | Catki niewtasciwe. 2 -
W14 | Funkcje wielu zmiennych, pochodne czastkowe. 2
W15 | Ekstrema lokalne funkcji dwdéch zmiennych 2 -

Razem liczba godzin wykladéw 30 15

Liczba godzin na studiach

Lp. Tresci ¢wiczen
stacjonarnych | niestacjonarnych
C1 Obliczanie granic ciggdw. 2 1
C2 Badanie zbieznoSci szeregéw. 2 1
C3 Obliczanie granic funkcji w punkcie. Badanie ciggtosci. 2 1
C4 Obliczanie pochodnej funkgcji. 2 1
C5 Wykorzystanie Reguty de 'Hospitala do liczenia granic. 2 -
Cé Badanie monotoniczno$ci i ekstreméw lokalnych funkcji. 2 2
C7 Badanie wypukto$¢ i punktéw przegiecia funkcji. 2 2
C8 Obliczanie catek z podstawowych wzoréw i metoda podstawiania. 2 2
Cc9 Obliczanie catek metoda przez czesci i metodg utamkéw prostych 2 2
C10 | Obliczanie podstawowych catek niewymiernych. 2 2
C11 | Zastosowanie metody wspotczynnikéw nieoznaczonych. 2 -
C12 | Obliczanie catek oznaczonych i ich zastosowanie do liczenia p6l 2 1
figur ptaskich oraz dtugos$ci krzywych.
C13 | Obliczanie pochodnych Ii Il rzedu z funkcji dwo6ch zmiennych. 2 1
C14 | Obliczanie ekstremoéw lokalnych funkcji dwéch zmiennych. 2 -
C15 | Kolokwium zaliczeniowe 2 2
Razem liczba godzin éwiczen 30 18
G - Metody oraz srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdlnych form zajec
Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybor z listy) Srodki dydaktyczne
Wyktad wyktad z wykorzystaniem komputera, materiatéw komputer, projektor, tablica, pisak,
multimedialnych notatnik, dtugopis
Cwiczenia ¢wiczenia audytoryjne tablica, pisak, notatnik, dtugopis

H - Metody oceniania osiagniecia efektéw ksztalcenia na poszczegdlnych formach zaje¢

Forma zaje¢

Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe | Ocena podsumowujaca (P) -
uzupeliniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i podsumowuje osiggniete efekty
narzedzi, stymulujace do doskonalenia efektéw pracy ksztatcenia (wybor z listy)

(wybor z listy)
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F2 - obserwacja/aktywnos$¢;
F5 - ¢wiczenia praktyczne;

Wyktad F1 - sprawdzian ustny; P1 - egzamin
F2 - obserwacja/aktywno$¢;
Cwiczenia F1 - sprawdzian ustny; P2 - kolokwium

H-1 Metody weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektéw ksztalcenia (wstawi¢ ,x”)

Efekty Wyktad Cwiczenia
przedmiotowe F1 F2 P1 F1 F2 F5 P2
EPW1 X X X X X X
EPU1 X X X X X X
EPU2 X X X X X X
EPK1 X X X
EPK2 X X X X X
I - Kryteria oceniania
Wymagania okreslajace kryteria uzyskania oceny w danym efekcie
Ocena
Przedmiotowy efekt Dostateczny dobry bardzo dobry
ksztalcenia (EP..) dostateczny plus dobry plus 5
3/3,5 4/4,5
EPW1 opanowal najwazniejsze | opanowat wiekszo$¢ | opanowat catg lub niemal
elementy wiedzy | przekazanej na zajeciach | cala przekazang na
przekazanej na zajeciach wiedzy zajeciach wiedze
EPU1 opanowat w  stopniu | opanowat umiejetnos¢ | sprawnie  pozyskuje i
podstawowym pozyskiwania i | wykorzystuje informacje z
umiejetnos$¢ pozyskiwania | wykorzystania informacji | literatury z zakresu analizy
informacji z literatury z | z literatury z zakresu | matematycznej
zakresu analizy | analizy matematycznej
matematycznej
EPU2 stosuje do rozwigzywania | stosuje do rozwigzywania | umie odpowiednio wybraé
zadan najwazniejsze | zadan wiekszo$¢ | i stosowac do
poznane na zajeciach | poznanych na zajeciach | rozwigzywania zadan
narzedzia analizy | narzedzi analizy | poznane na zajeciach
matematycznej matematycznej narzedzia analizy
matematycznej
EPK1 zna wspoéiczesny wymog | rozumie potrzebe uczenia | akceptuje i  realizuje
cywilizacyjny polegajacy | sie i doskonalenia | potrzebe uczenia sie i
na uczeniu sie przez cate | umiejetnosci przez cate | doskonalenia umiejetnosci
zycie zycie przez cate zycie
EPK2 potrafi zastosowac¢ analize | czesto stosuje analize i | gdy jest taka potrzeba
i wnioskowanie jako forme | wnioskowanie jako forme | stosuje analize i
kreatywnego myslenia kreatywnego myslenia wnioskowanie jako forme
kreatywnego my$lenia

] - Forma zaliczenia przedmiotu

Wyktlad - Egzamin; ¢wiczenia - zaliczenie z oceng

Trzy zadania za 6, 7 i 7 punktédw. Lacznie 20 punktéw.. Oceny wg tabeli

Egzamin:
punkty ocena
19-20 5.0
17-18 4.5
15-16 4.0
13-14 3.5
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10-12 3.0
0-9 2.0
Zaliczenie:
Pie¢ zadan po 4 punkty. Lacznie 20 punktéw.. Oceny wg tabeli
punkty ocena
19-20 5.0
17-18 4.5
15-16 4.0
13-14 3.5
10-12 3.0
0-9 2.0

K - Literatura przedmiotu

Literatura obowiazkowa:
1. Gewert M, Z. Skoczylas, Analiza matematyczna, Oficyna Wydawnicza Gis, Wroctaw 200.
2. Krysicki W, L. Wtodarski, Analiza matematyczna w zadaniach cz. 1i Il, PWN, Warszawa 2005.
3. Ostrowski T., Analiza, PWSZ Gorzéw Wielkopolski. 2010.

Literatura zalecana / fakultatywna:
1. Gewert M, Z. Skoczylas, Analiza matematyczna 2, Przyktady i zadania, Oficyna Wydawnicza Gis, Wroctaw 2002.
2. Janicka L., Wstep do analizy matematycznej, GiS, Wroctaw 2003.

L - Obciazenie praca studenta:

Liczba godzin na realizacje
Forma aktywnoéci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny zajec z nauczycielem/ami 60 33
Czytanie literatury 4 11
Przygotowanie do zajeé 15 15
Przygotowanie do kolokwium 10 20
Przygotowanie do egzaminu 10 20
Konsultacje z nauczycielem 1 1

Suma godzin: 100 100
Liczba punktéow ECTS dla przedmiotu (suma godzin : 25 godz. ): 4 4

L - Informacje dodatkowe

Imie i nazwisko sporzadzajacego Rafat Rézanski

Data sporzadzenia / aktualizacji 01.06.2021

Dane kontaktowe (e-mail, telefon) rrozanski@ajp.edu.pl
Podpis



mailto:rrozanski@ajp.edu.pl

Zatacznik nr 4

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka

- studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowigcego zalacznik do Uchwaty Nr 18/000/2021 Senatu AJP
z dnia 27 kwietnia 2021 r.

Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu) A.6
Wydziat Techniczny
Kierunek Automatyka i robotyka

Poziom studiéw I stopnia

Forma studiow studia stacjonarne

Profil ksztalcenia praktyczny

PROGRAM PRZEDMIOTU/MODULU

A - Informacje ogélne

1. Nazwa przedmiotu

Fizyka

2. Punkty ECTS 5

3. Rodzaj przedmiotu Podstawowy
4.]Jezyk przedmiotu jezyk polski
5. Rok studiéw Pierwszy

6. Imie i nazwisko koordynatora
przedmiotu oraz prowadzacych zajecia

Dr inz. Grzegorz Krzywoszyja

B - Formy dydaktyczne prowadzenia zaje¢ i liczba godzin w semestrze

Nr semestru | Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Semestr 1 W: 15; Cw.:15; W: 10; Cw.: 10;
Semestr 2 W: 15; Cw.: 15; Lab.: 15; W: 10; Cw.: 10; Lab.: 10;
Liczba

godzin 75 50

ogbtem

C - Wymagania wstepne

D - Cele ksztalcenia

Wiedza

Cw1 | zapoznanie z podstawowymi pojeciami z zakresu fizyki

Umiejetnosci

CuU1 | wyrobienie umiejetnos$ci analizowania zjawisk fizycznych

Kompetencje spoteczne

CK1

uswiadomienie waznoSci i rozumienia spotecznych skutkéw dziatalnos$ci inzynierskiej, w tym jej wptywu

na Srodowisko i zwigzanej z tym odpowiedzialnoscig za podejmowane decyzje

E - Efekty uczenia sie przedmiotowe i kierunkowe

Przedmiotowy efekt uczenia sie (EP) w zakresie wiedzy (W), umiejetnosci (U) i g;ﬁul?éz:i{l
kompetencji spotecznych (K) sie
Wiedza (EPW...)
pojecia z =zakresu fizyki niezbedne do rozumienia podstawowych zjawisk
EPW1 . . . K_ W02
wystepujacych w sterowanych procesach i ich otoczeniu
EPW2 podstaw,owe narzedzia i techniki wykorzystywane do projektowania systeméw i K W10
urzadzen
Umiejetnosci (EPU...)
potrafi opracowa¢ dokumentacje dotyczaca realizacji zadania inzynierskiego z obszaru
EPU1 | . .. . A Lo s S . K_U02
fizyki i przygotowad tekst zawierajacy omdwienie wynikdw realizacji tego zadania
oblicza i modeluje procesy stosowane w projektowaniu, konstruowaniu i obliczaniu
EPU2 . . , K_U09
elementéw maszyn i urzadzen
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Kompetencje spoteczne (EPK...)

EPK1

jej wptywu na $rodowisko

ponoszenia odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje oraz ma S$wiadomosé
waznoSci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalno$ci inzynierskiej, w tym

K_KO03

F - TreSci programowe oraz liczba godzin na poszczeg6lnych formach zajeé

Liczba godzin na studiach
Lp. | Tresci wykladow stacjonarn | niestacjonarn
ych ych
W1 Miary wielko$ci fizycznych, jednostki podstawowe i pochodne 2 1
w2 Btedy pomiardw, skalary, wektory, modele fizyczne 2 1
W3 Regresja liniowa, matematyczny opis ruchu, ruch w polu grawitacyjnym 2 2
w4 Zasady dynamiki Newtona, masa i ciezar ciata, ped, praca, moc, energia 2 1
W5 Srodek masy ciata, ruch wokot wiasnej osi, moment pedu 2 1
wWe6 Natura Swiatla, optyka geometryczna, soczewki, zwierciadta, dyfrakcja 2 1
w7 Ruch harmoniczny, energia w ruchu harmonicznym, wahadto. 2 1
w8 Plyny, gt.gstoéé i ci$nienie, prawo Archimedesa, dynamika ptynéw - réwnanie 2 1
Bernouliego
e Ciepto i temperatura, zerowa zasada termodynamiki, termometry, 2 2
naprezenia termiczne, bilans ciepta, przemiany fazowe
Model czasteczkowy gazu doskonatego, masa czasteczkowa i atomowa, mol
W10 | gazu, masa molowa, liczba Avogadro, rownanie van der Waalsa, przemiany 2 1
gazowe
W11 Uktad termodynamiczny, praca wykonana przez uktad, pierwsza zasada 2 2
termodynamiki, procesy termodynamiczne, proces adiabatyczny.
W12 Procesy termodynarpinne, silniki cieplne, ch}odziarki i pompy ciepta, druga 2 2
zasada termodynamiki, cykl Carnota, entropia.
Ladunki elektryczne, prawo Coulomba, prawo Gaussa, potencjal i natezenie
Wi3 pola elektrycznego, kondensatory 2 !
Pole magnetyczne Ziemi, sita magnetyczna, efekt Halla, prawo Biota-Savarta,
Wi4 prawo Ampera, prawo Faradaya, reguta Lenza 2 1
Niezmienniczo$¢ praw fizyki, wzglednos$¢ jednoczesnosci zdarzen,
W15 | relatywistyczny efekt Dopplera, efekt Comptona, réwnanie Schrodingera fale 2 2
de Broglie’a, ewolucja Wszech$wiata
Razem liczba godzin wykladéw 30 20
P Liczba godzin na studiach
Lp. | TreSci cwiczen . . .
stacjonarnych | niestacjonarnych
C1 Rachunek wektorowy 2 2
C2 Rachunek wektorowy 2
C3 Cwiczenia obliczeniowe - kinematyka 2 2
C4 Cwiczenia obliczeniowe - kinematyka 2 1
C5 Cwiczenia obliczeniowe - dynamika 2 2
cé Cwiczenia obliczeniowe - dynamika 2 1
c7 Cwiczenia obliczeniowe - zasady zachowania pedu i energii 2 2
mechanicznej w opisie ruchu ciat
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cs Cwiczenia obliczeniowe - zasady zachowania pedu i energii 2 1
mechanicznej w opisie ruchu ciat
Cc9 Cwiczenia obliczeniowe - termodynamika 2 2
€10 | Cwiczenia obliczeniowe - termodynamika 2 1
c11 Cwiczenia obliczeniowe - pole elektryczne i magnetyczne, sita dziatajaca 2 1
na poruszajacy sie fadunek
c12 Cwiczenia obliczeniowe - pole elektryczne i magnetyczne, sita dziatajaca 2 1
na poruszajacy sie fadunek
C13 | Cwiczenia obliczeniowe - zagadnienia fizyki wspotczesnej 2 1
C14 | Cwiczenia obliczeniowe - zagadnienia fizyki wspétczesnej 2 1
C15 | Kolokwium zaliczenie 2 1
Razem liczba godzin ¢wiczen 30 20
Liczba godzin na studiach
Lp. | Trescilaboratoriow stacjonarn | niestacjonarn
ych ych
L1 | Stanowisko laboratoryjne - ,wahadto matematyczne: 2 1
L2 | Stanowisko laboratoryjne - ,badanie wtasno$ci sprezystych ciat statych” 2 1
L3 | Stanowisko laboratoryjne - ,bloczek staty, bloczek ruchomy, maszyna 2 1
prosta”
L4 | Stanowisko laboratoryjne - ,wspétczynnik zatamania §wiatta”
L5 | Stanowisko laboratoryjne - ,pomiar ogniskowej soczewki metoda Bessela” 2
L6 Stanowisko laboratoryjne - ,pomiar ogniskowej soczewki metoda 2 2
wyznaczania biegu promienia $wietlnego”
L7 | Stanowisko laboratoryjne - ,sposoby wymiany energii” 3 2
Razem liczba godzin laboratoriow 15 10

G - Metody oraz $rodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdélnych form zajeé

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybor z listy) Srodki dydaktyczne
Whiteboard potaczony przez
internet, tablica i rzutnik,

Wyktad M2.1 wyktad problemowy potaczony z dyskusja demonstracje z wykorzystaniem
modutu bazowego do badan
parametréw przepltywdédw
Whiteboard potaczony przez

. . . internet, tablica i rzutnik,

A . M2a, Rachunkowe rozwigzywanie zadan potaczone z . .

Cwiczenia dyskusja demonstracje z wykorzysta,nlem
modutu bazowego do badan
parametréw przepltywdédw

Laboratorium M5, 2¢ - ¢wiczenia laboratoryjne demons.traq ez wyko%‘zystanlem
stanowisk laboratoryjnych

H - Metody oceniania osiagniecia efektéw uczenia sie na poszczegdlnych formach zajeé
Forma zaje¢ Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe | Ocena podsumowujaca (P) -
uzupetniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i podsumowuje osiggniete Efekty
uczenia sie (wybor z listy)

10
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narzedzi, stymulujace do doskonalenia efektéw pracy
(wybor z listy)

Wyktad F2, obserwacja/aktywno$¢ podczas zajeé P1- egzamin pisemny

Cwiczenia F5, éwiczenia praktyczne (rozwigzywanie zadan) P2 - kolokwium podsumowujace
P3 - ocena podsumowujaca

Laboratoria F3, ocena sprawozdan powstata na podstawie ocen

formujacych, uzyskanych w
semestrze

Efekty Wyktad Laboratoria Cwiczenia

przedmiotowe F2 P1 F3 P3 F5 p2
EPW1 X X X X
EPW2 X X X X X

EPU1 X X X X X

EPU2 X X X X X

EPK1 X X X X

I - Kryteria oceniania

H-1 Metody weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektow uczenia sie (wstawic ,x”)

Wymagania okres$lajace kryteria uzyskania oceny w danym efekcie
Ocena
Przedmiotowy efekt Dostateczny dobry dobry plus bardzo dobry
uczenia sie dostateczny plus 4/4,5 5
(EP.) 3/3,5
Wybrane pojecia z zakresu qukszos.c pojecia z WSZYStkl? bojecia z
. zakresu fizyki niezbedne zakresu fizyki niezbedne
fizyki niezbedne do 7 0
rozumienia podstawowych do rozumienia do rozumienia
EPW1 o . podstawowych zjawisk podstawowych zjawisk
zjawisk wystepujacych w ) )
. wystepujacych w wystepujacych w
sterowanych procesach i . .
. . sterowanych procesach i sterowanych procesach i
ich otoczeniu . . . .
ich otoczeniu ich otoczeniu
Wybrane podstawowe Wiekszos¢ podstawowych | Wszystkie podstawowe
narzedzia i techniki narzedzi i techniki narzedzia i techniki
EPW2 wykorzystywane do wykorzystywanych do wykorzystywane do
projektowania systeméw i | projektowania systemé6w i | projektowania systemow i
urzadzen urzadzen urzadzen
potrafi opracowac potrafi opracowa¢c
potrafi opracowaé doklllme.rlltaqq d-otyczch doklllme.rlltaqq d-otyczch
. realizacji zadania realizacji zadania
dokumentacje dotyczaca L ) L .
o . inzynierskiego z obszaru inzynierskiego z obszaru
EPU1 realizacji zadania B . A .
L : fizyki i przygotowac tekst | fizyki i przygotowac tekst
inzynierskiego z obszaru L P N P
fizyki zawierajacy omowienie zawierajacy omowienie
wynikéw realizacji tego wynikéw realizacji tego
zadania zadania
oblicza i modeluje procesy
oblicza procesy stosowane | oblicza i modeluje procesy | stosowane w
EPU2 w projektowaniu stosowane w projektowaniu,
elementéw maszyn i projektowaniu elementéw | konstruowaniu i obliczaniu
urzadzen maszyn i urzadzen elementéw maszyn i
urzadzen
ma $wiadomosé Ma $wiadomo$¢ ponoszenia
ponoszenia ponoszenia odpowiedzialno$ci za
EPK1 odpowiedzialno$ci za odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje oraz
podejmowane decyzje podejmowane decyzje oraz | ma Swiadomos¢ waznosci i

11
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ma Swiadomos$¢ waznosci i
dziatalnosci inzynierskiej,

rozumie pozatechniczne
aspekty i skutki

w tym jej wptywu na dziatalnosci inzynierskiej,
$Srodowisko w tym jej wptywu na
$rodowisko

] - Forma zaliczenia przedmiotu

Wyklad - egzamin; Cwiczenia, laboratoria - Zaliczenie z oceng

K - Literatura przedmiotu

Literatura obowiazkowa:

2007.

1. Fizyka: krétki kurs / Czestaw Bobrowski. - Wyd. 9. - Warszawa : Wydawnictwa Naukowo-Techniczne,

2. Fizyka : repetorium [!] dla studentéw I roku studiéw inzynierskich / Stanistaw Andrzej R6zanski ;
[Panistwowa Wyzsza Szkota Zawodowa im. Stanistawa Staszica w Pile]. - Pita : Panstwowa Wyzsza Szkota
Zawodowa im. Stanistawa Staszica, 2011.

3. Fizyka dla inzynierdw. Cz. 1, Fizyka klasyczna / Jerzy Michat Massalski, Michalina Massalska. - Wyd. 5. -
Warszawa : Wydawnictwa Naukowo-Techniczne, 2006.

4. Fizyka dla inzynieréw. Cz. 2, Fizyka wspoéiczesna / Jerzy Michat Massalski. - Wyd. 4. - Warszawa :
Wydawnictwa Naukowo-Techniczne, 2005.

Literatura zalecana / fakultatywna:
5. Fizykaiastronomia : podrecznik : szkoty ponadgimnazjalne : zakres podstawowy/zakres rozszerzony. T. 1
/ Marian Kozielski. - Wyd. 2 dodr. - Warszawa : Wydawnictwo Szkolne PWN, 2005.
6. Fizyka wspdtczesna / Zbigniew Otremba. - Gdynia : Wydawnictwo Akademii Morskiej, 2005.

L - ObciaZenie praca studenta:

Forma aktywnosci studenta

Liczba godzin na realizacje

na studiach

na studiach

stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny zaje¢ z nauczycielem/ami 75 50
Konsultacje 5 5
Czytanie literatury 10 15
Opracowanie sprawozdania z ¢wiczen laboratoryjnych 10 20
Przygotowanie do éwiczen 15 20
Przygotowanie do egzaminu 10 15

Suma godzin: 125 125
Liczba punktéw ECTS dla przedmiotu (suma godzin : 25 godz. ): 5 5

L - Informacje dodatkowe

Imie i nazwisko sporzadzajacego

Dr inz. Grzegorz Krzywoszyja

Data sporzadzenia / aktualizacji

14 kwietnia 2021

Dane kontaktowe (e-mail, telefon)

gkrzywoszyja@ajp.edu.pl

Podpis
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Zatacznik nr 4

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka

- studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowigcego zalacznik do Uchwaty Nr 18/000/2021 Senatu AJP
z dnia 27 kwietnia 2021 r.

Pozycja w planie studiow (lub kod przedmiotu)

Wydzial Techniczny
Kierunek Automatyka i robotyka
Poziom studiéw Pierwszego stopnia
Forma studiow Stacjonarne/niestacjonarne
Profil ksztalcenia Praktyczny

A7

PROGRAM PRZEDMIOTU/MODULU

A - Informacje ogolne

1. Nazwa przedmiotu Podstawy obliczen inZynierskich
2. Punkty ECTS 4
3. Rodzaj przedmiotu Obowiazkowy
4.]Jezyk przedmiotu jezyk polski
5. Rok studiéw I
6. Imie i nazwisko koordynatora fe oo .
. . . dr Rafal Rézanski, mgr Tomasz Walkowiak
przedmiotu oraz prowadzacych zajecia

B - Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

Nr semestru Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Semestr 2 W: 30; Cw.: 30; Lab.: 0; Proj.: 0 W: 15; Cw.: 18; Lab.: 0; Proj.: 0
Liczba 60 33

godzin

ogbtem

C - Wymagania wstepne

D - Cele ksztalcenia

Wiedza
CW1 | zapoznanie z podstawowymi zagadnieniami dotyczacymi algebry macierzy, rozwigzywania uktadéw
réwnan, liczb zespolonych, wielomianéw, elementéw geometrii analitycznej, kombinatoryki, rachunku
zdan oraz teorii graféw w zakresie studiéw inZzynierskich pierwszego stopnia
Umiejetnosci
CU1 | wyrobienie umiejetnosci stosowania w zadaniach podstawowych metod algebry macierzy,
rozwigzywania uktadéw réwnan, liczb zespolonych, wielomianéw, elementéw geometrii analitycznej, ,
kombinatoryki, rachunku zdan oraz teorii graféow
Kompetencje spoleczne
CK1 | przygotowanie do uczenia sie przez cate zycie
CK2 | wyrobienie umiejetnosci analitycznego i dedukcyjnego
E - Efekty ksztalcenia przedmiotowe i kierunkowe
Przedmiotowy efekt ksztalcenia (EP) w zakresie wiedzy (W), umiejetnosci (U) i Kierunkow
kompetencji spotecznych (K) y efekt
ksztalcenia
Wiedza (EPW...)
EPW1 | ma podstawowg wiedze z algebry liniowej, geometrii analitycznej, kombinatoryki, K W01
rachunku zdan oraz teorii grafow
Umiejetnosci (EPU...)
EPU1 | pozyskuje i wykorzystuje informacje z literatury z zakresu algebry liniowej i K _U01
geometrii analitycznej, kombinatoryki, rachunku zdan oraz teorii graféw
EPU2 | operuje pojeciami i metodami algebry liniowej i geometrii analitycznej, K_U05
kombinatoryki, rachunku zdan oraz teorii graféw oraz potrafi je wykorzysta¢ w
zadaniach
Kompetencje spoteczne (EPK...)
EPK1 rozumie potrzebe uczenia sie i doskonalenia umiejetnosci przez cate zycie K K01
EPK2 | poprzez analizowanie i wnioskowanie ¢wiczy umiejetno$¢ kreatywnego mys$lenia K_K04
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Zatacznik nr 4

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka

- studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowigcego zalacznik do Uchwaty Nr 18/000/2021 Senatu AJP
z dnia 27 kwietnia 2021 r.

F - TreSci programowe oraz liczba godzin na poszczeg6lnych formach zajeé

Liczba godzin na studiach

Lp. Tresci wykladow
stacjonarnych | Niestacjonarnych

w1 Zapoznanie z efektami ksztalcenia, metodami oceniania i karta 2 1

przedmiotu.
w2 Macierze. 2 1
W3 Wyznaczniki. 2
W4 Macierz odwrotna, rOwnania macierzowe. 2
W5 Rzad macierzy. 2 -
W6 Uktady Cramera. 2 2
w7 Uktady Kroneckera-Capellego. 2 1
W8 Liczby zespolone. 2 1
W9 Wielomiany. 2 1
W10 | Rachunek wektorowy. 2 2
W11 | Prosta na ptaszczyznie i w przestrzeni n-wymiarowe;j. 2 1
W12 | Plaszczyzna w przestrzeni n-wymiarowe;. 2 1
W13 | Elementy kombinatoryki. 2 1
W14 | Elementy teorii graféw. Algorytmy teorii grafow. 2 -
W15 | Rachunek zdan. 2 -

Razem liczba godzin wykladéw 30 15

Lok g s Liczba godzin na studiach
Lp. Tresci ¢wiczen
stacjonarnych | Niestacjonarnych

C1 Dziatania na macierzach. 2 1
C2 Obliczanie wyznacznikéw. 2 2
C3 Obliczanie macierzy odwrotne;j. 2 2
C4 Rozwigzywanie réwnan macierzowych 2 -
C5 Rozwigzywanie uktadéw Cramera. 2 2
cé Rozwigzywanie uktadéw Kroneckera- Capellego. 2 1
c7 Rozwigzywanie uktadéw metoda operacji elementarnych. 2 2
C8 Dziatania na liczbach zespolonych. 2 1
Cc9 Obliczanie pierwiastkéw wielomianéw. 2 1
C10 | Dziatania na wektorach. 2 1
C11 | Wyznaczanie réznych postaci prostej na ptaszczyznie. 2 1
C12 | Zliczanie elementow zbioréw. 2 2
C13 | Rozwiagzywanie zadan za pomocg algorytmoéw teorii grafow. 2 -
C14 | Sprawdzanie czy schemat jest tautologia. 2 -
C15 | Kolokwium zaliczeniowe. 2 2

Razem liczba godzin éwiczen 30 18

G - Metody oraz srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdlnych form zajec

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybor z listy) Srodki dydaktyczne

Wyktad wyktad z wykorzystaniem komputera, materiatéw komputer, projektor, tablica, pisak,
multimedialnych notatnik, dtugopis

Cwiczenia ¢wiczenia audytoryjne tablica, pisak, notatnik, dtugopis
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Zatacznik nr 4

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka
- studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowigcego zalacznik do Uchwaty Nr 18/000/2021 Senatu AJP

z dnia 27 kwietnia 2021 r.

H - Metody oceniania osiagniecia efektéw ksztalcenia na poszczegélnych formach zajeé

Forma zaje¢

Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe
uzupeliniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i
narzedzi, stymulujace do doskonalenia efektéw pracy

(wybor z listy)

Ocena podsumowujaca (P) -
podsumowuje osiaggniete efekty
ksztatcenia (wybor z listy)

F2 - obserwacja/aktywnos$¢;
F5 - ¢wiczenia praktyczne;

Wyktad F1 - sprawdzian ustny; P3 - ocena podsumowujgca
F2 - obserwacja/aktywnos¢; powstata na podstawie ocen
formujacych, uzyskanych w
semestrze oraz oceny z ¢wiczen,
Cwiczenia F1 - sprawdzian ustny; P2 - kolokwium

H-1 Metody weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektéw ksztalcenia (wstawié ,x”)

i wnioskowanie jako forme
kreatywnego mys$lenia

wnioskowanie jako forme
kreatywnego myslenia

Efekty Wyktad Cwiczenia
przedmiotowe F1 F2 P1 F1 F2 F5 P2
EPW1 X X X X X X
EPU1 X X X X X X
EPU2 X X X X X X
EPK1 X X X
EPK2 X X X X X
I - Kryteria oceniania
Wymagania okreslajace kryteria uzyskania oceny w danym efekcie
Ocena
Przedmiotowy efekt Dostateczny dobry bardzo dobry
ksztalcenia (EP..) dostateczny plus dobry plus 5
3/3,5 4/4,5
EPW1 opanowal najwazniejsze | opanowat wiekszo$¢ | opanowat catg lub niemal
elementy wiedzy | przekazanej na zajeciach | cala przekazang na
przekazanej na zajeciach wiedzy zajeciach wiedze
EPU1 opanowal w  stopniu | opanowat umiejetnos$¢ | sprawnie  pozyskuje i
podstawowym pozyskiwania i | wykorzystuje informacje z
umiejetnos$¢ pozyskiwania | wykorzystania informacji | literatury w  zakresie
informacji z literatury w | z literatury w zakresie | algebry liniowej i
zakresie algebry liniowej i | algebry liniowej i | geometrii analitycznej,
geometrii analitycznej, | geometrii analitycznej, | kombinatoryki, teorii
kombinatoryki, teorii | kombinatoryki, teorii | graféw oraz logiki
graféw oraz logiki graféw oraz logiki
EPU2 stosuje do rozwigzywania | stosuje do rozwigzywania | umie odpowiednio wybraé
zadan najwazniejsze | zadan wiekszo$¢ | i stosowacé do
poznane na zajeciach | poznanych na zajeciach | rozwigzywania zadan
narzedzia algebry liniowej | narzedzi algebry liniowej i | poznane na  zajeciach
i geometrii analitycznej, | geometrii analitycznej, | narzedzia algebry liniowej
kombinatoryki, teorii | kombinatoryki, teorii | i geometrii analitycznej,
graféw oraz logiki graféw oraz logiki kombinatoryki, teorii
graféw oraz logiki
EPK1 zna wspoélczesny wymog | rozumie potrzebe uczenia | akceptuje i  realizuje
cywilizacyjny polegajacy | sie i doskonalenia | potrzebe uczenia sie i
na uczeniu sie przez cate | umiejetnosci przez cate | doskonalenia umiejetnosci
zycie zycie przez cate zycie
EPK2 potrafi zastosowac¢ analize | czesto stosuje analize i | gdy jest taka potrzeba

stosuje analize i
wnioskowanie jako forme
kreatywnego mys$lenia
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] - Forma zaliczenia przedmiotu

Zatacznik nr 4

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka

- studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowigcego zalacznik do Uchwaty Nr 18/000/2021 Senatu AJP
z dnia 27 kwietnia 2021 r.

Zaliczenie z oceng

Zaliczenie z ¢wiczen:

Pie¢ zadan po 4 punkty. Lacznie 20
punkty ocena
19-20 5.0
17-18 4.5
15-16 4.0
13-14 3.5
10-12 3.0
0-9 2.0

unktéw

K - Literatura przedmiotu

Literatura obowiazkowa:

Warszawa 2004

1. Arodz H., K. Rosciszewski, Algebra i geometria w zadaniach, Wyd. Znak , Krakéw 2005
2. Lawrow. LA, L. L. Maksimowa, Zadania z teorii mnogosci, logiki, matematycznej i teorii algorytmow, PWN,

3. Jurlewicz T., Z. Skoczylas, Algebra liniowa cz 1 i 2, Oficyna Wydawnicza GiS, Wroctaw 2001
4. Ostrowski T., Algebra, PWSZ Gorzéw Wielkopolski 2010

Literatura zalecana / fakultatywna:
1. Herdegen T.A., Wyktady z algebry liniowej i geometrii, Wyd. Discepto, Krakdw 2005
2.1. Huzar Z., Elementy logiki dla informatykéw, Wyd. Politechniki Wroctawskiej, Wroctaw 2002

3. Jurlewicz T., Z. Skoczylas, Algebra liniowa Przyktady i zadania, cz 1 i 2, Oficyna Wydawnicza GiS, Wroctaw 2001
4. Kostrikin A.L, J. 1. Manin, Algebra liniowa i geometria, PWN, Warszawa 1993

L - ObciaZenie praca studenta:

Forma aktywnosci studenta

Liczba godzin na realizacje

na studiach

na studiach

stacjonarnych niestacjonarnych
Godziny zaje¢ z nauczycielem/ami 60 33
Czytanie literatury 4 11
Przygotowanie do zajeé 20 30
Przygotowanie do sprawdzianu 15 25
Konsultacje z nauczycielem 1 1
Suma godzin: 100 100
Liczba punktéw ECTS dla przedmiotu (suma godzin : 25 godz. ): 4 4

L - Informacje dodatkowe

Imie i nazwisko sporzadzajacego

Rafat Rézanski

Data sporzadzenia / aktualizacji

01.06.2021

Dane kontaktowe (e-mail, telefon)

rrozanski@ajp.edu.pl

Podpis
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Zatacznik nr 4

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka

- studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowigcego zalacznik do Uchwaty Nr 18/000/2021 Senatu AJP
z dnia 27 kwietnia 2021 r.

Wydziat

Techniczny

Kierunek

Automatyka i robotyka

Poziom studiow

Pierwszego stopnia

Forma studiow

Stacjonarne/niestacjonarne

Profil ksztalcenia

Praktyczny

Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu) A8

PROGRAM PRZEDMIOTU/MODULU

A - Informacje ogolne

1. Nazwa przedmiotu Podstawy kreatywnosci
2. Punkty ECTS 1

3. Rodzaj przedmiotu Obowiazkowy

4. ]Jezyk przedmiotu jezyk polski

5. Rok studiow

I

6. Imie i nazwisko koordynatora
przedmiotu oraz prowadzacych zajecia

Prof. dr hab. inz. Wojciech Kacalak

B - Formy dydaktyczne prowadzenia zajec¢ i liczba godzin w semestrze

Nr semestru Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Semestr 3 W: 15; W: 10;

Liczba 15 10

godzin

ogotem

C - Wymagania wstepne

D - Cele ksztalcenia

Wiedza

CW1 | Student potrafi definiowac cechy twoérczego wyrobu, zna metody i techniki twérczego rozwigzywania
problemoéw, takie jak burza m6zgéw, chwyty wynalazcze, metod map mysli.

z zasobow wiedzy.

CW2 | Student zna metodyke rozwigzywania probleméw trudnych i ztozonych, potrafi przeprowadzic
dekompozycje probleméw, wie jak zapewni¢ ochrone patentowa, jak zarzadza¢ wiedza i jak korzysta¢

Umiejetnosci

technicznych.

CU1 | Student potrafi zastosowac rézne metody twdérczego rozwigzywania probleméw w zadaniach

réznych obiektéw technicznych.

CU2 | Student potrafi tworzy¢ nowe rozwigzania w zakresie koncepcji cech i wtasciwosci uzytkowych

Kompetencje spoteczne

CK1 | Student potrafi wykorzystywac poznane metody doskonalenia wlasnej kreatywno$ci do rozwoju
wtasnych mozliwosci tworczych, a takze w zadaniach realizowaniach zespotowo i potrafi
upowszechnia¢ te wiedze w srodowisku zawodowym.

E - Efekty uczenia sie przedmiotowe i kierunkowe
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Zatacznik nr 4

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka

- studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowigcego zalacznik do Uchwaty Nr 18/000/2021 Senatu AJP
z dnia 27 kwietnia 2021 r.

Przedmiotowy efekt uczenia sie (EP) w zakresie wiedzy (W), umiejetnosci (U) i Kierunkowy
kompetencji spotecznych (K) efekt uczenia
sie
Wiedza (EPW...)
EPW1 | Student posiada wiedze w zakresie technik tworczego rozwigzywania probleméw K_ W05
oraz ich zastosowan. Student zna chwyty wynalazcze i metodyke stosowania
poszczeg6lnych metod tworzenia nowych rozwigzan.
EPW2 | Student posiada wiedze o zasadach ochrony wtasnosci intelektualnej oraz znaczeniui | K W16
zasadach ochrony patentowe;j.
Umiejetnosci (EPU...)
EPU1 Student potrafi zastosowa¢ metody tworczego rozwigzywania probleméw do K_U10,K_U18,
tworzenia nowych koncepcji wyrobow lub ich sktadnikdw. K_U19,K_U21
Kompetencje spoteczne (EPK...)
EPK1 | Student posiada kompetencje do oceny znaczenia kreatywnosci, jako cechy K_KO01, K_K06
tworczego pracownika i wie jak rozwija¢ wlasng kreatywnos¢.

F - Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegdlnych formach zajeé

Liczba godzin na studiach

Lp. Tresci wykladéw
stacjonarnych | niestacjonarnych
w1 1. Skutki powszechnej konkurencji i kierunki rozwoju techniki. 3 2
Oczekiwania dotyczace efektywnosci produktdw.
2. Tworczosé. Cechy tworczego wyrobu. Kreatywnosé. Czynniki
decydujace o kreatywnosci.
3. Propagacja i rozwdj nowych technologii. Podwyzszanie
sprawno$ci my$lenia.
4. Czynniki utrudniajgce procesy tworcze.
5. Podstawy technik twoérczego rozwigzywania probleméw- relacje
miedzy celami, metodami i rozwigzaniami. Burza mé6zgow i jej
metodyka.
w2 1. Chwyty wynalazcze. Metoda map mysli. 3 2
2. Fazy procesow tworczego rozwigzywania problemoéw.
3. Osigganie sukcesu. Rozwijanie cech kreatywnego mys$lenia.
w3 1. Metodyka rozwigzywania problemoéw trudnych i ztoZonych. 3 2
Dekompozycja probleméw.
2. Przyklady zastosowan metod tworczego rozwigzywania
probleméw w projektowaniu.
3. Zastosowanie wybranych metod do ¢wiczen i ilustracji poznanych
technik w monitorowaniu proceséw.
w4 1. Przyktady zastosowan metod tworczego rozwigzywania 3 2
probleméw w projektowaniu.
2. Zastosowanie wybranych metod do ¢wiczen i ilustracji poznanych
technik w monitorowaniu proceséw.
W5 1. Utwér. Prawo autorskie. Ochrona wtasnosci intelektualne;j. 3 2
2. Nieoczywisto$¢ rozwigzan - wynalazki. Patenty i procedury
ochrony patentowej.
3. Zarzadzanie wiedzga. Systemy ochrony danych.
Razem liczba godzin wyktadéw 15 10

G - Metody oraz srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdélnych form zaje¢
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Zatacznik nr 4

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka
- studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowigcego zalacznik do Uchwaty Nr 18/000/2021 Senatu AJP

z dnia 27 kwietnia 2021 r.

Forma zaje¢

Metody dydaktyczne (wybor z listy)

Srodki dydaktyczne

Wyktad

technicznych.

Wyktad multimedialny oraz prezentacja dziatania
aplikacji komputerowych do poszczegoélnych tematéw.
Prezentacje przyktadowych rozwigzan probleméw

Wyktad multimedialny oraz
prezentacja dziatania aplikacji
komputerowych do
poszczegoblnych tematdw.
Prezentacje przyktadowych
rozwigzan problemow
technicznych.

H - Metody oceniania osiagniecia efektow uczenia sie na poszczegodlnych formach zaje¢

Forma zaje¢

Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe
uzupetniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i
narzedzi, stymulujace do doskonalenia efektéw pracy

(wybér z listy)

Ocena podsumowujaca (P) -
podsumowuje osiggniete Efekty
uczenia sie (wybdr z listy)

Wyktad

P4 - Ocena aktywnoS$ci oraz wynikéw realizacji
indywidualnych zadan tworzenia nowych koncepcji

wyroboéw technicznych.

P5 - Ocena opracowania zestawu
nowych rozwigzan wybranego
obiektu z zastosowaniem chwytow
wynalazczych. - sprawdzian ustny;

Efekty

przedmiotowe

Wyktad

P4 P5

EPW1

EPW2

EPU1

EPK1

R X ) =

I - Kryteria oceniania

H-1 Metody weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektow uczenia sie (wstawic ,x”)

Wymagania okre$lajace kryteria uzyskania oceny w danym efekcie

mozliwosci wlasnego rozwoju
w zakresie kreatywno$ci.

wlasnego rozwoju w zakresie
kreatywno$ci....

Ocena
Przedmiotowy Dostateczny dobry bardzo dobry
efekt uczenia dostateczny plus dobry plus 5
sie (EP..) 3/3,5 4/4,5

EPW1 Zna najczesciej stosowane | Zna wazniejsze metody | Zna wszystkie wymagane
metody twérczego | tworczego rozwigzywania | metody twérczego
rozwigzywania probleméw. probleméw rozwigzywania problemoéw

EPW2 Zna zasady ochrony | Zna podstawy oceny zdolnosci | Zna zasady formutowania
wynalazkdow. patentowej rozwigzan. zastrzezen patentowych.

EPU1 Potrafi opracowa¢ kilkanascie | Potrafi opracowa¢ kilkanascie | opanowat umiejetno$¢
dos¢ innowacyjnych | dobrych innowacyjnych | pozyskiwania danych i zna
rozwigzan dotyczacych | rozwigzan dotyczacych | metody ich analizy oméwione
wlasciwosci wybranego | wlasciwosci wybranego | na zajeciach, interpretuje
obiektu. obiektu. wyniki i wycigga wnioski

EPK1 Potrafi w stopniu | Potrafi w stopniu dobrym | Potrafi w stopniu bardzo
dostatecznym zdefiniowaé | zdefiniowa¢ mozliwosci | dobrym zdefiniowac¢

mozliwos$ci wlasnego rozwoju
w zakresie kreatywnosci

] - Forma zaliczenia przedmiotu
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Zaliczenie z oceng

K - Literatura przedmiotu

Literatura obowiazkowa:

1. Cempel C.: Inzynieria kreatywnos$ci w projektowaniu innowacji. Politechnika Poznanska, Instytut Technologii
Eksploatacji, 2013.

2. Altszuller G.S.: Elementy twoérczo$ci inzynierskiej. WNT, Warszawa 1983.

3. Wust P.: Niepewno$¢ i ryzyko. PWN. Warszawa 1995.

4. Michalewicz Z., Fogel D.: Jak to rozwigzac czyli nowoczesna heurystyka. WNT, Warszawa, 2006. 5. Goralski A.
(red): Zadanie, metoda, rozwigzanie. WNT, Warszawa, 1982.

Literatura zalecana / fakultatywna:
Okon-Horodynska E., Zachorowska -Mazurkiewicz A. (red.): Innowacje w rozwoju gospodarki i przedsiebiorstw:
sity motoryczne i bariery, Instytut Wiedzy i Innowacji, Warszawa 2007.

L - Obciazenie praca studenta:

Liczba godzin na realizacje
Forma aktywnosci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny zaje¢ z nauczycielem/ami 15 10
Czytanie literatury 4 5
Przygotowanie pracy pisemnej 4 5
Konsultacje z nauczycielem 2 5

Suma godzin: 25 25
Liczba punktow ECTS dla przedmiotu (suma godzin : 25 godz. ): 1 1

L - Informacje dodatkowe

Imie i nazwisko sporzadzajacego Wojciech Kacalak
Data sporzadzenia / aktualizacji 14 kwietnia 2021
Dane kontaktowe (e-mail, telefon) wk5@tu.koszalin.pl, 602746380
Podpis
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Wydziat

Techniczny

Kierunek

Automatyka i robotyka

Poziom studiow

Pierwszego stopnia

Forma studiow

Stacjonarne/niestacjonarne

Profil ksztalcenia

Praktyczny

Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu)

A9

PROGRAM PRZEDMIOTU/MODULU

A - Informacje ogélne

1. Nazwa przedmiotu

Matematyka stosowana

2. Punkty ECTS 3

3. Rodzaj przedmiotu obowiazkowy
4.]Jezyk przedmiotu jezyk polski
5. Rok studiow I

6. Imie i nazwisko koordynatora
przedmiotu oraz prowadzacych zajecia

dr Rafal Rézanski, mgr Tomasz Walkowiak

B - Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

Nr semestru Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Semestr 3 W: 15; Cw.: 30; Lab.: 0; Proj.: 0 W: 10; Cw.: 18; Lab.: 0; Proj.: 0
Liczba 45 28

godzin

ogotem

C - Wymagania wstepne

wiedza z zakresu analizy matematycznej, w szczegdlnosci definicja i wtasnosci funkcji oraz podstawowe metody

obliczania catek

D - Cele ksztalcenia

Wiedza

Ccw1 | zapoznanie z podstawowymi zagadnieniami rachunku prawdopodobienstwa, statystyki opisowej oraz

elementéw wnioskowania statystycznego w zakresie studiéw inzynierskich pierwszego stopnia
Umiejetnosci

CU1 | obliczania prawdopodobienstwa zdarzen; badania niezalezno$ci zdarzen; okreslania rozktadu
zmiennej losowej oraz jej dystrybuanty, wartosci oczekiwanej i wariancji; analizowania danych
statystycznych, korzystajgc z narzedzi statystyki opisowej i umiejetnosci ich interpretacji;
wyznaczania przedziatléw ufnosci i estymatoréow punktowych

Kompetencje spoteczne
CK1 | przygotowanie do uczenia sie przez cate zycie
CK2 | wyrobienie umiejetnosci logicznego i kreatywnego myslenia

E - Efekty ksztalcenia przedmiotowe i kierunkowe
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Przedmiotowy efekt ksztalcenia (EP) w zaKkresie wiedzy (W), umiejetnosci (U) i Kierunkowy
kompetencji spotecznych (K) efekt
ksztalcenia
Wiedza (EPW...)
EPW1 | mapodstawowa wiedze z zakresu rachunku prawdopodobienstwa, statystyki K W01
opisowej oraz wnioskowania statystycznego
Umiejetnosci (EPU...)
EPU1 | pozyskuje dane, analizuje je, interpretuje i wycigga wnioski K_UO01
EPU2 | operuje i wykorzystuje pojecia, metody i modele probabilistyki oraz statystyki K_U05
Kompetencje spoteczne (EPK...)
EPK1 rozumie potrzebe uczenia sie i doskonalenia umiejetnos$ci przez cate zycie K_KO01
EPK2 | poprzez analizowanie i wnioskowanie ¢wiczy umiejetno$¢ kreatywnego myslenia K_K04

F - Tresci programowe oraz liczba godzin na poszczegoélnych formach zajeé

Liczba godzin na studiach

Lp. | Tresci wykladéw
stacjonarnych | niestacjonarnych

w1 Zapoznanie z efektami ksztatcenia, metodami oceniania i kartg 1 1
przedmiotu.

w2 Zdarzenia losowe i dziatania na nich. Prawdopodobienstwo 2 2
klasyczne i geometryczne,

W3 | Aksjomatyczna definicja prawdopodobienstwa. Niezalezno$¢ 2 1
zdarzen.

W4 Prawdopodobienstwo warunkowe i catkowite. 2 1

w5 Rozktad prawdopodobienstwa zmiennej losowej dyskretnej i 1
absolutnie ciagtej.

w6 Dystrybuanta i jej wtasnoSci. Warto$¢ oczekiwana i wariancja. 2

w7 Podstawowe pojecia i zagadnienia statystyki. 2

w8 Metody statystyki opisowe;j. 2 1
Razem liczba godzin wykladéw 15 10

L, Liczba godzin na studiach
Lp. Tresci cwiczen
stacjonarnych | niestacjonarnych

C1 Obliczanie liczby mozliwych zdarzen z wykorzystaniem prawa 2 1
mnozenia i prawa dodawania oraz permutacji, wariacji i kombinacji.

C2 Okres$lanie przestrzeni zdarzen oraz zdarzen losowych i 2 1
wykonywanie dziatan na nich.

C3 Obliczanie prawdopodobienstw zdarzen z wykorzystaniem pr. 2 1
klasycznego.

C4 Obliczanie prawdopodobienstw zdarzen z wykorzystaniem drzewek | 2 2
stochastycznych.

c5 Obliczanie prawdopodobienstw zdarzen z wykorzystaniem 2 -
prawdopodobienstwa geometrycznego.

Ccé6 Rozwiazywanie zadan z wykorzystaniem wtasnosci 2 -
prawdopodobienstwa aksjomatycznego.

C7 Badanie niezalezno$ci zdarzen. 2 -
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Cc8 Obliczanie prawdopodobienstwa warunkowego.

Cc9 Obliczanie prawdopodobienstwa catkowitego. 2 2

C10 | Wyznaczanie rozktadu prawdopodobienstwa, dystrybuanty oraz 2
momentéw zmiennej losowej dyskretnej

C11 | Wyznaczanie rozktadu prawdopodobienistwa zmiennej losowej 2 1
absolutnie ciggtej.

C12 | Obliczanie prawdopodobienstwa zdarzen dla zmiennych o 2 2
rozktadzie normalnym

C13 | Wyznaczanie szeregéw rozdzielczych szczegétowych, wykreséw 2 2
kolumnowych oraz statystyk z proby.

C14 | Wyznaczanie szeregow rozdzielczych ogdlnych, wykreséw 2 -
kolumnowych oraz statystyk z szeregow.

C15 | Zaliczenie 2 2
Razem liczba godzin ¢wiczen 30 18

G - Metody oraz srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegolnych form zajec

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybor z listy) Srodki dydaktyczne

Wyktad wyktad z wykorzystaniem komputera, materiatéw komputer, projektor
multimedialnych

Cwiczenia ¢wiczenia audytoryjne tablica, pisak, notatnik, dtugopis

Laboratoria - i

Projekt - -

H - Metody oceniania osiagniecia efektow ksztalcenia na poszczegoélnych formach zajec

Formazaje¢ | Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe | Ocena podsumowujgca (P) -
uzupetniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i podsumoyvme osiagnigte efekty
narzedzi, stymulujace do doskonalenia efektéw pracy ksztatcenia (wybor z listy)
(wybor z listy)

Wyktad F1 - sprawdzian ustny; P3 - ocena podsumovyuiqca
F2 - obserwacja/aktywnosé; powstala na podstawie ocen

’ formujacych, uzyskanych w
semestrze oraz oceny z ¢wiczen,

Cwiczenia F1 - sprawdzian ustny; P2 - kolokwium
F2 - obserwacja/aktywnos$¢;

F5 - éwiczenia praktyczne;
Laboratoria - -
Projekt - -

H-1 Metody weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektow ksztalcenia (wstawi¢ ,x”)

Efekty Wyktad Cwiczenia
przedmiotowe F1 F2 P3 F1 F2 F5 P2
EPW1 X X X
EPU1 X X X
EPU2 X X X
EPK1 X X X
EPK?2 X X X X X
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Wymagania okreslajace kryteria uzyskania oceny w danym efekcie

Ocena
Przedmiotowy Dostateczny dobry bardzo dobry
efekt dostateczny plus dobry plus 5
ksztalcenia 3/3,5 4/4,5
(EP.)

EPW1 opanowat najwazniejsze | opanowat wiekszo$¢ | opanowat catg lub niemal catg
elementy wiedzy przekazanej | przekazanej na  zajeciach | przekazana na  zajeciach
na zajeciach wiedzy wiedze

EPU1 opanowat umiejetnos$¢ | opanowat umiejetnos¢ | opanowat umiejetnosc
pozyskiwania danych i | pozyskiwania danych i | pozyskiwania danych i zna
podstawowe metody ich | wiekszo§¢ metod ich analizy | metody ich analizy oméwione
analizy, podejmuje sie ich | poznanych na  zajeciach, | na zajeciach, interpretuje
interpretacji i wyciagga | interpretuje je i wyciaga | wynikiiwycigga wnioski
wnioski whnioski

EPU2 umie stosowac najwazniejsze | umie stosowaé wiekszo$¢ | umie odpowiednio wybierac i
narzedzia probabilistyczne i | poznanych na zajeciach | stosowac poznane na
statystyczne do  analizy | narzedzi probabilistycznych i | zajeciach narzedzia
danych statystycznych do  analizy | probabilistyczne i

danych statystyczne  do  analizy
danych

EPK1 zna wspoélczesny wymdg | rozumie potrzebe uczenia sie i | akceptuje i realizuje potrzebe
cywilizacyjny polegajacy na | doskonalenia umiejetnosci | uczenia sie i doskonalenia
uczeniu sie przez cate Zycie przez cale zycie umiejetnosci przez cate zycie

EPK2 potrafi zastosowac analize i | czesto stosuje analize i | gdy jest taka potrzeba stosuje
wnioskowanie jako forme | wnioskowanie jako forme | analize i wnioskowanie jako
kreatywnego my$lenia kreatywnego my$lenia forme kreatywnego my$lenia

] - Forma zaliczenia przedmiotu

Zaliczenie z oceng

Zaliczenie z ¢wiczen:

Pie¢ zadan po 4 punkty. Lacznie 20 punktow
punkty ocena
19-20 5.0
17-18 4.5
15-16 4.0
13-14 3.5
10-12 3.0

0-9 2.0

K - Literatura przedmiotu

Literatura obowiazkowa:

Oficyna Wyd. GiS, Wroctaw 2003.

1. H. Jasiulewicz, W. Kordecki, Rachunek prawdopodobieristwa i statystyka matematyczna. Przyktady i zadania,

Literatura zalecana / fakultatywna:

1995.

Wyd. GiS, Wroctaw 2003.

1. W. Krysicki, ]. Bartos, Rachunek prawdopodobieristwa i statystyka matematyczna w zadaniach I, II, PWN, W-a

2. W. Kordecki, Rachunek prawdopodobieristwa i statystyka matematyczna. Definicje, twierdzenia, wzory; Oficyna
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Wydzial Techniczny

3.]. Gren, Statystyka matematyczna. Modele i zadania. PWN. Warszawa 1976.

L - Obciazenie praca studenta:

Forma aktywnoSci studenta

Liczba godzin na realizacje

na studiach

na studiach

stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny zaje¢ z nauczycielem/ami 45 28
Czytanie literatury 4 11
Przygotowanie do zaje¢ 12 15
Przygotowanie do sprawdzianu 13 20
Konsultacje z nauczycielem 1 1

Suma godzin: 75 75
Liczba punktéw ECTS dla przedmiotu (suma godzin : 25 godz. ): 3 3

L - Informacje dodatkowe

Imie i nazwisko sporzadzajacego Rafat Rézanski

Data sporzadzenia / aktualizacji 01.06.2021

Dane kontaktowe (e-mail, telefon) rrozanski@ajp.edu.pl
Podpis
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Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu) A.10
Wydziat Techniczny
Kierunek Automatyka i robotyka

Poziom studiow

Pierwszego stopnia

Forma studiow

Stacjonarne/niestacjonarne

Profil ksztalcenia

Praktyczny

A - Informacje ogolne

PROGRAM PRZEDMIOTU/MODULU

1. Nazwa przedmiotu

Jezyk obcy dla inzynieréw

przedmiotu oraz prowadzacych zajecia

2. Punkty ECTS 2
3. Rodzaj przedmiotu Podstawowy
4. Jezyk przedmiotu angielski/niemiecki
5. Rok studiow I
6. Imie i isko koordynat
mie i nazwisko koordynatora WH

B - Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

Nr semestru Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Semestr_4 Cw.: 30; Cw.: 18;

Liczba 30 18

godzin

ogoétem

C - Wymagania wstepne

Student postuguje sie jezykiem niemieckim na poziomie B2 odpowiadajgcym standardom okreslonym dla studiéw

licencjackich wg Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego.

D - Cele ksztalce

nia

Wiedza

CW1 | przekazanie wiedzy w zakresie wiedzy technicznej obejmujgcej terminologie, pojecia, teorie, zasady,

z udziatem metod symulacji komputerowych, jak i w rzeczywistym srodowisku,

metody, techniki, narzedzia i materiaty stosowane przy rozwiazywaniu zadan inzynierskich zwigzanych
z automatyka i robotyka, procesami planowania i realizacji eksperymentéw, tak w procesie przygotowania

Umiejetnosci

CU1 | wyrobienie umiejetnosci w zakresie doskonalenia wiedzy, pozyskiwania i integrowanie informacji

i podnoszenia kompetencji zawodowych,

z literatury, baz danych i innych Zrédet, opracowywania dokumentacji, prezentowania ich

Kompetencje spoteczne

CK1 | przygotowanie do uczenia sie przez cate zycie, podnoszenie kompetencji zawodowych, osobistych

automatyka i robotyka

i spotecznych w zmieniajgcej sie rzeczywisto$ci, podjecia pracy w sektorze przemystu zwigzanego z

E - Efekty uczenia sie przedmiotowe i kierunkowe

Przedmiotowy efekt uczenia sie¢ (EP) w zakresie wiedzy (W), umiejetnosci (U) i
kompetencji spotecznych (K)

Kierunkowy
efekt uczenia

sie
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Wiedza (EPW...)

EPW1

niemieckim,

ma wiedze og6lng obejmujaca kluczowe zagadnienia z automatyki i robotyki z
elementami stownictwa specjalistycznego z zakresu automatyki i robotyki w jezyku

K_Wo05

Umiejetnosci (EPU...)

EPU1

$rodowisku zawodowym jak i innych Srodowiskach,

potrafi porozumiewac sie w jezyku polskim i niemieckim stosujac specjalistyczng
terminologie z zakresu automatyki i robotyki, przy uzyciu réznych technik, zaréwno w

K_U23

EPU2

zakresu automatyki i robotyki,

postuguje sie jezykiem obcym w stopniu wystarczajacym do porozumiewania sie, a
takze czytania ze zrozumieniem réwniez informacji ze stownictwem technicznym z

K_U25

Kompetencje spoteczne (EPK...)

EPK1

rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie,

K_K01

F - TreSci programowe oraz liczba godzin na poszczeg6lnych formach zajeé

Liczba godzin na studiach
Lp. | Tresci ¢wiczen stacjonarn | niestacjonarn
ych ych
C1 Energia pierwotna, wtérna i odnawialna. 4 4
C2 Dziatanie i zastosowanie energii elektrycznej. 4 2
C3 Znaki bezpieczenstwa. 2 2
C4 Budowa i dziatanie baterii stoneczne;. 4 2
C5 Dom ogrzewany energig stoneczna. 4 2
C6 Dziatanie i zastosowanie pradu elektrycznego. 8 4
Dziatanie nadprzewodnikow.
Metody wytwarzania napiecia. Obwdd elektryczny. Symbole tacznika.
c7 Cykle pracy pompy cieplne;j. 4 2
Budowa i dziatanie elektrowni wiatrowe;j.
Razem liczba godzin ¢wiczen 30 18
G - Metody oraz srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdélnych form zajeé
Forma zaje¢ Metody dydaktyczne Srodki dydaktyczne
Cwiczenia M3 - Metoda eksponujaca - tablica,
Pokaz materiatu audiowizualnego, pokaz prezentacji | - odtwarzacz CD,
multimedialnej. - projektor,
M5 - Metoda praktyczna - sprzet multimedialny,
2. Cwiczenia przedmiotowe: - laptop;

1. czytanie i analiza tekstu Zrédtowego,
4. Cwiczenia kreacyjne:

a) przygotowanie prezentacji
5. Cwiczenia translatorskie i inne:

a) ¢wiczenia stuchania, méwienia, pisania i czytania,

b) éwiczenia gramatyczne i leksykalne,

c) uzycie okreslonych struktur w mowie i pi$mie,

d) ¢wiczenia ze stownictwa,
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‘ e) dialogi

H - Metody oceniania osiagniecia efektow uczenia sie na poszczegodlnych formach zaje¢

Forma zaje¢

Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe
uzupetniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i
narzedzi, stymulujgce do doskonalenia efektéw pracy

Ocena podsumowujaca (P) -
podsumowuje osiggniete Efekty
uczenia sie

Cwiczenia

F1 - sprawdzian (ustny, pisemny, ,wejsciowka”,
sprawdzian praktyczny umiejetnos$ci, kolokwium
czastkowe, testy pojedynczego lub wielokrotnego wyboru,
testy z pytaniami otwartymi),

F2 - obserwacja/aktywnos¢ (przygotowanie do zajec,
ocena ¢wiczen wykonywanych podczas zajec i jako pracy

wtasnej, prace domowe itd.),

F5 - ¢wiczenia praktyczne (¢wiczenia sprawdzajgce
umiejetnosci, rozwigzywanie zadan, ¢wiczenia
z wykorzystaniem sprzetu fachowego, projekty

indywidualne i grupowe),

P3 - ocena podsumowujgca powstata
na podstawie ocen formujacych,
uzyskanych w semestrze,

H-1 Metody weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektow uczenia sie

Efekty Cwiczenia
przedmiotowe F1 F2 F5 P1
EPW1 X X X
EPU1 X X
EPU2 X X
EPK1 X X

I - Kryteria oceniania

Wymagania okreslajace kryteria uzyskania oceny w danym efekcie

Ocena

Przedmiotow | Dostateczny dobry bardzo dobry

y efekt | dostateczny plus dobry plus 5

uczenia  sie | 3/3,5 4/4,5

(EP.)

EPW1 Opanowat wiedze Opanowat wiedze Opanowat wiedze przekazang

przekazang w trakcie zajec
oraz pochodzaca z literatury
podstawowej. Posiada
ograniczong wiedze
dotyczaca jezyka
formalnego i nieformalnego.
Zna wybrane wymagane
podstawowe zagadnienia
gramatyczne niezbedne

do wyrazania i tworzenia
podstawowych struktur.

przekazang w trakcie zajec
oraz pochodzaca

z literatury podstawowej

i uzupetniajacej oraz
posiada wiedze witasciwa
do uzyskiwania
dodatkowych informacji z
podanych zrdédel. Ma
poszerzong wiedze
dotyczaca zagadnien
gramatycznych
niezbednych do wyrazania
i postugiwania sie
wybranymi strukturami.

w trakcie zaje¢ oraz pochodzaca

z literatury podstawowej

i uzupetiajacej oraz posiada wiedze
wtasciwa do uzyskiwania
dodatkowych informacji

z réznorodnych zrédet oraz zna
sposoby szukania wtasciwych
informacji.

Wykazuje sie wiedza wykraczajaca
poza zakres problemowy zajeé.

Ma rozbudowang i poglebiona wiedze
dotyczaca zréznicowanych struktur
gramatycznych.
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EPU1 Zna wybrane wymagane Zna wiekszos$¢ Zna wszystkie wymagane terminy
podstawowe terminy wymaganych terminéw konieczne do formutowania spdjnych
niezbedne do formutowania | koniecznych do i logicznych wypowiedzi zwigzanych
spojnych i logicznych formutowania sp6jnych z terminologia specjalistyczna.
wypowiedzi zwigzanych i logicznych wypowiedzi Ma wiedze wykraczajaca poza kryteria
z terminologia zwigzanych z terminologia | wyznaczone w toku zaje¢
specjalistyczna. specjalistyczna. realizowanych z zakresu tworzenia
Posiada podstawowa Ma rozbudowang wiedze pism specjalistycznych z zakresu
wiedze o normach o normach i regutach automatyki i robotyki.

i regutach w zakresie w zakresie tworzenia pism
tworzenia pism z uzyciem Z uzyciem
specjalistycznego jezyka specjalistycznego jezyka

z zakresu automatyki i z zakresu automatyki i
robotyki. robotyki.

EPU2 W sposéb podstawowy Poprawnie postuguje sie Bezbtednie postuguje sie terminologia
postuguje sie terminologia terminologia fachowa fachowa w automatyce i robotyce
fachowa w automatyce i w automatyce i robotyce
robotyce

EPK1 Rozumie potrzebe uczenia Rozumie potrzebe uczenia | Rozumie potrzebe uczenia sie prze
sie jezyka, stosuje ja w sie jezyka przez cate zycie, | cate zycie i potrafi ja zastosowac
praktyce w ograniczonym stosuje te potrzebe w w praktyce zawodowej, zaréwno
zakresie w odniesieniu do praktyce w odniesieniu do | w odniesieniu do wtasnej osoby, jak
siebie jak i innych wlasnej osoby jak i innych | i wszystkich innych studentéw w
studentéw w grupie. studentéw w grupie. grupie oraz potrafi wykorzystac¢ swoje

ambicje dla celow i perspektyw
wlasnej kariery zawodowe;.

] - Forma zaliczenia przedmiotu

Zaliczenie z oceng

K - Literatura przedmiotu

Literatura obowiazkowa:

Zettl, E.: Aus moderner Technik und Naturwissenschaft, Hueber Verlag 2003

Literatura zalecana / fakultatywna:

Luniewska, K.: einFach gut, Kommunikation in Technik und Industrie, Profil 2, PWN i Goethe Institut 1999
Becker, N.:Fachdeutsch Technik Metall und Elektroberufe, Hueber Verlag 1993

Grigull, [ / Raven, S.: Geschiftliche Begegnungen B1+, Schubert Verlag 2013

Jabtoniska, D.: Energie Roboter Autos Ziige, Sachtexte mit Ubungen fiir Deutsch als Fremdsprache, Krakéw 2011

L - Obciazenie praca studenta:

Liczba godzin na realizacje

Forma aktywnosci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych
Godziny zaje¢ z nauczycielem/ami 30 18
Konsultacje 2 6
Czytanie literatury 4 6
Przygotowanie do zaje¢ 10 14
Przygotowanie do zaliczenia przedmiotu 4 6
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Suma godzin:

50

50

Liczba punktéw ECTS dla przedmiotu (suma godzin : 25 godz. ):

2

2

L - Informacje dodatkowe

Imie i nazwisko sporzadzajacego Piotr Kotek

Data sporzadzenia / aktualizacji 14 kwietnia 2021
Dane kontaktowe (e-mail, telefon) pkotek@ajp.edu.pl
Podpis Piotr Kotek
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Wydziat

Techniczny

Kierunek

Automatyka i robotyka

Poziom studiow

Pierwszego stopnia

Forma studiow

Stacjonarne/niestacjonarne

Profil ksztalcenia

Praktyczny

PROGRAM
A - Informacje ogolne

PRZEDMIOTU/MODULU

1. Nazwa przedmiotu

Podstawy ekonomii dla inZynieréow

2. Punkty ECTS 1
3. Rodzaj przedmiotu Obowiazkowy
4.]Jezyk przedmiotu jezyk polski

5. Rok studiow

I

6. Imie i nazwisko koordynatora
przedmiotu oraz prowadzacych zajecia

Dr Magdalena Pawlenia

B - Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

Nr semestru Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Semestr 1 W: 15; W: 10;

Liczba 15 10

godzin

ogbétem

C - Wymagania wstepne

D - Cele ksztalcenia

Wiedza

panstwa w gospodarce.

CW1 | Wyposazenie studenta w wiedze z zakresu podstaw ekonomii, w szczegdlnosci w wiedze dotyczaca
mechanizmu rynkowego, pojecia réwnowagi rynkowej oraz roli konsumentéw, przedsiebiorstw i

Umiejetnosci

gospodarczych.

CU1 | Zdobycie umiejetnosci rozpoznawania, analizowania i oceniania wystepujacych zjawisk

Kompetencje spoteczne

CK1 | Ksztaltowanie postaw etyczno-spotecznych studenta

E - Efekty uczenia sie przedmiotowe i kierunkowe

Przedmiotowy efekt uczenia sie (EP) w zakresie wiedzy (W), umiejetnosci (U) i Kierunkowy
kompetencji spotecznych (K) efekt uczenia
sie
Wiedza (EPW...)

EPW1 | Student definiuje podstawowe pojecia ekonomiczne, ma wiedze na temat K W15,
funkcjonowania podmiotéw gospodarujacych (konsumentéw i przedsiebiorstw) i K W16,
podejmowania przez nie decyzji ekonomicznych. Student ma wiedze na temat roli K W17
panstwa w gospodarce rynkowe;j.
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Umiejetnosci (EPU...)
EPU1 | Student potrafi obserwowac i analizowa¢ zachodzace zjawiska gospodarcze, polityke | K U06, K U10
gospodarcza prowadzong przez panstwo, oceniaé jej wptyw na sytuacje spoteczno-
ekonomiczna.
Kompetencje spoteczne (EPK...)
EPK1 | Student podejmuje decyzje ekonomiczne oraz przewiduje ich konsekwencje. K_KO06

F - TreSci programowe oraz liczba godzin na poszczeg6lnych formach zajeé

L. B Liczba godzin na studiach
Lp. Tresci wykladow
stacjonarnych | niestacjonarnych

w1 Ekonomia jako nauka 3 2
w2 Podstawy gospodarki rynkowej - popyt, podaz, rGwnowaga 3 1

rynkowa.
W3 Glowne kategoria makroekonomiczne - PKB, PNB 3 2
w4 Rola panstwa w gospodarce 2 1
W5 Budzet panistwa 2 1
weé Cykle koniunkturalne 2 1
w7 Bezrobocie, inflacja 2 1
w8 Zaliczenie 1 1

Razem liczba godzin wykladéw 15 10

G - Metody oraz Srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdélnych form zaje¢

Forma zaje¢

Metody dydaktyczne (wybor z listy)

Srodki dydaktyczne

Wyktad

M1 - wyktad informacyjny

projektor

H - Metody oceniania osiagniecia efektow uczenia sie na poszczegolnych formach zaje¢

Forma zaje¢

(wybér z listy)

Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na potrzebe
uzupeliniania wiedzy lub stosowania okreslonych metod i
narzedzi, stymulujace do doskonalenia efektéw pracy

Ocena podsumowujaca (P) -
podsumowuje osiggniete Efekty
uczenia sie (wybor z listy)

Wyktad

F2 - obserwacja, aktywnos$¢

P2 - kolokwium pisemne

Efekty Wyktad
przedmiotowe F2 P2
EPW1 X
EPU1 X
EPK1 X X

I - Kryteria oceniania

H-1 Metody weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektéw uczenia sie (wstawi¢ ,x”)

Wymagania okre$lajace kryteria uzyskania oceny w danym efekcie

Ocena
Przedmiotowy Dostateczny dobry bardzo dobry
efekt uczenia dostateczny plus dobry plus 5
sie (EP..) 3/3,5 4/4,5
EPW1 Opanowat w spos6b | Dobrze opanowal materiat | Bardzo dobrze opanowat
zadawalajacy materiat | przekazany na wyktadzie i ma | materiat = przekazany na

2
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przekazany na wyktadzie i ma
podstawowgq wiedze z zakresu
podstaw ekonomii.

szeroka wiedze z zakresu
podstaw ekonomii.

wyktadzie i ma poszerzong
wiedze z zakresu podstaw
ekonomii.

powierzone zadania, w sposéb
przedstawia
rezultaty swojej pracy, jest
jednak malo aktywny i
zaangazowany

zadawalajacy

powierzone zadanie, czytelnie
i ciekawie przedstawia
rezultaty swojej pracy, jest

aktywny i zaangazowany

EPU1 Identyfikuje niektore | Identyfikuje wiekszo$¢ | Identyfikuje wszystkie
problemy oraz zjawiska z | probleméw oraz zjawisk z | problemy oraz zjawiska z
zakresu podstaw ekonomii. zakresu podstaw ekonomii. zakresu podstaw ekonomii.

EPK1 Realizuje (réwniez w grupie) | Realizuje (réwniez w grupie) | Realizuje (réwniez w grupie)

przejmujgc w niej
przywddztwo, czytelnie i
ciekawie przedstawia
rezultaty swojej pracy

podejmujac w nich dyskusje
jest bardzo aktywny i
Zaangazowany

] - Forma zaliczenia przedmiotu

Zaliczenie z ocena

K - Literatura przedmiotu

Literatura obowiazkowa:

1. Podstawy ekonomii, red. nauk. Roman Milewski, Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa 2005.

Literatura zalecana / fakultatywna:

2002.

1. Makro- i mikroekonomia: podstawowe problemy, red. nauk. S. Marciniak; Wydaw. Naukowe PWN, Warszawa

L - Obciazenie praca studenta:

Liczba godzin na realizacje

Forma aktywnosci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych
Godziny zaje¢ z nauczycielem/ami 15 10
Czytanie literatury 5 5
Przygotowanie do zaliczenia 5 10
Suma godzin: 25 25
Liczba punktow ECTS dla przedmiotu (suma godzin : 25 godz. ): 1 1

L - Informacje dodatkowe

Imie i nazwisko sporzadzajacego Magdalena Pawlenia

Data sporzadzenia / aktualizacji 14 kwietnia 2021

Dane kontaktowe (e-mail, telefon)

mpawlenia@ajp.edu.pl

Podpis
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Wydzial Techniczny
Kierunek Automatyka i robotyka
Poziom studiow Pierwszego stopnia
Forma studiow Stacjonarne/niestacjonarne
Profil ksztalcenia Praktyczny

Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu) A.12

PROGRAM PRZEDMIOTU/MODULU
A - Informacje ogélne

1. Nazwa przedmiotu Ochrona wtasno$ci intelektualnych
2. Punkty ECTS 1

3. Rodzaj przedmiotu Podstawowy

4. Jezyk przedmiotu Polski

5. Rok studiow I

6. Imie 1.nazw1sko koordynatora . megr Marcin Szott

przedmiotu oraz prowadzacych zajecia

B - Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

Nr semestru Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Semestr_2 W: 15; W: 10;

Liczba 15 10

godzin

ogbétem

C - Wymagania wstepne
Brak

D - Cele ksztalcenia

Wiedza

CW1 | przekazanie podstawowej wiedzy z zakresu prawa autorskiego i praw pokrewnych oraz wtasnosci

przemystowej

Umiejetnosci

CU1 | wyksztatcenie umiejetnosci samodzielnego gromadzenia i przetwarzania informacji, poszerzania
wiedzy i rozwigzywania probleméw zawodowych w zakresie prawa autorskiego i praw pokrewnych
oraz wlasno$ci przemystowej

Kompetencje spoteczne

CK1 | rozwijanie umiejetno$ci gwarantujacych mozliwos¢ dalszego samoksztatcenia w zakresie prawa
autorskiego i praw pokrewnych oraz wtasno$ci przemystowej

E - Efekty uczenia sie przedmiotowe i kierunkowe

Przedmiotowy efekt uczenia sie (EP) w zakresie wiedzy (W), umiejetnosci (U) i Kierunkowy
kompetencji spotecznych (K) efekt uczenia
sie

Wiedza (EPW...)
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EPW1

student zna i rozumie podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony wtasnosci
przemystowej i prawa autorskiego oraz potrafi korzysta¢ z zasobdéw informacji
patentowe;j

K. W16

EPW2

student ma podstawowa wiedze niezbedng do rozumienia prawnych uwarunkowan
dziatalnosci inzynierskiej w zakresie prawa autorskiego i praw pokrewnych oraz
wlasnosci przemystowej

K. W17

Umiejetnosci (EPU...)

EPU1

potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, w tym z ustawy o prawie autorskim
i prawach pokrewnych oraz ustawy Prawo wtlasnoSci przemystowej; potrafi
integrowaé uzyskane informacje, dokonywaé ich interpretacji, a takze wyciagaé
wnioskKi oraz formutowac i uzasadnia¢ opinie

K U001

EPU2

student potrafi dostrzega¢ aspekty pozatechniczne, w tym prawne przy
projektowaniu, stosowaniu systeméw i urzagdzen automatyki i robotyki

K_U10

Kompetencje spoteczne (EPK...)

EPK1

prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy w zakresie ochrony wtasnosci

intelektualnej zwigzane z wykonywaniem zawodu

K_K06

F - TreSci programowe oraz liczba godzin na poszczego6lnych formach zajeé

Lp.

Tresci wykladow

Liczba godzin na studiach

stacjonarnych

niestacjonarnych

w1

zrédta prawa autorskiego i praw pokrewnych 2

1

w2

pojecie oraz kategorie utworéw, podmiot i przedmiot ochrony -
utwor jako rezultat twdrczosci autora, autorskie prawa osobiste - 2
tzw. autorskie dobra osobiste

w3

autorskie prawa majatkowe - rozwiqzywanie i omawianie
konkretnych  przypadkéw prawnych, bedqcych przedmiotem 2
rozstrzygniecia np.: sqdu lub innego organu administracyjnego

w4

ograniczenia tresci autorskich praw majatkowych oraz regulacje
szczegblne, zasada wolnosci kontraktowej i jej ograniczenia, 2
zwalczanie nieuczciwej konkurencji

W5

ochrona projektéw wynalazczych - pojecie izasady ochrony
wynalazkéw, wzoréw uzytkowych, wzoréw przemystowych,
topografii uktadéw scalonych, racjonalizacja, prawa wylaczne iich
zakres - patent, prawo ochronne, prawo z rejestracji

w6

ochrona oznaczen i innych débr - pojecie i zasady ochrony znakéw
towarowych, oznaczenia geograficzne, produkty regionalne, nowe 2
odmiany roslin i nowe rasy zwierzat

w7

plagiat, piractwo oraz odpowiedzialno$¢ cywilnoprawna, karna
i administracyjna z tytutu naruszenia wilasnosci przemystowej -
rozwiqgzywanie i omawianie konkretnych przypadkéw prawnych, 3
bedqcych przedmiotem rozstrzygniecia np.: sqdu lub innego organu
administracyjnego

Razem liczba godzin wyktadéw 15

10

G - Metody oraz srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegdlnych form zajec

Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybor z listy) Srodki dydaktyczne
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Wyktad

M1 - wyktad informacyjny, prelekcja, referat, objasnienie,

wyjasnienie

M3 - pokaz materiatu

prezentacji multimedialne;j

M5 - przeglad literatury przedmiotu

audiowizualnego, pokaz

Projektor

H - Metody oceniania osiagniecia efektéw uczenia sie¢ na poszczegdlnych formach zaje¢

Forma zaje¢

Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na
potrzebe uzupeiniania wiedzy lub stosowania
okreslonych metod i narzedzi, stymulujgce do
doskonalenia efektéw pracy (wybor z listy)

Ocena podsumowujaca (P) -
podsumowuje osiggniete Efekty uczenia

sie (wybér z listy)

Wyktad

F2 - obserwacja/aktywnos¢
F3 - praca pisemna (sprawozdanie lub pisemna
analiza problemu)

na

P2 - kolokwium (ustne/pisemne),

P3 - ocena podsumowujgca powstata
podstawie ocen formujacych,
uzyskanych w semestrze,

H-1 Metody weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektéw uczenia sie (wstawi¢ ,x”)

niezbedne do rozumienia
prawnych uwarunkowan

niezbednych do rozumienia

prawnych uwarunkowan

Wyktad
Efekty Metoda oceny Metoda Metoda Ocena podsumowujgca powstata na
przedmiotowe obserwacja/aktyw oceny oceny podstawie ocen formujacych,
nos¢ Praca kolokwium uzyskanych w semestrze
pisemna
EPW1 X X X X
EPW2 X X X X
EPU1 X X X
EPU2 X X X
EPK1 X X X
I - Kryteria oceniania
Wymagania okreslajace kryteria uzyskania oceny w danym efekcie
Ocena
Przedmiotowy | Dostateczny dobry bardzo dobry
efekt uczenia | dostateczny plus dobry plus 5
sie (EP..) 3/3,5 4/4,5
Znairozumie wybrane Zna wiekszo$¢ terminéw Zna wszystkie wymagane
terminy obejmujace obejmujacych podstawowe terminy obejmujace
podstawowe pojecia i zasady | pojeciaizasady z zakresu podstawowe pojecia i zasady
EPW1 z zakresu ochrony wtasno$ci ochrony wtasnosci z zakresu ochrony wtasno$ci
przemystowej i prawa przemystowej i prawa przemystowej i prawa
autorskiego oraz potrafi autorskiego oraz potrafi autorskiego oraz potrafi
korzystac z zasobow korzysta¢ z zasobow korzysta¢ z zasobow
informacji patentowej informacji patentowej informacji patentowej
Rozumie wybrane Rozumie wiekszos¢ Rozumie wszystkie
EPW2 podstawowe pojecia podstawowych pojeé podstawowe pojecia

niezbedne do rozumienia

prawnych uwarunkowan

3
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dziatalnosci inzynierskiej w
zakresie prawa autorskiego
i praw pokrewnych oraz
wlasnosci przemystowej

dziatalnosci inzynierskiej

w zakresie prawa autorskiego
i praw pokrewnych oraz
wlasnosci przemystowej

dziatalnosci inzynierskiej w
zakresie prawa autorskiego i
praw pokrewnych oraz
wlasnosci przemystowej

Nie potrafi pozyskiwaé
informacje z literatury, w tym
z ustawy o prawie autorskim
i prawach pokrewnych oraz
ustawy Prawo wtasnosci

Potrafi pozyskiwac¢ informacje
z literatury, w tym z ustawy

o prawie autorskim i prawach
pokrewnych oraz ustawy
Prawo wtasnosci

Potrafi pozyskiwac¢ informacje
z literatury, w tym z ustawy

o prawie autorskim i prawach
pokrewnych oraz ustawy
Prawo wtasnosci

ochrony wtasnosci
intelektualnej zwigzanych z
wykonywaniem zawodu

wlasnoSci intelektualnej
Zwigzane z wykonywaniem
zawodu

EPU1 przemystowej; nie potrafi przemystowej; nie potrafi przemystowej; potrafi
integrowac¢ uzyskane integrowac uzyskane integrowaé uzyskane
informacje, dokonywac ich informacje, dokonywac ich informacje, dokonywac ich
interpretacji, a takze wyciagac¢ | interpretacji, a takze wyciaga¢ | interpretacji, a takze wyciagac
whnioski oraz formutowac wnioski oraz formutowacé whnioski oraz formutowacé
i uzasadnia¢ opinie i uzasadnia¢ opinie i uzasadnia¢ opinie

otrafi dostrzegac¢ w stopniu . L L, . B .
P 8 P potrafi dostrzegac wiekszos$¢ potrafi dostrzega¢ wszystkie
podstawowym aspekty , ) )

i aspektow pozatechnicznych, aspekty pozatechniczne, w
pozatechniczne, w tym w tym prawnych prz tym prawne prz

EPU2 prawne przy projektowaniu, s p _y przy . Y . P p y .

) . projektowaniu, stosowaniu projektowaniu, stosowaniu

stosowaniu systemoéw i . , i i

i . systemow i urzadzen systemdw i urzadzen
urzadzen automatyki i .. . . .

. automatyki i robotyki automatyki i robotyki
robotyki
prawidtowo identyfikuje ale prawidtowo identyfikuje i prawidtowo identyfikuje i
nie potrafi rozstrzygac potrafi rozstrzyga¢ wybrane potrafi rozstrzyga¢ wszystkie

EPK1 dylematow w zakresie dylematy w zakresie ochrony | dylematy w zakresie ochrony

wtasnosci intelektualnej
zwigzane z wykonywaniem
zawodu

] - Forma zaliczenia przedmiotu

Zaliczenie z oceng

K - Literatura przedmiotu

Literatura obowiazkowa:
1. Ustawa z dnia 4 lutego 1994 r. o prawie autorskim i prawach pokrewnych (tj. Dz. U.z 2018 r. poz. 1191, ze zm.).
2. Ustawa z dnia 30 czerwca 2000 r. Prawo wtasnosci przemystowej (tj. Dz. U.z 2017 r. poz. 776).

Literatura zalecana / fakultatywna:
1. G. Michniewicz, Ochrona wtasnoSsci intelektualnej - podrecznik, Wydanie 3, C.H. Beck 2016.

L - Obciazenie praca studenta:

Liczba godzin na realizacje
Forma aktywnosci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny zaje¢ z nauczycielem 15 10
Konsultacje 1 1
Czytanie literatury 10 15
Przygotowanie do pracy pisemnej 2 2
Przygotowanie do kolokwium 2 2




Zatacznik nr 4

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka
- studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowigcego zalacznik do Uchwaty Nr 18/000/2021 Senatu AJP

z dnia 27 kwietnia 2021 r.

Suma godzin:

30

30

Liczba punktéw ECTS dla przedmiotu (suma godzin : 25 godz. ):

1

1

L - Informacje dodatkowe

Imie i nazwisko sporzadzajacego

mgr Marcin Szott

Data sporzgdzenia / aktualizacji

14 kwietnia 2021

Dane kontaktowe (e-mail, telefon)

szottmarcin@gmail.com

Podpis
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Zatacznik nr 4

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka
- studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowigcego zalacznik do Uchwaty Nr 18/000/2021 Senatu AJP

z dnia 27 kwietnia 2021 r.

Wydzial

Techniczny

Kierunek

Automatyka i robotyka

Poziom studiow

Pierwszego stopnia

Forma studiow

Stacjonarne/niestacjonarne

Profil ksztalcenia

Praktyczny

Pozycja w planie studiéw (lub kod przedmiotu)

A13

PROGRAM PRZEDMIOTU/MODULU

A - Informacje ogolne

1. Nazwa przedmiotu

Prawo i normy w automatyce i robotyce

2. Punkty ECTS 2

3. Rodzaj przedmiotu Podstawowy
4. Jezyk przedmiotu Polski

5. Rok studiéw 111

6. Imie i nazwisko koordynatora
przedmiotu oraz prowadzacych zajecia

Prof. dr hab. inz. Andrzej Blaszczyk

B - Formy dydaktyczne prowadzenia zajec i liczba godzin w semestrze

Nr semestru

Studia stacjonarne

Studia niestacjonarne

Semestr_6 W: 15; Cw. 15 W: 10; Cw. 10
Liczba 30 20

godzin

ogoétem

C - Wymagania wstepne

D - Cele ksztalcenia

Wiedza

Cwi I przekazanie podstawowej wiedzy z zakresu prawa i norm wykorzystywanych w automatyce i robotyce

Umiejetnosci

CU1 | wyksztatcenie umiejetnosci samodzielnego gromadzenia i przetwarzania informacji, poszerzania
wiedzy i rozwigzywania probleméw zawodowych w zakresie prawa i wykorzystania norm w zakresie
automatyki i robotyki

Kompetencje spoteczne

CK1 | rozwijanie umiejetno$ci gwarantujacych mozliwo$¢ dalszego samoksztatcenia w zakresie poznawania
zmian aktéw prawnych oraz norm obowigzujacych w autmatyce i robotyce

E - Efekty uczenia sie przedmiotowe i kierunkowe

dziatalno$ci inzynierskiej w zakresie energetyki

Przedmiotowy efekt uczenia sie¢ (EP) w zakresie wiedzy (W), umiejetnosci (U) i Kierunkowy
kompetencji spotecznych (K) efekt uczenia
sie
Wiedza (EPW...)
EPW1 student zna i rozumie podstawowe akty prawne oraz normy obowigzujace w K W12
automatyce i robotyce
EPW2 student ma podstawowa wiedze niezbedng do rozumienia prawnych uwarunkowan K_W15,

K W16

Umiejetnosci (EPU...)

potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, w tym z ustaw obowigzujacych w
EPU1 | automatyce i robotyce; potrafi integrowac uzyskane informacje, dokonywac ich K _U01
interpretacji, a takze wyciagaé wnioski oraz formutowac i uzasadnia¢ opinie

6




Zatacznik nr 4

do Programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka

- studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym,
stanowigcego zalacznik do Uchwaty Nr 18/000/2021 Senatu AJP
z dnia 27 kwietnia 2021 r.

student potrafi dostrzega¢ aspekty pozatechniczne, w tym prawne przy
EPU2 . : . - , K_U09
projektowaniu, stosowaniu systeméw i urzagdzen energetycznych
Kompetencje spoteczne (EPK...)
prawidlowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy w zakresie wykorzystania i
EPK1 . , o . K_K06
przestrzegania uwarunkowan prawnych obowigzujgcych w automatyce i robotyce

F - TreSci programowe oraz liczba godzin na poszczeg6lnych formach zajeé

Lp. Tresci wyktadéw Liczba godzin na studiach

stacjonarnych | niestacjonarnych

W1 | Prawo w automatyce i robotyce - pojecia podstawowe 3 1
W2 | Ustawa Prawo energetyczne 2 1
W3 | Ustawa o Efektywno$ci energetycznej 2 1
W4 | Ustawa o Rynku mocy 2 1
W5 | Normy prawne rynku energii 2 2
W6 | Normy prawne rynku energii 2 2
W7 | Kolokwium zaliczeniowe 2 2
Razem liczba godzin wykladow 15 10

Liczba godzin na studiach

Lp. Tresci ¢wiczen n : -
stacjonarnych | niestacjonarnych

C1 | Tworzenie umow przesytowych 3 1
C2 | Tworzenie uméw o dostawe energii do budynku 2 1
C3 | Okreslenie warunkéw technicznych przytacza 2 1
C4 | Okreslenie warunkéw technicznych przytacza 2 1
cs5 Sporzadzanie $wiadectwa charakterystyki energetycznej budynku 2 2
jednorodzinnego.
cé Sporzadzanie $wiadectwa charakterystyki energetycznej budynku 2 2
wielorodzinnego.
C7 | Kolokwium zaliczeniowe 2 2
Razem liczba godzin wykladéw 15 10
G - Metody oraz Srodki dydaktyczne wykorzystywane w ramach poszczegé6lnych form zajec¢
Forma zaje¢ Metody dydaktyczne (wybdr z listy) Srodki dydaktyczne
M1 - wyktad informacyjny, prelekcja, referat, objasnienie,
wyjasnienie
Wyktad M3 - pokaz materiatu audiowizualnego, pokaz projektor

prezentacji multimedialnej
M5 - przeglad literatury przedmiotu

M3 - pokaz materiatlu audiowizualnego, pokaz
Cwiczenie prezentacji multimedialnej projektor
M5 - przeglad literatury przedmiotu

H - Metody oceniania osiagniecia efektéw uczenia sie na poszczegélnych formach zaje¢
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Forma zaje¢

Ocena formujaca (F) - wskazuje studentowi na
potrzebe uzupeiniania wiedzy lub stosowania
okreslonych metod i narzedzi, stymulujgce do
doskonalenia efektéw pracy (wybér z listy)

Ocena podsumowujaca (P) -
podsumowuje osiggniete Efekty uczenia

sie (wybér z listy)

Wyktad

F2 - obserwacja/aktywno$¢

P2 - kolokwium (ustne, pisemne,
kolokwium podsumowujgce semestr,
test sprawdzajacy wiedze z catego
przedmiotu, rozmowa podsumowujgca
przedmiot i wiedze),

Cwiczenia

F2 - obserwacja/aktywno$¢

P2 -

kolokwium (ustne,
kolokwium podsumowujace
test sprawdzajacy wiedze z catego
przedmiotu, rozmowa podsumowujgca
przedmiot i wiedze),

pisemne,
semestr,

H-1 Metody weryfikacji osiagniecia przedmiotowych efektow uczenia sie (wstawic ,x”)

Wyktad Cwiczenia
Efekty Metoda oceny Metoda l\gig;da Metoda
przedmiotowe obserwacja/aktyw oceny Y oceny
. A ; obserwacja X
nos¢ kolokwium .. | kolokwium
/aktywnosé
EPW1 X X X X
EPW2 X X X X
EPU1 X X X
EPU2 X X X
EPK1 X X

I - Kryteria oceniania

Wymagania okres$lajace kryteria uzyskania oceny w danym efekcie

Przedmiotowy efekt
uczenia sie (EP..)

Ocena
Dostateczny Dobry
dostateczny plus dobry plus
3/3,5 4/4,5

bardzo dobry
5

Zna i rozumie wybrane
terminy obejmujace
podstawowe pojecia i

Zna wiekszo$¢ terminéw
obejmujacych
podstawowe pojecia i

Zna wszystkie wymagane
terminy obejmujace
podstawowe pojecia i

tym z ustaw dotyczacych
energetyki; nie potrafi

tym z ustaw dotyczacych
energetyki; nie potrafi

EPW1 zasady z zakresu z zakresu | zasady z zakresu z zakresu
zasady z zakresu prawa . )
. prawa energetycznego i prawa energetycznego i
energetycznego i norm w . ;
. norm w automatyce i norm w automatyce i
automatyce i robotyce
robotyce robotyce
. Rozumie wiekszo$¢ . .
Rozumie wybrane € -, Rozumie wszystkie
. podstawowych pojeé L
podstawowe pojecia ) podstawowe pojecia
. - niezbednych do . .
niezbedne do rozumienia C% niezbedne do rozumienia
, rozumienia prawnych ,
prawnych uwarunkowan , prawnych uwarunkowan
EPW2 . fo . .| uwarunkowan . PR -
dziatalno$ci inzynierskiej . e . . | dziatalno$ci inzynierskiej
. dziatalno$ci inzynierskiej .
w zakresie prawa : w zakresie prawa
) w zakresie prawa .
energetycznego i norm w . energetycznego i norm w
. energetycznego i norm w .
automatyce i robotyce . automatyce i robotyce
automatyce i robotyce
Nie potrafi pozyskiwac Potrafi pozyskiwaé Potrafi pozyskiwa¢
EPU1 informacje z literatury, w | informacje z literatury, w | informacje z literatury, w

tym z ustaw o automatyce
i robotyce; potrafi
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integrowaé uzyskane integrowac uzyskane integrowac uzyskane
informacje, dokonywac ich | informacje, dokonywac ich | informacje, dokonywac ich
interpretacji, a takze interpretacji, a takze interpretacji, a takze
wyciagga¢ wnioski oraz wycigga¢ wnioski oraz wycigga¢ wnioski oraz
formutowac formutowacé formutowac
i uzasadnia¢ opinie i uzasadnia¢ opinie i uzasadniac opinie
potrafi dostrzega¢ w potrafi dostrzegac potrafi dostrzegac
stopniu podstawowym wiekszo$¢ aspektow wszystkie aspekty
aspekty pozatechniczne, w | pozatechnicznych, w tym pozatechniczne, w tym

EPU2 tym prawne przy prawnych przy prawne przy
projektowaniu, projektowaniu, projektowaniu,
stosowaniu systemoéw i stosowaniu systeméw i stosowaniu systemdw i
urzadzen energetycznych | urzadzen energetycznych | urzadzen energetycznych
prawidtowo identyfikuje prawidtowo identyfikujei | prawidtowo identyfikuje i
ale nie potrafi rozstrzygac¢ | potrafi rozstrzygac potrafi rozstrzygaé

EPK1 dylematow w zakresie wybrane dylematy w wszystkie dylematy w
prawa energetycznego i zakresie prawa zakresie prawa
norm w automatyce i energetycznego i normw | energetycznego i norm w
robotyce automatyce i robotyce automatyce i robotyce

] - Forma zaliczenia przedmiotu

Zaliczenie z oceng

K - Literatura przedmiotu

Literatura obowiazkowa:
1. Baehr], Stawicki E., Antczak ]., Prawo energetyczne. Komentarz., Domanski Zakrzewski Palinka,
Zakamycze-Krakow, 2003, 1
2. Normy zharmonizowane i inne akty normalizacyjne dotyczace energetyki, PN-HD, PN-IEC,PN-EN, 2012, wg
stanu prawnego na dzien rozpoczecia wyktaddw i wg wskazéwek wyktadowcy

Literatura zalecana / fakultatywna:
1. Rozporzadzenia ministréw, Tematyka: gospodarka i polityka energetyczna, 2012, wg aktualnej wers;ji i

wskazdwek na wyktadzie

L - Obciazenie praca studenta:

Liczba godzin na realizacje
Forma aktywnoéci studenta na studiach na studiach
stacjonarnych niestacjonarnych

Godziny zaje¢ z nauczycielem 30 20
Konsultacje 3 5
Czytanie literatury 7 10
Przygotowanie do pracy kolowkium 10 15

Suma godzin: 50 50
Liczba punktéw ECTS dla przedmiotu (suma godzin : 25 godz. ): 2 2

L - Informacje dodatkowe

Imie i nazwisko sporzadzajacego Prof. dr hab. inz. Andrzej Btaszczyk
Data sporzadzenia / aktualizacji 14.04.2021 r.
Dane kontaktowe (e-mail, telefon) Ablaszczyk@ajp.edu.pl
Podpis




